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Tato cast je vénovana konkrétné otazkam bezpecnosti.

Pred instalaci, pouzivanim, udrzbou nebo kontrolou si peclivé prectéte
tento navod na pouZiti a pfipojené dokumenty pro spravné pouzivani
zafizeni. NepouZzivejte méni¢, dokud se plné neseznamite se zafizenim,
informacemi o bezpecenosti a s pokyny. V tomto navodu na poufZiti jsou
bezpeénostni pokyny oznadeny jako VAROVANI nebo UPOZORNENI.
Oznaduje, Ze pfi nespravné manipulaci mize

|AVAROVAN| | vzniknout situace s nebezpe¢im smrti nebo
vaznym zranénim.

~ - | Oznaduje, Ze pfi nespravné manipulaci
| AUPOZO RNENI | muze vzniknout situace s nebezpeéim se
stfedné vaznym nebo lehkym zranénim
nebo fyzickym poskozenim.

I v pfipadé pokynu oznadeného |[AUPOZORNENI| maze za uréitych

podminek dojit k vaznym okolnostem. Dodrzujte veskeré bezpecénostni

(2) Zapojeni AUPOZORNENI

* Na vystup méni¢e neinstalujte korekéni kondenzator uciniku, pfepé&”ovou
ochranu nebo filtr vysokofrekvenéniho Sumu (FR-BIF).

- Orientace pfipojeni vystupnich kabeld U, V, W k motoru ma vliv na smér
otaceni motoru.

(3) Testovani provozu a vyladéni /A UPOZORNENI

« Pred spusténim zkontrolujte a nastavte parametry. V opacném pfipadé se
mohou néktera zafizeni neo¢ekavané pohybovat.

(4) Provoz AVAROVANI

pokyny, protoZe jsou dullezité pro bezpecnost osob.
1. Pfedchazeni uraztm elektrickym

proudem AVAROVANi

* Neotevirejte predni kryt, pokud je zapnuté napdjeni nebo pokud je ménic
spustény. V opacném pfipadé hrozi nebezpeci zasahu elektrickym proudem.

« Nespoustéjte ménic bez predniho krytu nebo krytu elektroinstalace.

V opa¢ném pfipadé mlze dojit ke kontaktu s nechranénymi vystupy pod vysokym
napétim nebo nabuzenou soucasti okruhu a zasahu elektrickym proudem.

« | kdyZ je napdjeni vypnuté, nesnimejte pfedni kryt vyjma servisu
elektroinstalace nebo pravidelné kontroly. Hrozi kontakt s nabuzenymi okruhy
ménice a zasah elektrickym proudem.

« Pred zahajenim servisu elektroinstalace nebo kontroly se presvédcte, zda
indikator napdjeni ménice nesviti; po vypnuti zdroje napajeni pockejte
alespont 10 minut a pomoci zkouSecky zkontrolujte pfitomnost zbytkového
napéti. Kondenzator je nabuzeny vysokym napétim jesté néjakou dobu po
vypnuti napajeni a je nebezpecny.

¢ Tento méni¢ musi byt uzemnén. Uzemnéni musi splhovat poZadavky
narodnich a mistnich vyhlaSek pro bezpecnost elektroinstalace. (JIS, NEC
&ast 250, IEC 536 tfida 1 a dal$i platné normy)

« VsSechny osoby, které provadéji servis elektroinstalace nebo kontrolu tohoto
zafizeni, musi byt pro tyto ¢innosti piné kompetentni.

* Vzdy nainstalujte méni¢ pred jeho zapojenim. V opac¢ném pfipadé hrozi
zéasah elektrickym proudem nebo zranéni.

« SpinaCe ovladejte suchyma rukama, aby se zabranilo zasahu elektrickym
proudem. V opacném pfipadé hrozi nebezpedi zasahu elektrickym proudem.

* Nevystavuje kabely nadmérnému odéru, tlaku, velkému zatizeni nebo
prorazeni. V opa¢ném pfipadé hrozi nebezpeci zasahu elektrickym proudem.

+ Nevyménujte ventilator pfi zapnutém napdjeni. Vyména ventilatoru pfi
zapnutém napajeni je nebezpecna.

* Pokud jste zvolili funkci opakovaného startu, postavte se do bezpecné
vzdalenosti od zafizeni, protoZe se po ukonceni alarmu nahle znovu zapne.

* Tlacitko [STOP] je platné pouze, pokud bylo provedeno odpovidajici
nastaveni funkce. Pfipravte si nezavisly nouzovy vypinac.

+ Pred resetovanim alarmu ménie zkontrolujte, zda je spoustéci signal
vypnuty. PFi nedodrZeni tohoto postupu muze dojit k nahlému spusténi
motoru.

e Pouzitd zatéz muze byt pouze tfifazovy indukéni motor. Pfipojenim dal$iho
elektrického vybaveni k vystupu méni¢e muze dojit k poSkozeni zafizeni.

« Zafizeni neupravujte.

* Nedemontujte soucasti, které nejsou uvedeny v tomto navodu. V opacném
pfipadé mize dojit k zavadé nebo poskozeni ménice.

AUPOZORNENI

2 Protipozarni opatieni /A UPOZORNENI

» Funkce elektronické nadproudové ochrany nechrani motor pfed pfehfivanim.

* Nepouzivejte magneticky styka¢ na vystupu ménic¢e pro Casté spousténi a
vypinani ménice.

* Pouzivejte odrusovaci filtr na omezeni vlivu elektromagnetického ruseni. V
opacném pripadé mize mit ruSeni negativni vliv na okolni elektronicka
zafizeni.

» Provedte opatfeni na potlaceni harmonickych slozek. V opac¢ném pfipadé
mohou harmonické slozky zdroje napajeni zahrat nebo poskodit korekéni
kondenzator uciniku a generator.

* Pokud meéni¢ Fidi motor tfidy 400 V, pouiijte motor s rozSifenou izolaci nebo
provedte opatfeni na omezeni prepéti. Prepéti pnsuzovane
elektroinstalacnim konstantdm muZe vzniknout na vystupech motoru a muze
poskodltJeho izolaci.

¢ Po vymazani parametru nebo Uplném vymazani je tfeba pred spusténim
resetovat pozadované parametry. U kazdého parametru se obnovi vychozi
hodnota.

e Méni¢ Ize snadno nastavit pro vysokorychlostni provoz. NeZz zménite
nastaveni, dukladné ovéfte vykon motoru a zafizeni.

* Kromé zadrzovaci funkce ménie nainstalujte zadrZovaci zafizeni pro
zajisténi bezpecnosti.

« Pred spusténim meénice, ktery byl del$i dobu skladovan, vzdy provedte
kontrolu a testovaci provoz.

Méni¢ namontujte na nehoflavy material. V pfipadé montaze na hoflavy
material nebo v jeho blizkosti hrozi nebezpedi vzniku pozaru.

« Dojde-li k zavadé ménice, vypnéte napajeni.

Nepfretrzity tok vysokého proudu muze zpusobit pozar.

« Pfi pouzivani brzdového odporniku vytvoite sekvenci, ktery pfi vyslani
signalu alarmu vypne napajeni. V opacném pfipadé muaze dojit k
nadmérnému zahtivani brzdového odporniku z dtivodu poskozeni brzdového
tranzistoru a ke vzniku pozaru.

« Nepfipojujte odpornik pfimo k fazim stejnosmérného proudu P/+, N/-. Hrozi nebezpeci
vzniku poZaru.

(5) Nouzové vypnuti  AAUPOZORNENI

» Zajistéte bezpe€nou zalohu, jako napfiklad nouzovou brzdu, ktera zabrani,
aby pfi vypadku ménice zafizeni nebylo nebezpecné.

* Pokud se jistic nebo vstup meéni¢e rozpoji, zkontrolujte, zda nedoSlo k
poskozeni zapojeni (zkrat), poSkozeni vnitfnich ¢asti ménice atd. Zjistéte
pric¢inu rozpojeni, odstrante ji a zapnéte napajeni na jistici.

* Pokud se aktivuje alarmni hlaSeni, je nutno poruchu odstranit, ménic¢
resetovat a znovu spustit.

3 Ochrana pied zranénim AUPOZORNENI

(6) Udrzba, kontrola a vyména dila A UPOZORNENI

Pouzweﬁe pouze napéti uvedené pro kazdy vyvod v navodu na pouziti. V
opacném pfipadé hrozi nebezpedi vybuchu, posSkozeni atd.

» Kabely musi byt pfipojeny ne spravnym vyvodim. V opaéném pfipadé hrozi
nebezpedi vybuchu, poskozeni atd.

« Vzdy zkontrolujte, zda je spravna polarita, aby se zabranilo poSkozeni atd. V
opacném pfipadé hrozi nebezpedi vybuchu, poskozeni atd.

* Pokud je zapnuté napdjeni nebo po urc€itou dobu po vypnuti napajeni se
nedotykejte ménice, protoZe je horky a hrozi nebezpeci popaleni.

* Neprovadéjte test megmetem (odpor izolace) na Fidicim okruhu ménice.

(7) Likvidace ménice A UPOZORNENI

« Zlikvidujte jako prumyslovy odpad.

Obecné pokyny |

4. Dodatecné pokyny
Rovnéz vénujte pozornost nasledujicim bodim,
nahodnému selhani, zranéni, zasahu elektrickym proudem, atd.

aby se zabranilo

Rada schémat a obrazki v tomto navodu na pouziti zachycuje méni¢ bez
krytu nebo ¢astecné otevieny. Je zakdzano v tomto stavu meéni¢ spoustét.
Pred pouzivanim ménice vzdy zaviete kryt a postupujte podle tohoto navodu
na pouziti.

(1) Pfevazeni a instalace A UPOZORNENI

Pri prevazem produktl pouzivejte vhodnou zvedaci vystroj, aby se zabranilo
zranéni.

« Neinstalujte skiiné ménice nad sebe vyse, nez je doporuceno.

« Misto instalace a material musi unést hmotnost ménice. Zafizeni nainstalujte
podle pokynul v navodu na pouziti.

< Neinstalujte ani nepouzivejte méni¢, pokud je poSkozeny nebo pokud chybéji
nékteré jeho soucasti.

« P¥i prenaseni nedrzte méni¢ za predni kryt; méni¢ mlze spadnout nebo se
poskodit

« Na zafizeni nestoupejte ani nepokladejte tézké predméty.

« Zkontrolujte spravnou orientaci montaze ménice.

« Zabrarite, aby se do méniCe dostaly jiné vodivé pfedméty, jako napfiklad
Srouby, kovove predméty nebo jiné hoflaviny, napriklad olej.

* Menic je pfesné zafizeni — zabrarite padu a nevystavujte jej narazdm.

« Pouzivejte méni¢ v prostfedi s nasledujicimi podminkami. V opa¢ném
pfipadé hrozi poskozeni ménice.

Konstantni kroutici sila: -10°C az +50°C (bez zamrazu)
Teplota (-10°C az +40°C s kompletnim zakrytim (FR-A5CVvOO))
prostredi Nastavitelna kroutici sila: -10°C az +40°C (bez zamrazu)
(-10°C az +30°C s kompletnim zakrytim (FR-A5CVOO))
kolni
g ahck)onslt 90% RH nebo nizsi (bez kondenzace)
%> | Skladovaci o A3 o *
5 teplota -20°C az +65°C
= Klima Vnitfni prostory (bez pfitomnosti korozivnich nebo hoflavych
plynnych latek, olejové suspenze, prachu a nedistot)
Prevvseni Maximalné 1000 m nad mofem pro standardni provoz.
viﬁ\;ﬁemy V pfipadé vyssiho prevyseni snizte o 3% na kazdych 500 m
aZ do 2500 m (91%). 5,9 m/s? nebo méné (dle JIS C 0040)

*Teplota vhodna kratkodobé, napftiklad pfi prevazeni.
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KAPITOLA 1 RADA FR-A500

1.1 Typ méniée
- g

1) Typovy Stitek
Typovy 8titek s ozn. vykonu Vykonovy S§titek
= MITSUBISHI INVERTER
- ) " FR-A520-0.4K —Typ menice
ozsah vstupnicl NPUT 000K
FR-A520-0.4K hodnot (A, V. He)
Rozsah ——»| ourpur: x00x
T T vystupnich hodnot
Typ menice Vyrobni cislo Vyrobni cislo——»| seriaL :
&— Vykonovy §titek @
Typovy stitek s —p——

ozn. vykonu

2) Typ ménice

FR-|A520|-| 0.4K

Symbol | Napajeci napeti Symbol \ Pouzitelny vykon motoru \
A520 | 200V class | |0.4Kto55K | Uvadi kapacitu v "kW". |
A540 400V class




RADA FR-A500

1.2 Zakladni konfigurace

Uvedené schéma zapojeni je pfedepsano pro funkéni provoz ménice. PFisludné periferni zafizeni je nutné peclivé
vybirat a upravit propojeni tak, aby byla zajisténa jejich spravna funkce. Nevhodny zptsob konfigurace a propojeni
mUze zpUsobit nespravnou ¢innost ménice, znacné snizeni jeho Zivotnosti a v nejhorSim pfipadé zniCeni samotného
ménice.

Pfi praci s méniCem dodrzujte zasady popsané v tomto manualu. (Informace pro pfipojeni perifernich zafizeni,
najdete v pfislusnych manualech.)

Nazev Popis
Pouzivejte napajeni v rozsahu dovoleného
Napéajeci zdroj napajeciho napéti pfesné stanoveného pro
dany typ ménice.

Uzemnovaci jisti¢
(ELB) nebo jisti¢ s
lisovanym
pouzdrem (MCCB)

Jisti¢ je nutné vybirat s ohledem na velikost
zapinaciho proudu protékajiciho ménicem v
zapnutém stavu.

Nainstalujte stykac pro zajisténi bezpecnosti.
NepouZivejte styka¢ k vypinani a zapinani
meéniCe. V opacném pfipadé se zkracuje

/ StYKac Zivotnost menice.

Magneticky

Tlumivky se pouzivaji v pfipadech kdyz je
tfeba zlepSit ucinik nebo kdyz je méni¢
nainstalovan blizko zdroje vysokého napéti
Tlumivka (1000 kVA nebo vyssiho a pfipojeni k motoru
je do 10 m). Vénujte zvySenou pozornost
uréeni vhodnost instalace tlumivky.

Tlumivka = . x T Ty . -
stiidaveho e Zivotnost ménice je ovlivilovana okolni
proudu teplotou. Teplota by méla byt na co
(FR-BAL)

nejnizsi drovni pfipustného rozsahu.

Obzvlas" je tfeba sledovat teplotu, pokud

je ménic instalovan v rozvadéci.

Tiumivka stejnosmamého * Chybné zapojeni mlze zpuUsobit zni¢eni
proudu (FR-BEL) meénice. Kabel s Fidicimi signaly je nutné

vést mimo napajeci vedeni kvuli ochrané
- proti ruseni.
¢ Na vystup ménie neinstalujte korekcni
kondenzator uciniku, pfep&”"ovou ochranu
Zatizeni nebo filtr vysokofrekvenéniho $umu.
pfipojené na e Pfi instalaci jistiCe s lisovanym pouzdrem
vystup (MCCB) na vystup ménie pozadejte

kazdého vyrobce o vybér jistice.

| | | rﬂéirl’;ge”' Ochrana proti zkratu, vzdy je nutné uzemnit
zvla$" motor a ménic.

Uzemnéni Pro omezeni indukéniho Sumu z napajeciho
vedeni méni¢e doporuCujeme  pfipojit

uzemrovaci kabel na vystup ménice.

= Uzemnéni
ménice




1.3 Seznam parametru
.

RADA FR-A500

vzad

Funk- | Gislo . . Minimalné Nastaveni Aplikaéni
ce parametru Nazev Rozsah nastaveni nasja:ntelny vyrobce nastaveni
prirtstek
0 Zvysovani to¢ivého momentu (Pozndmka 0 a2 30% 0.1% 6%/4%'/3%/2%
1) (Poznamka 9)
1 Maximalni frekvence 0az 120 Hz 0,01 Hz 120 Hz
2 Minimalni frekvence 0az 120 Hz 0,01 Hz 0 Hz
© 3 Zakladni frekvence 0az400 Hz 0,01 Hz 60 Hz
j‘; 4 Predvolena rychlost (vysoka rychlost) 0 az 400 Hz 0,01 Hz 60 Hz
I‘g 5] Predvolena rychlost (stfedni rychlost) 0az400 Hz 0,01 Hz 30 Hz
é 6 Predvolena rychlost (nizka rychlost) 0 az 400 Hz 0,01 Hz 10 Hz
X >
N ’ Doba rozbshu 0062233?28 sS / (()),'3152 (Po5z:/é1rr£13ksa 1)
8 Doba brzdéni OoaaZzS:?gg : / (()),'3152 (Posz:grr?ksa 1)
9 :i?grr:’l:)d/iva elektronicka ochrana 0 a3 500 A 0.01A Vystul‘-)irc:?hr:)oﬁou(’u
10 Frekvence dynamické brzdy DC 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 3 Hz
1 Doba dynamické brzdy DC 0az10s, 8888 0,1s 05s
12 Napéti DC dynamické brzdy 0az 30% 0,1% (Po‘zlzjé/rifa 1
13 Startovaci frekvence 0az60Hz 0,01 Hz 0,5Hz
14 X:(I)zi ;;tf:(;\;aci charakteristiky 0as5 1 0
15 Tipovaci frekvence 0 az 400 Hz 0,01 Hz 5Hz
< e 0 az 3600 s/ 0,1s/
16 Doba rozbéhu/dobéhu tipovani 023360 s 0.01s 0,5s
17 Vybér vstupu MRS 0,2 1 0
18 Frekvence pro vysokou rychlost 120 az 400 Hz 0,01 Hz 120 Hz
3 19 Maximalni vystupni napéti (Poznamka 1) | 0 az 1000 V, 8888, 9999 0,1V 9999
jgj 20 Refevrenéni frekvence rozsahu rozbéhu a 1 a3 400 Hz 0,01 Hz 60 Hz
S dobéhu
§ 21 Velikost pfirdstku doby rozbéhu/dobéhu 0,1 1 0
3 22 Uroven proudového omezeni 0 az 200%, 9999 0,1% 150%
E 23 Proudové omezeni pfi dvojité rychlosti 0 az 200%, 9999 0,1% 9999
3 24 Predvolena rychlost (rychlost 4) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
§ 25 Predvolena rychlost (rychlost 5) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
@ 26 Predvolena rychlost (rychlost 6) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
27 Predvolena rychlost (rychlost 7) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
28 Kompenzace vstupu pfedvolené rychlosti 0,1 1 0
29 Kfivka rozbéhu a dobéhu 0,1,2,3 1 0
30 Vybér rekuperacni funkce 0,1,2 1 0
31 Frekvenéni skok 1A 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
32 Frekvenéni skok 1B 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
33 Frekvenéni skok 2A 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
34 Frekvenéni skok 2B 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
35 Frekvenéni skok 3A 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
36 Frekvenéni skok 3B 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
37 Zobrazeni rychlosti 0,1 az 9998 1 0
. 41 Sitka citlivosti frekvence 0 az 100% 0,1% 10%
%ég 42 Detekce vystupni frekvence 0 az 400 Hz 0,01 Hz 6 Hz
2 *g > 43 Detekce vystupni frekvence pro smér 0 a2 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999




RADA FR-A500

Minimalné

Funk- Cislo . . o Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastavitelny . .
ce parametru oo o vyrobce nastaveni
prirastek
44 Doba druhého rozbéhu/dobahu 0 az 3600 s/ 015s/0,01s 5s
0az360s
2 45 Doba druhého dob&hu 0az3600s/0a2360s, | 450015 9999
[ 9999
§ 46 ZvySovani tocivého momentu (Pozn. 1) 0 az 30%, 9999 0,1% 9999
[0} . . .
o 47 Druha V/F (zakladn frekvence) 0 a2 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
i (Poznamka 1)
w N - - N
© 48 Druha toyarne nastayena hodnota 0 a% 200% 0.1% 150%
) proudového omezeni
D . . v .
49 | Druhétovamé nastavena hodnota 0 a2 400 Hz, 9999 0,01 Hz 0 Hz
frekvenéniho omezeni
50 Detekce druhé vystupni frekvence 0 az 400 Hz 0,01 Hz 30 Hz
® 52 Vybér dat na hlavnim displeji DU/PU 08220, 212(’)53‘ 24,25, 1 0
o
X
§ 53 Vybér dat na displeji na trovni PU 0az3,5az14,17,18 1 1
S 1az3,5az 14,
g 54 Volba funkce svorky FM 17,18, 21 1 1
g 55 Reference pro vystupni frekvenci 0az400 Hz 0,01 Hz 60 Hz
O
N 56 Reference sledovani proudu 0 az 500 A 0,01 A , Hognota
vystupniho proudu
2 57 Cas dobahu pro automaticky restart pi 0,0,1a25s, 9999 01s 9999
o2 2 kratkodobém vypadku napajeni
o O
X = @©
c T3 C . o
2 g o 58 T|l:ImICI ca§ pro'automatlck'y. re§tad pfi 0a360s 01s 10s
5 kratkodobém vypadku napajeni
()]
S
R
e £ 59 Funkce motorpotenciometru 0,1,2 1 0
g2
a
60 Vybér inteligentniho rezimu 0az8 1 0
61 Referenéni proud 0 az 500 A, 9999 0,01 A 9999
62 Referenéni proud pro rozbéh 0 az 200%, 9999 0,1% 9999
63 Referenéni proud pro dobéh 0 az 200%, 9999 0,1% 9999
64 Startovaci frekvence pro rezim elevatoru 0 az 10 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
65 Vybér opakovaného startu 0az5 1 0
66 Frekvenc'e pfi snlzov’am urovné 0 a2 400 Hz 0,01 Hz 60 Hz
proudového omezeni
5 67 Pocet opakovanych startt 0az 10, 101 az 110 1 0
'é 68 Prodleva pfi opakovaném startu 0az10s 0,1s 1s
% 69 Smazani ¢itace opakovanych startl 0 m 0
- 3 0, 4 0, 0,
g 70 | Zatézovatel brzdéni 082 15%/0 az 30%/0% 0,1% 0%
g (Poznamka 10)
(e} > >
= 71 Druh motoru 0az8,13a218, 20,23, 1 0
5 24
§ 72 Nastaveni PWM frekvence 0az 15 1 2
(%2} ’ .
8 73 Nastaveni analogového vstupu 0-5 V/0- 025,10 a2 15 1 1
10V
74 Casova konstanta filtru pro analogovy 0as8 1 1
vstup
Vybér RESETU/Detekce PU odpojeni/ . <
75 Vybér PU STOP 0az3,14az17 1 14
76 Vybér vystupu kédu alarmu 0,1,2,3 1 0
77 Ochrana prepisu parametrt 0,1,2 1 0
78 Zéakaz reverzace motoru 0,1,2 1 0
79 Vybér provozniho rezimu Oaz8 1 0




RADA FR-A500

Minimalné

Funk- Cislo . . o Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastavitelny . .
ce parametru oo o vyrobce nastaveni
prirastek
5 80 Vykon motoru 0,4 to 55 kW, 9999 0,01 kW 9999
X
L 81 Pocet pdlt motoru 2,4,6,12, 14, 16, 9999 1 9999
% 82 Budici proud motoru (Poznamka 4) 0az, 9999 1 9999
S L . 200/400 V
E’ 83 Jmenovité napéti motoru 0az 1000V 0,1V (Poznémka 2)
g 84 Jmenovita frekvence motoru 50 az 120 Hz 0,01 Hz 60 Hz
> 89 Zesileni fizeni rychlosti 0 az 200,0% 0,1% 100%
% 90 Konstanta motoru (R1) (Poznamka 4) 0az, 9999 9999
2 91 Konstanta motoru (R2) (Poznamka 4) 0az, 9999 9999
o
g 92 Konstanta motoru (L1) (Poznamka 4) 0az, 9999 9999
° 93 Konstanta motoru (L2) (Poznamka 4) 0az, 9999 9999
c
L 94 Konstanta motoru (X) (Poznamka 4) 0az, 9999 9999
’ﬁ 95 Vybér automatického ladéni online 0,1 1 0
o 96 Funkce automatické nastaveni 0,1, 101 1 0
= 100 V/F1 (prvni frekvence) (Poznamka 1) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
= — - . .
.g 101 \1/)/F1 (prvni vystupni napéti) (Poznamka 0 a2 1000 V 04V 0
"% 3 102 V/F2 (druha frekvence) (Poznamka 1) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
C
85 P - o -
§ % 103 \1/)/F2 (druhé vystupni napéti) (Poznamka 0 a3 1000 V 0.1V 0
@ - 104 V/F3 (treti frekvence) (Poznamka 1) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
é 105 V/F3 (tfeti vystupni napéti) (Poznamka 1) 0az 1000 VvV 0,1V 0
> 106 V/F4 (Ctvrta frekvence) (Poznamka 1) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
% 107 \1//F4 (Ctvrté vystupni napéti) (Poznamka 0 a3 1000 V 0.1V 0
2 )
2
29 108 V/F5 (pata frekvence) (Poznamka 1) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
25
o >
QO X
w9
é 109 \1//F5 (paté vystupni napéti) (Poznamka 0 a3 1000 V 01V 0
g )
S
110 Doba tretiho rozb&hu/dobéhu 0az 360%;?932 360s. 1 0,150,015 9999
e Doba tfetiho dob&hu 0az3600s/0a2360s, | 450015 9999
9999
g 112 Treti zyysovanl togivého momentu 0 a2 30,0%, 9999 0.1% 9999
£ (Poznamka 1)
S — . -
s 113 Treti VIF (zakladni frekvence) 0 a2 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
o (Poznamka 1)
= ) . " .
114 Treti tov:flrne nastave’na hodnota 0 a3 200% 0.1% 150%
proudového omezeni
115 Treti tO\{ar'ne nastaver)a hodnota 0 a3 400 Hz 0,01 Hz 0
frekvenéniho omezeni
116 Detekce treti vystupni frekvence 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
117 Cislo komunikaéni stanice 0az 31 1 0
® 118 Komunikaéni rychlost 48, 96, 192 1 192
£ . L 0, 1 (délka dat 8)
§ 119 Délka stop bitu/délka dat 10, 11 (délka dat 7) 1 1
,§ 120 Kontrola parity 0,1,2 1 2
-j—; 121 Pocet novych pokusl komunikace 0az 10, 9999 1 1
E 122 Interval kontroly komunikace 0, 0,1 az999,8 s, 9999 0,1s 0
§ 123 Doba prodlevy 0 az 150 ms, 9999 1ms 9999
124 Volba CRILF 012 1 1




RADA FR-A500

Minimalné

Funk- Cislo . . o Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastavitelny . .
ce parametru oo o vyrobce nastaveni
prirastek
128 Volba regulace PID 10, 11, 20, 21 m 10
® 129 Proporcionalni konstanta PID 0,1 az 1000%, 9999 0,1% 100%
E 130 Integraéni konstanta PID 0,1 az 3600 s, 9999 0,1s 1s
>
5 131 Horni hranice 0 az 100%, 9999 0,1% 9999
a) 132 Dolni hranice 0 az 100%, 9999 0,1% 9999
o 133 Zadana hodnota PID pro provoz PU 0 az 100% 0,01% 0%
134 Diferencialni konstanta PID 0,01 az 10,00 s, 9999 0,01s 9999
‘= Vybér sekvence vystupl pfepinace
S 135 o . o L 0,1 1 0
T komeréniho zdroje napajeni a ménice
§ 136 Doba spojeni jistice prepinace 0az100,0s 0,1s 10s
% 137 Zacatek prodlevy 0az100,0s 0,1s 05s
i 3 138 Vyb?r pr'eplnei\cle'korgercnlho zdroje 0. 1 1 0
o2 napajeni a ménice pfi alarmu
£.5
5 E
Qo ®
§
S 139 | Frekvence automatického prepinace 0 a2 60,00 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
e komeréniho zdroje napajeni a ménice
a
L
o
o 140 Frekvegnce zastejvenl rozbéhu nelinearity 0 a3 400 Hz 0,01 Hz 1,00 Hz
= typu vlle (Poznamka 7)
‘E—, 141 Df)ba zasta’vem rozbé&hu nelinearity typu 043360 s 01s 05s
F vule (Poznamka 7)
) . ~ . .
s 142 Frekvegnce zastejvenl dobéhu nelinearity 0 a3 400 Hz 0,01 Hz 1,00 Hz
o typu vlle (Poznamka 7)
2 143 Df)ba zasta’vem dobé&hu nelinearity typu 043360 s 01s 05s
vulle (Poznamka 7)
o) . 0,2,4,6,8,10, 102
= L . ,2,4,6,8,10, )
g 144 Pfepinani nastaveni rychlosti 104, 106, 108, 110 1 4
145 Vybér jazyka displeje PU
B Velikost proudového omezeni pfi vstupu
°8 (CC I v privsiup 0 a2 200% 0,1% 150%
=c
Q >S
g2 - - —
3 149 \1/8I|\I/(ost proudového omezeni pfi vstupu 0 a3 200% 0.1% 200%
150 Uroveti detekce vystupniho proudu 0 az 200% 0,1% 150%
® 5 151 Interval detekce vystupniho proudu 0az10s 0,1s 0
£3 )
% g 152 Uroven detekce nulového proudu 0 az 200,0% 0,1% 5,0%
[a il
153 Interval detekce nulového proudu Oaz1s 0,01s 0,5s
o) apé”ové omezeni béhem proudového
8 154 Napé"ové i béh dovéh 0.1 1 ]
= omezeni ’
E 155 Podminka aktivace signalu RT 0,10 1 0
0
S 156 Volba funkce proudového omezeni 0az 31, 100, 101 1 0
% 157 Prodleva signalu OL 0 az 25 s, 9999 0,1s 0
g
E 1a23,5az 14
3 az 3,5 az 14,
’i‘—s 158 Volba funkce svorky AM 17,18, 21 1 1
Qo
(o]
a
2
28 .
e £ 160 Cteni uzivatelské skupiny 0,1,10, 11 1 0
g3
a
= 162 Vybervgt:ltomgtlckeho res’tgrttf po 0. 1 1 0
% € .9 okamzitém vypadku napéjeni
2279 Prvni tlumici ¢as pro restart pfi
>N © 3
S g ‘; 163 kratkodobém vypadku napajeni 0az20s 01s 0s
g S § 164 Prvni tlumici napéti pro restart pfi 0 a2 100% 01% 0%
% o kS kratkodobém vypadku napajeni ° e °
< - 165 Urove restartu proudového omezeni 0 az 200% 0,1% 150%




RADA FR-A500

Minimalné

Funk- Cislo . . o Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastavitelny . .
ce parametru oo o vyrobce nastaveni
prirastek
‘©
_é g 168
e £ Nastaveni parametr( vyrobce. Neprovadéjte nastaveni.
52 169
= € 170 Vymazani hodinového wattmetru 0 m 0
[}
T >
O ®©
ES_ g 171 Smazani méfeni hodin provozu 0 m 0
c
8 173 Registrace uzivatelské skupiny 2 0az 999 1 0
é 174 Odstranéni uzivatelské skupiny 1 0 az 999, 9999 1 0
E: 175 Registrace uzivatelské skupiny 2 0az 999 1 0
(s
_‘§ 176 Odstranéni uzivatelské skupiny 2 0 az 999, 9999 1 0
5
180 Volba funkce svorky RL 1 0
181 Volba funkce svorky RM 1 1
182 Volba funkce svorky RH 1 2
ﬁ 183 Volba funkce svorky RT 0 az 99, 9999 1 3
% 184 Volba funkce svorky AU 1 4
§ 185 Volba funkce svorky JOG 1 5
§ 186 Volba funkce svorky CS 1 6
® 190 Volba funkce svorky RUN 1 0
f\l; 191 Volba funkce svorky SU 1 1
E:E_ 192 Volba funkce svorky IPF . 1 2
0 az 199, 9999
193 Volba funkce svorky OL 1 3
194 Volba funkce svorky FU 1 4
195 Volba funkce svorek A, B, C 1 99
<0 8
3 é = 199 Nastaveni vychozich hodnot uzivatele 0 az 999, 9999 1 0
o~ 2
Vybér minuty/sekundy programovaného | 0, 2: Minuta, sekunda
200 ) ) ) 1 0
provozu 1, 3: Hodina, minuta
Nastaveni programu 1 0-2: Smér otacen 0 11Hz 0
N | 20122210 | oS prog 0-400, 9999 = 9999
9 1az10 = Minuta nebo
3 0-99,59: Cas 0
< sekunda
o
[ . Nastaveni programu 0-2: Smér otaceni 0,1 Hz
> 3
g 21122220 11az20 0-400, 9999: Frekvence Minuta nebo 99099
o sekunda
[*)]
S 1
. Nastaveni programu 3 0-2: Smér otacen 0,1 Hz 0
221 a2 230 aveni prog 0-400, 9999: Frekvence = 9999
21az 30 ] Minuta nebo
0-99,59: Cas 0
sekunda
231 Nastaveni ¢asovace 0 az 99,59 m 0
232 Predvolena rychlost (rychlost 8) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
"§ 233 Pfedvolena rychlost (rychlost 9) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
% 234 Pfedvolena rychlost (rychlost 10) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
E; 235 Predvolena rychlost (rychlost 11) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
ﬁ 236 Predvolena rychlost (rychlost 12) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
[e]
3 237 Predvolena rychlost (rychlost 13) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
E 238 Predvolena rychlost (rychlost 14) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
239 Predvolena rychlost (rychlost 15) 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999




RADA FR-A500

Minimalné

Funk- Cislo . . o Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastavitelny . .
ce parametru pFirustek vyrobce nastaveni
(0]
% 240 Funkce Soft-PWM 0,1,10, 11 1 1
=
@
C
(0]
N
5
g
> 244 Volba provozu ventilatoru 0,1 1 1
$
E
Qo
o
a
© 'S >
§ E 8 250 Volba stopu 0az 100 s, 9999 01s 9999
= »n
“g o 251 Vybér detekce preruseni vystupni faze 0,1 1 1
ic‘ —E 252 Offset prepisu 0 az 200% 0,1% 50%
Q >S
] 253 Zesileni prepisu 0 az 200% 0,1% 150%
E 261 Vybér zastaveni pfi vypadku napdjeni 0,1 1 0
:g 262 Odectena frekvence pfi zahajeni dobéhu 0az20Hz 0,01 Hz 3 Hz
e 263 Odecdtena spoustéci frekvence 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 60 Hz
% 264 Doba dobéhu pfi vypadku napajeni 1 0 az 3600 s/0 az 360 s 0,1s/0,01s 5s
@© ~ ~
= 265 Doba dob&hu pi vypadku napajeni 2 0az 360é)é%:z 360, | 4150015 9999
s
c
(]
8
“(;J‘ ~ . e ve
g 266 | [ rekvence prepnuti doby dobéhu pfi 0 a2 400 Hz 0,01 Hz 60 Hz
° vypadku napajeni
£
c
>
[T
83 Vybér vysokofrekvenéniho Fizeni
<8 270 zastaveni pfi kontaktu/zatéZovaci kroutici 0,1,2,3 1 0
L3 sily
Maximalni proud nastaveni vysoké 5 o o o
271 ) 0 az 200% 0,1% 50%
= rychlosti
O 0O — .. Lt , v .
€55 272 M|n|malp| proud nastaveni stfedni 0 a3 200% 0.1% 100%
22N rychlosti
> 8 273 Pramérny rozsah proudu 0 az 400 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
274 Konstanta primeérového filtru proudu 1 az 4000 1 16
5 . 275 Nasobltelwpomale rychlosti budiciho 0 a2 1000%, 9999 1% 9999 (Poznamka
= £ proudu pfi kontaktu 5)
O ©
> -*E iy P .
g S 276 Frekvence nosice PWM zastaveni pfi 0 a2 15, 9999 1 9999 (Poznamka
© kontaktu 5)
N
278 Oteviraci frekvence brzdy (Poznamka 3) 0az 30 Hz 0,01 Hz 3 Hz
— 279 Oteviraci proud brzdy (Poznamka 3) 0 az 200% 0,1% 130%
c
S —
2 280 Doba (lietekce oteviraciho proudu brzdy 0a32s 01s 03s
5 (Poznamka 3)
2 281 Doba brzdy pfi spusténi (Poznamka 3) 0az5s 0,1s 03s
§ 282 Provozni frekvence brzdy (Poznamka 3) 0az30Hz 0,01 Hz 6 Hz
g 283 Doba brzdy pfi zastaveni (Poznamka 3) 0az5s 0,1s 0,3s
[ Vybér funkce detekce zpomalovani
(2]
3 284 (Poznamka 3) 0,1 1 0
X
S 285 Frekvence detekce pferuseni 0 az 30 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
& 286 Zesileni poklesu 0 az 100% 0,1% 0%
287 Konstanta filtru poklesu 0,00az 1,00 s 0,01s 0,3s
342 Vybér zapisu do E2PROM 0,1 1 0

Doplrikova
funkce




RADA FR-A500

Funk- | &islo . ) Minimalné Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastavitelny . .
ce parametru oo o vyrobce nastaveni
prirastek
E) 503 Casovag Zivotnosti kondenzatoru I m m
< O
S5 504 Nastaveni casu signalizace alarmu 0 a2 9998 (9999) 1.(100 h) 876 (87600 h)
INEE= Zivotnosti kondenzatoru
g
5
‘g 611 Doba rozbéhu restartu 0 az 3600 s, 9999 0,1s 5s
14
900 Kalibrace svorky FM m m m
8 901 Kalibrace svorky AM m m m
_é 902 Offset napé”ového vstupu frekvence 0az10V 0 az 60 Hz 0,01 Hz 0 Hz 0 Hz
é 903 Zesileni napé”ového vstupu frekvence 0az10V 1 aE:OO 0,01 Hz 5V 60 Hz
®©
% 904 Offset proudového vstupu frekvence 0az20mA | 0az60Hz 0,01 Hz 4mA 0 Hz
X ~
905 Zesileni proudového vstupu frekvence 0 az 20mA 1 aﬁ;lOO 0,01 Hz 20mA 60 Hz
> 990 Rizeni bzugaku PU 0,1 1 1
g 8
T @ £
g 5 991 Nastaveni kontrastu PU
[a]
Poznamka: 1. Oznacuje nastaveni parametrd, které jsou ignorovany, pokud je vybran rezim vektorového
fizeni.
2. Tovarni nastaveni FR-A540 (tfida 400 V) je 400 V.
3. Lze nastavit pokud Pr. 80, Pr. 81 #9999, Pr. 60 = 7 nebo 8.
4. Lze pouzit pokud Pr. 80, Pr. 81 #9999, Pr. 77 = 801.
5. Lze pouzit pokud Pr. 270 = 1 nebo 3, Pr. 80, Pr. 81 # 9999.
6. Nastaveni zavisi na vykonu ménice.
7. Lze pouzit pokud Pr. 29 = 3.
8. Tlumena intenzita zobrazovanych parametrl znamena, Zze muzZe byt provedena jejich
zména v pribéhu provozu, podminkou je nastaveni parametru Pr. 77. (Nastaveni parametr(
Pr. 72 a Pr. 240 nelze ménit béhem externiho provozu.)
9. Nastaveni zavisi na vykonu ménice: (0,4K, 07,5K)/(1,5K az 3,7K)/(5,5K, 7,5K)/(11K nebo vice).
10.Rozsah nastaveni zavisi na vykonu ménice: (0,4K az 1,5K)/(2,2K az 7,5K)/(11K nebo vice).




KAPITOLA 2 RADA FR-F500L

2.1 Typ ménice

1) Typovy Stitek
 —— Vykonovy §titek
= rores
MITSUBISHI INVERTER
Stitek s Typ ménice —»| |wmopeL FR-F540L-75K
SERIALXXXXXXXXXXXX vyrobnim A500 Rozsah vstupnich I
gislem hodnot (A, V, Hz) >
T Rozsah vystupnich —| [outeur  xxxxx
Vyrobni islo hodnot weeHT 4Tk
Y
57 KX [
\¢_ Vykonovy §t|tek MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
\
2) Typ ménice
FR -|F520L |- | 75K |
Symbol | Napajeci napéti Symbol Pouzitelny vykon motoru
F540L | Trida 400 V 75K to 375K | Uvadi kapacitu v "kW"
F520L | Tfida 200 V




2.2 Zakladni konfigurace

Uvedené schéma zapojeni je pfedepsano pro funkéni provoz ménice. PFisludné periferni zafizeni je nutné peclivé
vybirat a upravit propojeni tak, aby byla zajisténa jejich spravna funkce. Nevhodny zptsob konfigurace a propojeni
mUze zpUsobit nespravnou ¢innost ménice, znacné snizeni jeho Zivotnosti a v nejhorSim pfipadé zniCeni samotného
ménice.

Pfi praci s méniCem dodrzujte zasady popsané v tomto manualu. (Informace pro pfipojeni perifernich zafizeni,
najdete v pfislusnych manualech.)

Nazev Popis

Pouzivejte napajeni v rozsahu dovoleného
Napéajeci zdroj napajeciho napéti pfesné stanoveného pro

@ dany typ ménice.
Uzemnovaci jisti¢

(ELB) nebo jistié s Jisti¢ je nutné vybirat s ohledem na velikost

| | | i . zapinaciho proudu protékajiciho ménicem v
Isovanym zapnutém stavu.
¢ pouzdrem (MCCB)
(MCCB) J Nainstalujte stykac pro zajisténi bezpecnosti.
nebo

ELB Magneticky Nepouzivejte styka¢ k vypinani a zapinani
= < styl?ac': y méni¢e. V opacném pfipadé se zkracuje

Zivotnost ménice.

Tlumivky se pouzivaji v pfipadech kdyz je
tfeba zlepSit ucinik nebo kdyz je méni¢
nainstalovan blizko zdroje vysokého napéti
Tlumivka (1000 kVA nebo vyssiho a pfipojeni k motoru
je do 10 m). Vénujte zvySenou pozornost
uréeni vhodnost instalace tlumivky.

« Zivotnost méni¢e je ovliviiovana okolni
teplotou. Teplota by méla byt na co
nejnizsi drovni pfipustného rozsahu.
Obzvlas" je tfeba sledovat teplotu, pokud

< je méni¢ instalovan v rozvadédi.

Tlumivka ve * Chybné zapojeni mlze zpuUsobit zni¢eni

[1] stejnosmerném ménice. Kabel s Fidicimi signaly je nutné

meziobvodu vést mimo napajeci vedeni kvdli ochrané

proti ruseni.

Tlumivka
stfidavého
proudu
(MT-BAL) p

¢ Na vystup ménie neinstalujte korekcni

kondenzator uciniku, pfep&”"ovou ochranu
Zatizeni nebo filtr vysokofrekvenéniho $umu.
pfipojené na e Pfi instalaci jistiCe s lisovanym pouzdrem
vystup (MCCB) na vystup ménie pozadejte
kazdého vyrobce o vybér jistice.

Ochrana proti zkratu, vzdy je nutné uzemnit
zvla$" motor a ménic.

Uzemnéni Pro omezeni indukéniho Sumu z napajeciho
vedeni méni¢e doporuCujeme  pfipojit
uzemrovaci kabel na vystup ménice.

= Uzemnéni

11



RADA FR-F500L

2.3 Seznam parametru

Funk- Cislo . . Minimélné Nastaveni Aplikacni
ce parametru Nazev Rozsah nastaveni r}asvt’a\anteln vyrobce nastaveni
y prirtstek
O 0 ZvySovani to¢ivého momentu 0 az 30% 0,1% 1%
o 1 Maximalni frekvence 0az 120 Hz 0,01 Hz 60 Hz
o 2 Minimalni frekvence 0az 120 Hz 0,01 Hz 0 Hz
o 3 Zakladni frekvence 0az 120 Hz 0,01 Hz 60 Hz
§ (@) 4 Predvolena rychlost (vysoka rychlost) 0az 120 Hz 0,01 Hz 60 Hz
?E (@) 5 Predvolena rychlost (stfedni rychlost) 0az 120 Hz 0,01 Hz 30 Hz
§ O 6 Predvolena rychlost (nizka rychlost) 0az 120 Hz 0,01 Hz 10 Hz
©
5 "
O 7 Doba rozbéhu Ooa:;?gg SS/ 83 132 15s
o 8 Doba brzdéni 003;32(?8 :/ 81’3 132 30s
Nadproudova elektronicka ochrana motoru . . Hodngt’a
(e} 9 oL 0 az 3600 A 0,1A jmenovitého
proudu
o 10 Frekvence dynamické brzdy DC 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 3 Hz
o 11 Doba dynamické brzdy DC 0az10s, 8888 0,1s 0,5s
é O 12 Napéti DC dynamické brzdy 0 az 30% 0,1% 1%
% o 13 Startovaci frekvence 0az 60 Hz 0,01 Hz 0,5Hz
g o 14 Volba zatéZovaci charakteristiky 0,1 1 1
:g 15 Tipovaci frekvence 0az120 Hz 0,01 Hz 5Hz
“g 16 Doba rozbshu/dobéhu tipovani Ooajfggg :’ g,’g 132 05s
2 17 Vybér vstupu MRS 0,2 1 0
(0] 19 Maximalni vystupni napéti 0az 10;;9;/’ 8888, 0,1V 9999




RADA FR-F500L

Minimalné

Funk- Cislo . . . Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastaviteln . .
ce parametru PR vyrobce nastaveni
y prirtstek
20 Refgrencm frekvence rozsahu rozbéhu a 1 a% 120 Hz 0,01 Hz 60 Hz
dobéhu
21 Velikost pfirdstku doby rozbéhu/dobéhu 0,1 1 0
22 Uroven proudového omezeni 0 az 150%, 9999 0,1% 120%
23 Vellkost.proudoveho omezeni pfi dvojité 0 a2 200%, 9999 0.1% 9999
rychlosti
24 Predvolena rychlost (rychlost 4) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
25 Predvolena rychlost (rychlost 5) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
26 Predvolena rychlost (rychlost 6) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
Q
e 27 Predvolena rychlost (rychlost 7) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
C
=}
E 28 Kompenzace vstupu pfedvolené rychlosti 0,1 1 0
©
B 29 Kfivka rozb&hu a dob&hu 0,1,2,3 1 0
>
o
= 30 Vybér rekuperaéni funkce 0,2 1 0
B2
§ 31 Frekvenéni skok 1A 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
©
n 32 Frekvenéni skok 1B 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
33 Frekvenéni skok 2A 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
34 Frekvencéni skok 2B 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
35 Frekvencni skok 3A 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
36 Frekvenc¢ni skok 3B 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
37 Zobrazeni rychlosti 0,1 az 9998 1 0
38 Automatické zvySeni tocivého momentu 0 az 200 0,1% 0
39 SpvclJu’stem proud automatického zvysSeni 0 a3 3600 A 01A 0
toCivého momentu
5 41 Sitka citlivosti frekvence 0 az 100% 0,1% 10%
c
3 ~ 42 Detekce vystupni frekvence 0az 120 Hz 0,01 Hz 6 Hz
gt
3
2 43 Detekce vystupni frekvence pro smér vzad 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
T
44 Doba druhého rozbéhu/dobéhu 0az3600s/0az360s | 0,1s/0,01s 5s
= 45 | Doba druhého dobéhu 0az3600s/0a2360 | 4 0015 9999
% s, 9999
E 46 Druhé zvySovani tocivého momentu 0 az 30%, 9999 0,1% 9999
[
g 47 Druha V/F (zakladni frekvence) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
o
3 - P— .
g 48 Druha toyarne nasta\'/ena hodnota 0 a3 150% 0.1% 120%
® proudového omezeni
= . . ¥ 7
a 49 Druha t?v’arne nastav'ena hodnota 0 a2 120 Hz, 9999 0,01 0
frekvenéniho omezeni
50 Detekce druhé vystupni frekvence 0az 120 Hz 0,01 Hz 30 Hz
0,5,6,8,10az 14,17
o _ N - ,9,6,8, 7,
-LE) (@) 52 Vybér dat na hlavnim displeji DU/PU 20, 23, 24, 25, 100 1 0
5 " "
s |o 53 Vybér dat na displeji na trovni PU 0823,5.6,8,10az 1 1
© 14,17
>
9 1az3,5,6,8,10az
Q ,9,6,8,
g (@) 54 Volba funkce svorky FM 14,17, 21 1 1
N (@) 55 Reference pro vystupni frekvenci 0az 120 Hz 0,01 Hz 60 Hz
g2 Hodnota
€2 |0 56 Reference sledovani proudu 0 az 3600 A 0,1A jmenovitého
LB proudu
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RADA FR-F500L

Minimalné

Funk- Cislo . p . Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastaviteln . .
ce parametru PR vyrobce nastaveni
y prirtstek
2 |o 57 | UAsdobehu proautomatioky restart pii 02230, 9999 01s 9999
02 5 kratkodobém vypadku napajeni
£
cC ®© 0 P x . ’ "
z g 3| o 58 T|l'JmICI ca§ pro’automatlck'y. re'start pri 0a360s 01s 10s
= kratkodobém vypadku napajeni
©
‘©
¢ 8
ié = 59 Funkce motorpotenciometru 0,1,2 1 0
82
o 60 Vybér inteligentniho reZimu 0,3,4,9 1 0
61 Referenéni proud 0 az 3600 A, 9999 0,1A 9999
62 Referenéni proud pro rozbéh 0 az 150%, 9999 0,1% 9999
63 Referenéni proud pro dobéh 0 az 150%, 9999 0,1% 9999
o 65 Vybér opakovaného startu 0az5 1 0
o 66 Frekven(’:e pfi snlzov'anl urovné 0 a3 120 Hz 0,01 Hz 60 Hz
proudového omezeni
67 Pocet opakovanych start( 0az 10, 101 az 110 1 0
S
'é 68 Prodleva pfi opakovaném startu 0az10s 0,1s 1s
) 69 Smazani ¢itace opakovanych startl 0 _ 0
c
§ 70 Zatézovatel brzdéni 0 az 100% 0,1% 0%
o
o 71 Druh motoru 0,1,2 1 0
c
% 72 Nastaveni PWM frekvence 0,1,2 1 1
®
[ i 4 - -
8 ) 73 \l\/lastavenl analogového vstupu 0-5 V/0-10 0a35,10 a2 15 1 1
o 74 Casova konstanta filtru pro analogovy 0as8 1 1
vstup
Vybér RESETU/Detekce PU odpojeni/ 5 .
o 75 Vybar PU STOP 0az3,14az17 1 14
O 76 Vybér vystupu kodu alarmu 0,1,2 1 0
O 77 Ochrana prepisu parametrd 0,1,2 1 0
o 78 Zéakaz reverzace motoru 0,1,2 1 0
O 79 Vybér provozniho rezimu 0az4,6az8 1 0
b 100 V/F1 (prvni frekvence) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
c
j>: 101 V/F1 (prvni vystupni napéti) 0 az 1000 V 0,1V 0
[}
E 102 V/F2 (druha frekvence) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
% 103 V/F2 (druhé vystupni napéti) 0az 1000 V 0,1V 0
0 104 V/F3 (tfeti frekvence) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
(e}
E 105 VIF3 (tfeti vystupni napéti) 0az 1000 V 0,1V 0
.§
% 106 V/F4 (Gtvrta frekvence) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
©
>
£ 107 V/F4 (Ctvrté vystupni napéti) 0az 1000 V 0,1V 0
2
3 108 VIF5 (pata frekvence) 0 az 120 Hz, 9999 0,01 Hz 9999
= = 109 V/F5 (paté vystupni napéti) 0 az 1000 V 0,1V 0
2
[2]
S
>
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RADA FR-F500L

10az 14,17, 21

Funk- Cislo . p M|n|m?Ine Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastaviteln . .
ce parametru PR vyrobce nastaveni
y prirtstek
17 Cislo stanice 0az 31 1 0
118 Komunikaéni rychlost 48, 96, 192 1 192

[0] 2

o ) . ) 0, 1 (délka dat 8)

_§ 119 Délka stop bitu/délka dat 10, 11 (délka dat 7) 1 1

5 120 Kontrola parity 0,1,2 1 2

©

"E 121 Pocet novych pokustd komunikace 0 az 10, 9999 1 1

3

§ 122 Interval kontroly komunikace 0, 0,1 a2 999,8 s, 9999 0,1s 0

123 Doba prodlevy 0 az 150 ms, 9999 1ms 9999

124 Volba CR, LF 0,1,2 1 1

128 Volba regulace PID 10, 11, 20, 21 o 10

129 Proporcionaini konstanta PID 0,1 az 1000%, 9999 0,1% 100%
§ 130 Integracéni konstanta PID 0,1 az 3600 s, 9999 0,1s 1s
=]

2 131 Horni hranice 0 az 100%, 9999 0,1% 9999

E 132 Dolni hranice 0 az 100%, 9999 0,1% 9999

133 Zadana hodnota PID pro provoz PU 0 az 100% 0,01% 0%
134 Diferencialni konstanta PID 0,01 az 10,00 s, 9999 0,01s 9999
© Vybér sekvence vystupl prepinace
] 135 o . - i 0,1 1 0
o komeréniho zdroje napajeni a ménice
£ 5
’g g 136 Doba spojeni jistiCe prepinace 0az100,0s 0,1s 10s
é qi 137 Zacatek prodlevy 0az100,0 s 0,1s 0,5s
©
0 q e o -
g g 138 Vybv's.r pr’eplnai\cv.svkonjercnlho zdroje 0, 1 1 0
S 0 napajeni a ménice pfi alarmu
L5 — T
&3 139 | Frekvence automatického prepinace 022 60,00 Hz, 9999 | 0,01 Hz 9999
N komeréniho zdroje napajeni a ménice

o 140 Frekvennce zasta}venl rozbéhu nelinearity 0 a% 120 Hz 0,01 Hz 1,00 Hz

3 typu vlle (Poznamka 1)

é 141 Df)ba zasta’venl rozbéhu nelinearity typu 0a2360s 01s 05s

2 vule (Poznamka 1)

] ’ ~ . .

E 142 Frekvennce zasta}venl dobéhu nelinearity 0 a% 120 Hz 0,01 Hz 1,00 Hz

Qo typu vile (Poznamka 1)

2 143 Df)ba zasta’venl dobé&hu nelinearity typu 0a2360s 01s 05s

vule (Poznamka 1)

[0}

g . . . ) 0,2,4,6,8, 10, 102,

é 144 PFepnuti nastaveni rychlosti 104, 106, 108, 110 1 4
.g . 148 xellkost proudového omezeni pfi vstupu 0 0 a3 150% 0.1% 120%
< O
e X
= Cc . . . v
S 3 149 Velikost proudového omezeni pfi vstupu 0 a2 150% 0.1% 150%
a 0V
8 3 152 Uroveri detekce nulového proudu 0 az 200,0% 0,1% 5,0%
X
O D
8 % 153 Interval detekce nulového proudu Oaz1s 0,01s 0,5s

§ 154 Napé ovle omezeni béhem proudového 0, 1 1 1

< omezeni

=}

% 155 Podminka aktivace signalu RT 0,10 1 0

c

_ug 156 Volba funkce proudového omezeni 0 az 31, 100, 101 1 0

°

g 157 Prodleva signalu OL 0az25s, 9999 0,1s 0

b

2 1a23,5a26,8

< 158 Volba funkce svorky AM ’ o 1 1

[o]

a
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RADA FR-F500L

Minimalné

Funk- Cislo . p . Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastaviteln . .
ce parametru PR vyrobce nastaveni
y prirtstek
p
28 .
e £ | O 160 Cteni uzivatelské skupiny 0, 1,10, 11, 9999 1 9999
D% 2
<3 _ 162 Vybervgt:ltom?tlckeho res’tgrtl{ po 0,1, 10, 11 1 0
+ = okamzitém vypadku napajeni
@®© — . v e
@ PE_% § 163 PI’YHI tlum|10| ca’s pro restar't.prll 0a320s 01s 0s
> )E s kratkodobém vypadku napajeni
> . e v v
'% £33 164 Prynl “uml,CI na,petl pro res’t.art i 0 az 100% 0,1% 0%
£°8 kratkodobém vypadku napajeni
[e] >
g > 165 Uroven restartu proudového omezeni 0 az 150% 0,1% 120%
) 168
3
g < Parametry nastavené vyrobcem. Nepouzivat!!!
53 169
o
‘= ‘g 170 Vymazani hodinového wattmetru 0 _ 0
g >
O ®
‘é 2 171 Smazani méfeni hodin provozu 0 o 0
c
o] 173 Registrace uzivatelské skupiny 1 0az 999 1 0
x
c
2 174 Odstranéni uzivatelské skupiny 1 0 az 999, 9999 1 0
O
X
% 175 Registrace uzivatelské skupiny 2 0az 999 1 0
©
>
§ 176 Odstranéni uzivatelské skupiny 2 0 az 999, 9999 1 0
O 180 Volba funkce svorky RL 1 0
O 181 Volba funkce svorky RM 1 1
O 182 Volba funkce svorky RH 1 2
o 183 Volba funkce svorky RT 0az7,10az 14,16, 1 3
. 9999
g O 184 Volba funkce svorky AU 1 4
>
3 o 185 Volba funkce svorky JOG 1 5
o
X
§ ) 186 Volba funkce svorky CS 1 6
)
S (0] 190 Volba funkce svorky RUN 1 0
N
©
i o 191 Volba funkce svorky SU 0az5, 8,10, 11, 1 1
& 13 a2 19, 25, 26,
o 192 Volba funkce svorky IPF 98 az 105, 108, 1 2
O 193 | Volba funkce svorky OL 110, 111, 113 a2 116, 1 3
125, 126, 198, 199,
O 194 Volba funkce svorky FU 9999 1 4
o 195 Volba funkce svorky ABC 1 99
2
28
e £ 199 Nastaveni vychozich hodnot uZivatele 0 az 999, 9999 1 0
D% 2
2,10 240 Funkce Soft-PWM 0,1 1 1
s
§ 2 | O 244 Volba provozu ventilatoru 0,1 1 0
251 Vybér detekce preruseni vystupni faze 0,1 1 1
‘©
é by 252 Offset pfepisu 0 az 200% 0,1% 50%
E x
g ..5 253 Zesileni prepisu 0 az 200% 0,1% 150%
a
571 Cas spusténi zadrzeni 0az 10 s, 9999 0,1s 9999
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RADA FR-F500L

Minimalné

Funk- Cislo . . . Nastaveni Aplikaéni
Nazev Rozsah nastaveni nastaviteln . .
ce parametru PR vyrobce nastaveni
y prirtstek
900 Kalibrace svorky FM _ _ _
901 Kalibrace svorky AM - . _
[0]
%’ 902 Offset nap&”ového vstupu frekvence 0az10V | 0az60Hz 0,01 Hz 0Hz 0 Hz
2
= P M . . 1 az 400
S (0] 903 Zesileni napé”ového vstupu frekvence 0az10V 0,01 Hz 5V 60 Hz
©
é — VHZ
8 o 904 Offset proudového vstupu frekvence 20ra‘r]1ZA 0az60Hz | g1 p, 4mA 0 Hz
Z 1 az 400
o 905 Zesileni proudového vstupu frekvence 0 az az 0,01 Hz 20mA 60 Hz
20mA Hz
o 990 Rizeni bzugaku 0, 1 1 1

Doplrikova
funkce

Poznamka)1. Lze pouzit pokud Pr. 29 = 3.

2. Polovi¢ni intenzita zobrazovanych parametrd znamena, Ze muze byt provedena jejich
zména v prubéhu provozu, podminkou je nastaveni parametru Pr. 77. (Nastaveni

parametrd Pr. 72 a Pr. 240 nelze ménit béhem externiho provozu.)
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KAPITOLA 3 RADA FR-V500

3.1 Typ ménice
.

Stitky Vykonovy titek [MTSUBISHI iy
Typ menice Y28 FR-\/520-1.5K

Rozsah vstupnich _—p weur - xooco
hodnot (A, V, Hz)

Rozsah vystupnich — QUIPUT: X0
hodnot

g

Vyrobni cislo — sERAL :

%\
BN

2 Typovy stitek s ozn. vykonu
. | FR-V520-1.5K XXXXXX |
Typ menice ¥ T
FR - V5|20 _ 115 | K Typ menice  Vyrobni cislo
Symbol| Napajeci napeti Kapacita
V520 (Trifazova verze 200 V menice
V540 |Trifdzovéa verze 400 V (kW)

Propojka zvaru L urcena pro vystup c. 5 x 1 (soucést vyrobku)

18



RADA FR-V500

3.2 Zakladni konfigurace

®

Tlumivka
stfidavého
proudu

Linkovy
odrusovaci filtr C )
Filtr

vysokofrekvencniho

Sumu
Menic
FR-V500L

) RST

Tlumivky P
pro é:
zvyseni P1

uciniku

Brdova
jednotka

N

D
Linkovy
odruSovaci ( )
filtr

Kabel kodéru

.||_I I_[:I-1

Uzemnéni

UPOZORNENI

Napajeci zdroj
Pouzivejte napajeni v rozsahu dovoleného napdjeciho napéti pfesné stanoveného pro dany typ
meénice.

Jisti€ s lisovanym pouzdrem (MCCB) nebo uzemnovaci jisti¢ (ELB)
Jisti¢ je nutné vybirat s ohledem na velikost zapinaciho proudu protékajiciho ménicem v
zapnutém stavu.

Stykaé

Nainstalujte styka¢ pro zajisténi bezpecnosti. (Podrobné pokyny najdete v navodu na pouziti.)
Nepouzivejte styka¢ k vypinani a zapinani ménice. V opacném pfipadé se zkracuje zivotnost
ménice.

Tlumivky pro zvyseni Gciniku

Tlumivka se pouziva v pfipadech kdyz je tfeba zlepSit u€inik nebo kdyz je méni¢ nainstalovan

blizko zdroje vysokého napéti (1000 kVA nebo vysSiho a pfipojeni k motoru je do 10 m). Pokud

nepouzijete tlumivky, hrozi poSkozeni ménice.

Vénujte zvySenou pozornost uréeni vhodnost instalace tlumivky.

* Tlumivka stejnosmérného proudu (FR-BEL), tlumivka stfidavého proudu (FR-BAL)

(Upozornéni) Pro pfipojeni tlumivky stejnosmérného proudu odmontujte propojky mezi vystupy P-
P1

Odrusovaci filtr
Nainstalujte odrusovaci filtr na omezeni vlivu elektromagnetického ruseni tvofeného méni¢em.
* Linkovy odruSovaci filtr (FR-BSF01) (FR-BLF) .

U¢inny v rozsahu pfiblizné od 1 MHz do 10 MHz. Cim vice vodi€u filtrem prochazi, tim je filtr

ucinngjsi. (Pocet vodich prochazejicich filtrem je omezen pfi montazi na vystupu.)
* Filtr vysokofrekvenéniho sumu (FR-BIF)
U¢inné omezuje Sumy ve vysokofrekvenénim pasmu AM. Tento filtr je ur€en pro vystup.

Ménic

Zivotnost ménice je ovlivilovana okolni teplotou. Teplota by méla byt na co nejnizsi drovni
pfipustného rozsahu. Obzvlas" je tfeba sledovat teplotu, pokud je méni¢ instalovan v rozvadéci.
Chybné zapojeni muze zpUsobit zni¢eni méni¢e. Kabel s Fidicimi signaly je nutné vést mimo
napajeci vedeni kvuli ochrané proti ruseni.

Brzdovy odpornik
(Upozornéni)+Pro pfipojeni méni¢e odmontujte propojky mezi vystupy PR-PX.
» Nastavte hodnotu "1" pro parametr Pr. 30 "Vybér rekuperacéni funkce".
» Nastavte parametr Pr. 70 "ZatéZovatel brzdéni" nasledujicim zpisobem:
7,5K nebo méné. 10%
11K nebo vice . .6%
Brzdova jednotka
(Upozornéni)Pro pfipojeni méni¢e odmontujte propojky mezi vystupy PR-PX.
Bézny regeneracni konvertor (FR-CV)
(Upozornéni)*Odmontujte propojky mezi vystupy R-R1 a S-S1.
*Pro vystup, ktery ma byt pfipojen k signalu RDYB zafizeni FR-CV, nastavte hodnotu
"10" (signal X10) v libovolném parametru Pr. 180 az Pr. 183 a Pr. 187 (volba funkce
svorky).
+» Nastavte hodnotu "2" pro parametr Pr. 30 "Vybér rekuperacni funkce".
* Vlyberte konvertor o jednu tfidu kapacity vyssSi, nez ménic.
Priklad nastaveni: FR-V520-7,5K-FR-CV-11K, FR-V520-15K - FR-CV-18,5K (Pfi
pfipojeni dvou ménicl k jednomu zafizeni FR-CV je kapacita 11K + 18,5K = 29,5K. Z
tohoto duvodu vyberte FR-CV-30K.)

Motor
@ Urgeny motor
Jedna se o indukéni motor, ktery je znaéné nezavisly na prostfedi s kompletné zakrytou uréeny pro
vektorovy ménic. Vyberte motor, ktery odpovida kapacité motoru.
Kodér
Zarizeni pripojené na vystup
Na vystup ménice neinstalujte korek&ni kondenzator Uciniku, pfepé&”"ovou ochranu nebo filtr
vysokofrekvenéniho Sumu (FR-BIF).
PFi instalaci bezpojistkového jistiCe na vystup ménice pozadejte kazdého vyrobce o vybér jistiCe.
Uzemnéni
Ochrana proti zkratu, vZdy je nutné uzemnit zvlas" motor a méni¢. Pro omezeni indukéniho Sumu
z napajeciho vedeni ménie doporucujeme pfipojit uzemrovaci kabel na vystup ménice.

([i[%] Podrobné pokyny pro omezeni Sumu najdete v navodu na pouZiti.

* Na vystup ménice neinstalujte

korekéni kondenzator uciniku, prepé”ovou ochranu nebo filtr vysokofrekvenéniho Sumu

(FR-BIF). Dojde k vypnuti méni¢e nebo k poskozeni korekéniho kondenzatoru Géiniku nebo prepé”ové ochrany. Pokud je
nékteré z vyse uvedenych zafizeni pfipojeno, ihned jej odpojte. (Pokud je pfipojen odrusovaci filtr FR-BIF, muze vypnuti
napajeni za béhu motoru zptsobit "E.UVT". V takovém pfipadé pripojte odrusovaci filtr na primarni stranu stykace.)

* Elektromagnetické vinové ruseni

Vstup a vystup (hlavni okruh)

méni¢e obsahuje vysokofrekvencni soucasti, které mohou kolidovat s komunika¢nimi

zarizenimi (napfiklad radiostanicemi AM) pouzivanymi v blizkosti méni¢e. V tomto pripadé nainstalujte doplikovy
odrusovaci filtr FR-BIF (pouze pro pouziti na vstupu) nebo linkovy odrusovaci filtr FR-BSF01 nebo FR-BLF pro omezeni

ruseni.

* Podrobnosti o perifernich zarizenich najdete v pfriru¢kach pro kazdy doplnék nebo periferni zarizeni.
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RADA FR-V500

3.3 Seznam parametru
.
Mé&nic je z vyroby nastaven tak, aby zobrazoval pouze parametry jednoduchého rezimu.
Nastavte parametr Pr. 160 "Vybér rozSifenych funkci" podle potfeby.

. Nastaveni Rozsah .
Parametr Nazev . P Poznamky
vyrobce nastaveni
160 Vybér rozsifenych 0 0 K dispozici pouze parametry jednoduchého rezimu.
funkci 1 K dispozici v8echny parametry.
UPOZORNENI

Vynechané parametry v nasledujici tabulce oznacuji parametry jednoduchého rezimu.

U stinovanych parametra v tabulce Ize ménit nastaveni za provozu, i kdyz je nastaveno "0" (nastaveni

vyrobce) v parametru Pr. 77 (ochrana prepisu parametri).
*: K dispozici pokud Pr. 77 = 801.

N L L Aplika
Cislo . Rozsah Minimalni Nastaveni éni
Funkce t Nazev £ . prirtstky 7rob nastav
parametru nastaveni nastaveni vyrobce i
4%/3%/2% _
0 Zvyseni momentu (ruéni) 0az 30% 0,1% (37K nebo méng/
11K nebo vice)
1 Maximalni rychlost 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
2 Minimalni rychlost 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 0 ot/min
Zakladni frekvence 20 az 200 Hz 0,01 Hz 60 Hz
4 Predvolena rychlost (vysoka rychlost) 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
Zakladni 5 Predvolena rychlost (stfedni rychlost) 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 750 ot/min
funkee 6 Predvolena rychlost (nizka rychlost) 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 150 ot/min
X X 5s/15s
7 Doba rozbéhu geaOZS%OO sl0az | o 45001s (1,5K az 5,5K
/75K az 55K)
5 5 5s/15s
I Doba brzdéni 082360080082 | 0150015 | (1,5Kaz55K
/7,5K az 55K)
9 Nadproudova elektronicka ochrana motoru 0 8% 500 A 0.01A 0A
O/L
10 |Rychlost dynamické brzdy DC g 2z 1500 oUmin. | .1 otimin 15 ot/min
11 Doba vstfikovani dynamické brzdy DC 0az05s 0,1s 05s
. 4%12%
Standardni 12 |Napéti DC dynamické brzdy 04az30% 0.1% (7,5K nebo meéné/
fovlakdam 11K nebo vice)
uniee 13 |Spoustdci rychlost 02 1500 ot/min | 0,1 ot/min 15 otmin
15 Nastaveni rychlosti tipovani 0 az 1500 ot/min 0,1 ot/min 150 ot/min
16 |Doba rozb&hu/dob&hu tipovani 082360051082 | 150,015 055
17 Vybér vstupu MRS 0,2 1 0
T . vor 0az 1000V,
19 Maximalni vystupni napéti 8888, 9999 0,1V 9999
20 Referenéni rozsah rozbéhu a dobéhu 1 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
21 Velikost pfirtstku doby rozbéhu/dobéhu 0,1 1 0
22 Omezeni kroutici sily 0 az 400% 0,1% 150%
24 PFedvolena rychlost (rychlost 4) 35593600 ot/min, 1 ot/min 9999
3 a 0 az 3600 ot/min, .
Nastaveni 25 Predvolena rychlost (rychlost 5) 9999 1 ot/min 9999
provoznich y a 0 az 3600 ot/min, .
funkei 26 Pfedvolena rychlost (rychlost 6) 9999 1 ot/min 9999
27 PFedvolena rychlost (rychlost 7) 35593600 ot/min, 1 ot/min 9999
28 Kompenzace vstupu pfedvolené rychlosti 0,1 1 0
29 Kfivka rozb&éhu a dob&hu 0,1,2,3,4 1 0
30 Vybér rekuperacni funkce 0,1,2 1 0
31 |Rychlostni skok 1A 9 22 3600 otimin, | 4 otymin 9999
32 |Rychlostni skok 1B 08z 3600 ot/min, | 4 ;min 9999

9999
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33 |Rychlostni skok 2A g a2 3600 otimin, | 4 otymin 9999
34 |Rychlostni skok 2B 0az 3600 ot/min, | 4 yymin 9999
Nastaveni 9999
provoznich . 0 az 3600 ot/min, .
funkei 35 Rychlostni skok 3A 9999 1 ot/min 9999
36 |Rychlostni skok 3B g a2 3600 otimin, | 4 otymin 9999
37 Zobrazeni rychlosti 0,1 az 9998 1 0
Funk 41 Sifka citlivosti rychlosti 0 az 100% 0,1% 10%
Vstupnich 42" |Detekce rychiosti 0 a2 3600 otimin |1 otjmin 300 ot/min
svorek 43 Detekce rychlosti pro smér vzad ggagzg3600 ot/min, 1 ot/min 9999
. x ~ 0 az 3600 s/0 az
Druhé sada 44 Doba druhého rozbéhu/dobéhu 360 s 0,1s/0,01s 5s
parametrd . M 0 az 3600 s/0 az
45 Doba druhého dobéhu 360 s, 9999 0,1s/0,01s 9999
Funkce
vystupnich 50 Detekce druhé rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 750 ot/min
svorek
0,5az12,17 az
52 Vybér dat na hlavnim displeji DU/PU 20, 23, 24, 1 0
32 az 35, 38, 100
53 |Vybér dat na displeji na Grovni PU 0823 52212, 1 1
Zobrazovaci 1az3,5az12,
funkce 54 Volba funkce svorky DA1 17,18, 21, 1 1
32 az 34, 36
55 Reference sledovani rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
Jmenovity
56 Reference sledovani proudu 0 az 500A 0,01 A vystupni proud
ménice
Cas & icky fi s
57 A dobehu prq automatlclfy re'start pfi 0,0,1az5s, 01s 9999
Automaticky kratkodobém vypadku napajeni 9999
restart ici & i \/ Fi
58 T|L'JmICI ca§ pro'automatlck’y. regart pfi 08360s 01s 10s
kratkodobém vypadku napajeni
Doplrikové .
funkce 59 Funkce motorpotenciometru 0,1,2,3 1 0
60 Vybeér inteligentniho rezimu 0,7,8 1 0
65 Vybér opakovaného startu O0az5b 1 0
67 Pocet opakovanych startt (1)1%Z 10,101 az 1 0
68 Prodleva pfi opakovaném startu 0az10s 0,1s 1s
69 Smazani ¢itace opakovanych start( 0 1 0
5o S
70 |zatézovatel brzdéni 9 Gz 15%I0 a2 0,1% 0%
Nastaveni 0,3az8, 10, 13
provoznich 71 Druh motoru az 18, 20, 23, 24, 1 30
funkei 30, 33, 34
Nastaveni PWM frekvence 1az6 1 1
73 Signal nastaveni rychlosti 0, 4,10, 14 1 0
Vybér RESETU/Detekce PU odpojeni/Vybér
7 5 S
5 PU STOP 0az3,14az17 1 14
Ochrana prepisu parametr(i 0,1,2 1 0
78 Z&akaz reverzace motoru 0,1,2 1 0
9 Vybér provozniho rezimu O0az4,6az8 1 0
80 Vykon motoru 0,4 az 55 kW 0,01 kW Vykon ménice
81 Pocet polt motoru 2,4,6 1 4
82 Budici pn;oud motoru (bez zatézového 042, 9999 0999
proudu)
. Yo N 200 V (tfida 200 V)
83 Jmenovité napéti motoru 0az 1000 V 0,1V /400 V (ida 400 V)
Konstanty 84 Jmenovita frekvence motoru 20 az 200 Hz 0,01 Hz 60 Hz
motoru 90 Konstanta motoru R1 * 0az, 9999 9999
91 Konstanta motoru R2 * 0az, 9999 9999
92 Konstanta motoru L1 * 0az, 9999 9999
93 Konstanta motoru L2 * 0az, 9999 9999
94 Konstanta motoru X * 0az, 9999 9999
Vybér automatického ladéni online 0,1,2 1 0
96 Funkce automatické nastaveni 0, 1,101 1 0
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110 |Doba tfetiho rozbshu/dobshu 9@z 3600004z | 0150015 5s
Treti funkce 0 5% 3600/0 52
111 Doba tfetiho dob&hu 360 5, 9999 0,1s/0,01s 9999
Funkce
vystupnich 116 Detekce tfeti rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
svorek
117 Cislo komunikaéni stanice 0az 31 1 0
118 Komunikaéni rychlost 48, 96, 192 1 192
119 Délka stop bitu/délka dat 0, 1, 10, 11 1 1
120 Kontrola parity 0,1,2 1 2
:;ng'kacn' 121 [Pocet novych pokust komunikace 0az 10, 9999 1 1
122 Interval kontroly komunikace ggagigggg's S 0,1s 0
123 |Doba prodlevy 39359150 ms, 1 ms 9999
124 Volba CR, LF 0,1,2 1 1
128 Volba regulace PID 10, 11, 30, 31 1 10
129 Proporcionalni konstanta PID g’gggi 1000%, 0,1% 100%
130 Integracni konstanta PID g’gggi 3600s, 0,1s 1s
PID regulace 131 |Horni hranice 0 az 100%, 9999 0.1% 9999
132 Dolni hranice 0 az 100%, 9999 0,1% 9999
133 Zadana hodnota PID pro provoz PU 0 az 100% 0,01% 0%
134  |Diferencialni konstanta PID gé0919a2 10s, 0,01s 9999
140 \I}’glt;hlost zastaveni rozbéhu nelinearity typu 0 a% 3500 ot/rmin 1 otmin 30 otmin
Nelinearita 141 Cas zastaveni rozbéhu nelinearity typu vile |0 az 360 s 0,1s 0,5s
typu vile i & i i
142 \I/?g/lce:hlost zastaveni dobéhu nelinearity typu 0 a% 3600 ot/min 1 ot/min 30 ot/min
143 Cas zastaveni dobéhu nelinearity typu vile |0az 360 s 0,1s 05s
Zobrazovaci 144 Pfepinani nastaveni rychlosti 0,2,4,6,8,10 1 0
funkce 145 Parametr pro volitelnou ovladaci a parametriza¢ni jednotku (FR-PUO4V)
150 Uroven detekce vystupniho proudu 0 az 200% 0,1% 150%
\If?squIn&;ho 151 |Interval detekce vystupniho proudu 0az10s 01s 0
p¥oud?1 152  |Uroveri detekce nulového proudu 0 az200,0% 0,1% 5,0%
153 Interval detekce nulového proudu 0az1s 0,01s 05s
Doplrikove 156 Volba funkce proudového omezeni 0az 31, 100, 101 1 1
(podfizené) x . . N
funkce 157  |Casovac vystupu signalu OL 0az25s, 9999 0,1s 0
1az3,5az12,
Zobrazovaci 158 Volba funkce svorky DA2 17,18, 21, 1 1
funkce 32 az 34, 36
Vybér rozsifenych funkci 0,1 1 0
162 ?//ybaeélfuu;oam?g:rl:ieho restartu po okamzitém 0.1.10 1 0
Automaticky yp - - F,JVJ TR z
restart po 163 Prvni tlumici Cas pro restart pfi kratkodobém 08320s 01s 0s
okamzitém vypadku napajeni ’
vypadku Prvni tlumici napéti pro restart pfi
napajeni 164 yni tumict napeti pro restart pri 0.a2 100% 0,1% 0%
kratkodobém vypadku napajeni
165 Uroven omezeni proudu pfi restartu 0 az 200% 0,1% 150%
168 . - s .
Funkce tdrzby 169 Nastaveni parametr(i vyrobce. Neprovadéjte nastaveni.
Pavodni e ay o .
nastaven 171 Smazani méfeni hodin provozu 0 1 0
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180 Volba funkce svorky DI1 1 0
181  |Volba funkce svorky DI2 0az3,5,8az 1 1
12,14 az 16, 20,
182 Volba funkce svorky DI3 22'a7 28, 42 a3 1 2
183 Volba funkce svorky DI4 44, 9999 1 3
187 Volba funkce svorky STR 1 9999
Pfifazené 0az8,10az 16,
funkee svorek 190 Volba funkce svorky DO1 20, 25 a2 27, 30 1 0
az 37, 39, 40 az
191 Volba funkce svorky DO2 44, 96 az 99, 100 1 1
az 108, 110 az
192  |Volba funkce svorky DO3 116, 120,125 az 1 2
127,130 az 137,
,139, 140 az 144,
195 Volba funkce svorky A, B, C 106 22 199, 9999 1 99
232 |Predvolena rychlost (rychlost 8) 9 22 3000 otmin, |4 otymin 9999
233 |Predvolena rychlost (rychlost 9) 9 22 3600 otmin, | 4 otymin 9999
Predvolené o a 0 az 3600 ot/min, .
rychlosti 234 Predvolena rychlost (rychlost 10) 9999 1 ot/min 9999
235  |Predvolena rychlost (rychlost 11) 9 22 3000 otmin, |4 otymin 9999
236  |Predvolena rychlost (rychlost 12) 9 22 3600 otmin, | 4 otymin 9999
237  |Predvolena rychlost (rychlost 13) 9 22 3000 otmin, |4 otymin 9999
Predvolené o a 0 az 3600 ot/min, .
rychlosti 238 Predvolena rychlost (rychlost 14) 9999 1 ot/min 9999
239 |Predvolena rychlost (rychlost 15) 9 22 3600 otmin, | 4 otymin 9999
Doplrikové 240  |Funkce Soft-PWM 0,1,10, 11 1 10
Hizene
§5§k2j oné) 244  |Volba provozu ventilatoru 0,1 1 0
Volba funkce 5
sastaveni 250 Volba stopu 0az 100 s, 9999 0,1s 9999
Nastaveni
provozni 251 Vybér detekce preruseni vystupni faze 0,1 1 1
funkce
Dopliikové 252 Offset pfepisu 0 az 200% 0,1% 50%
funkce 253 |Zesileni pFepisu 0 az 200% 0,1% 150%
261 Vybér zastaveni pfi vypadku napajeni 0,1 1 0
262 Odectena rychlost pfi zahajeni dobéhu 0 az 600 ot/min 1 ot/min 90 ot/min
" . wax 0 az 3600 ot/min . )
2 hi ’
Funkce 63 Odectena spoustéci rychlost 9999 1 ot/min 1500 ot/min
zastaveni pfi \ v P 0 az 3600/0 az
vypadku 264 Doba dobéhu pfi vypadku napajeni 1 360 s 0,1s/0,01s 5s
napajeni R - 0 aZ 3600/0 az
265 Doba dobéhu pfi vypadku napajeni 2 360 s, 9999 0,1s/0,01s 9999
266 Rych.lost prepnuti doby dobéhu pfi vypadku 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
napajeni
278 Oteviraci rychlost brzdy 0 az 900 ot/min 1 ot/min 20 ot/min
279 Oteviraci proud brzdy 0 az 200% 0,1% 130%
280 Doba detekce proudu otevirani brzdy 0az2s 0,1s 03s
281 Doba brzdy pfi spusténi 0az5s 0,1s 03s
Sekvence
brzdéni 282 Rychlost brzdy 0 az 900 ot/min 1 ot/min 25 ot/min
283 Doba brzdy pfi vypnuti O0az5s 0,1s 03s
284 Vybér funkce detekce zpomalovani 0,1 1 0
285  |Rychlost detekce pretaceni 896929900 ot/min, 1 ot/min 9999
286 Zesileni poklesu 0 az 100,0% 0,01% 0%
Pokles 287 Konstanta filtru poklesu 0,00 az1,00 s 0,01s 03s
288 Vybér aktivace funkce poklesu 0,1,2 1 0
Doplrikova e
fuﬁi:e ova 342 |vybér zapisu do E?PROM 0,1 1 0
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350 |Vybér prikazu polohy zastaveni 0,1,2,3,9999 1 9999
351 Rychlost prepnuti orientace 0 az 1000 ot/min 1 ot/min 200 ot/min
356 Pfikaz vnitfni polohy zastaveni 0 az 16383 1 0
Orientace 357 |Zénav poloze 0az 8192 1 11
360 | Vybér piikazu externi polohy 0,1,2az127 1 0
361 Posun polohy 0az 16383 1 0
362 Zesileni smycky orientace polohy 0,1az 100 0,1 10
Funkce i
fidiciho 374 Uroven detekce pretoceni 0 az 4200 ot/min 1 ot/min 3450 ot/min
systému
380 Rozbéh S kiivka 1 0az 50% 1% 0%
381 Dobéh S kfivka 1 0 az 50% 1% 0%
VzorS C = =
382 Rozbéh S kfivka 2 0az50% 1% 0%
383 Dobéh S kfivka 2 0 az 50% 1% 0%
393 |Vybér orientace 1,2,10, 11,12 1 0
396 |Zesileni rychlosti orientace (termin P) 0 az 1000% 1 60%
Orientace 397 Integraéni konstanta rychlosti orientace 0az20,0s 0,001 0,333
398 |Zesileni rychlosti orientace (termin D) 0 az 100,0% 0,1 1
399 Pomér zpomaleni orientace 0 az 1000 1 20
419 Vybér pfikazu polohy zdroje 0,1 1 0
420 Citatel faktoru Skalovatelnosti pulzu pfikaz( |0 az 32767 1 1
421 Deélitel faktoru $kalovatelnosti pulzu pfikaz( |0 az 32767 1 1
Rizeni polohy 422 |Zesileni smycky polohy 0az150s"! 1g1 25 &1
423 Zesileni posunu polohy vpfed 0 az 100% 1% 0%
424 Cfsové konstanta zrychleni/zpomaleni 08350s 0,001 s 0s
prikazu polohy
425 Filtr pfikazu posunu polohy vpfed 0az5s 0,001s O0s
426 Sifka v poloze 0 az 32767 pulzl 1 pulz 100 pulzu
Rizeni polohy 427 Nadmérna chyba polohy 0 az 400K, 9999 1K 40K
430 Vybér monitoru pulzd 0az 5, 9999 1 9999
450 Druhy pouZity motor 0, 10, 30, 9999 1 9999
451 Vybér metody Fizeni druhého motoru 20, 9999 1 9999
ﬁsz:ﬁmy 452 g;tha nadproudova elektronicka ochrana 042 500 A, 9999 0.01A 0999
453 Druhy vykon motoru 0,4 az 55 kW 0,01 kW Vykon ménice
454 Pocet polt druhého motoru 2,4,6 1 4
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464 D_ope'l df)behu pfi nahlém zastaveni Fizeni 0423600 01's 0
digitalni polohy

465 \v/’elllkost posuvu prvni polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

466 \v/'ell_kost posuvu prvni polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

467 \v/’elllkost posuvu druhé polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

468 \v/'ell_kost posuvu druhé polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

469 \v/’elllkost posuvu tfeti polohy mensSi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

470 \v/'ell_kost posuvu treti polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

471 \v/’elllkost posuvu Ctvrté polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

472 \v/'ell_kost posuvu ¢tvrté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

473 \v/’elllkost posuvu paté polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

474 \v/'ell_kost posuvu paté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

475 \v/’elllkost posuvu Sesté polohy menSi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

476 \v/’elllkost posuvu Sesté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

477 \v/'ell.kost posuvu sedmé polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

478 \v/’elllkost posuvu sedmé polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

Rizeni polohy 479 \v/'ell.kost posuvu osmé polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0

Cislice

480 \v/’elllkost posuvu osmé polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

481 \v/'ell.kost posuvu devaté polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

482 \v/’elllkost posuvu devaté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

483 \v/'ell.kost posuvu desaté polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice

484 \v/’elllkost posuvu desaté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

485 Velvlkosvt' ppsuvu jedenacté polohy mensi 0 a% 9999 1 0
nez 4 Cislice

486 Vevll'kqst posuvu jedenacté polohy vétsi nez 0 a% 9999 1 0
4 gislice

487 VevI{kc.)st posuvu dvanacté polohy mensi nez 0 a% 9999 1 0
4 Cislice

488 \v/’elllkost posuvu dvanacté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

489 \v/'ell.kost posuvu tfinacté polohy mensi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

490 \v/’elllkost posuvu tfinacté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

491 VevI{kc.)st posuvu Etrnacté polohy mensi nez 0 a% 9999 1 0
4 Cislice

492 \v/’elllkost posuvu &trnacté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0
Cislice

493 VevI{kc.)st posuvu patnacté polohy mensi nez 0 a% 9999 1 0
4 Cislice

494 Velikost posuvu patnacté polohy vétsi nez 4 0 a% 9999 1 0

Cislice
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o 495 Vybér vzdaleného vystupu 0,1 1 0
:,’yzstif”y 496 |Data vzdaleného vystupu 1 0 az 4095 1 0
497 Data vzdaleného vystupu 2 0 az 4095 1 0
800 Vybér fidiciho systému 0az5,20 1 0
801 Vybér vlastnosti kroutici sily 0,1 1 1
802 Vybér pfedbézného buzeni 0,1 1 0
803 Vybér vlastnosti krouF|CI sily rozsahu 0. 1 1 0
frekvence pro vypnuti
gr?)f/tg;/:irgh 804  |Vybér prikazu tocivé sily zdroje 0az4 1 0
funkei 805 Zdroj prikazu kroutici sily (RAM) 600 az 1400% 1% 1000%
806 Zdroj prikazu kroutici sily (RAM, EZPROM) | 600 az 1400% 1% 1000%
807 Vybér omezeni rychlosti 0,1,2 1 0
808 Omezeni rychlosti otaceni vpred 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
809 |Omezeni rychlosti otadeni zpét 3;593600 ot/min, 1 ot/min 9999
810 Vybér metody vstupu omezeni kroutici sily |0, 1 1 0
812 Omezeni kroutici sily (rekuperace) 0 az 400%, 9999 0,1% 9999
813 Omezeni kroutici sily (3 kvadrant) 0 az 400%, 9999 0,1% 9999
814 Omezeni kroutici sily (4 kvadrant) 0 az 400%, 9999 0,1% 9999
815 Druha uroven omezeni kroutici sily 0 az 400%, 9999 0,1% 9999
816 Uroven omezeni zrychleni kroutici sily 0 az 400%, 9999 0,1% 9999
817 Uroven omezeni zpomaleni kroutici sily 0 az 400%, 9999 0,1% 9999
818 Nastav’em urovvn’e zpétné vazby zesileni 1a315 1 2
snadného ladéni
819 Vybér snadného ladéni zesileni 0,1,2 1 0
820 Zesileni 1 Fizeni rychlosti P 0 az 1000% 1% 60%
821 Integracni konstanta rychlosti Fizeni 1 0az20s 0,001s 0,333 s
822 Filtr nastaveni rychlosti 1 O0az5s 0,001s O0s
Funkce 823 Filtr detekce rychlosti 1 0az0,1s 0,001s 0,001s
gjs'fgr‘:u 824 |Zesileni 1 fizeni kroutici sily P 022 200% 1% 100%
825 Integracni konstanta kroutici sily fizeni 1 0 az 500 ms 0,1 ms 5ms
826 Filtr nastaveni kroutici sily 1 O0az5s 0,001s O0s
827 Filtr detekce kroutici sily 1 0az0,1s 0,001s O0s
828 Modelové zesileni Fizeni rychlosti 0 az 1000% 1% 60%
830 |Zesileni 2 fizeni rychlosti P g &z 1000%, 1% 9999
831 Integracni konstanta rychlosti fizeni 2 0az20s, 9999 0,001s 9999
832 Filtr nastaveni rychlosti 2 0az5s,9999 0,001s 9999
833 Filtr detekce rychlosti 2 0az0,1s, 9999 0,001s 9999
834 Zesileni 2 Fizeni kroutici sily P 0 az 200%, 9999 1% 9999
835 |Integraéni konstanta kroutici sily fizeni 2 g;gigsoo ms, 0,1 ms 9999
836 Filtr nastaveni kroutici sily 2 0az5s,9999 0,001s 9999
837 Filtr detekce kroutici sily 2 0az0,1s, 9999 0,001s 9999
840 Vybér offsetu kroutici sily 0 az 3, 9999 1 9999
841  |Offset kroutici sily 1 009 2 1400%, 1% 9999
842  |Offset kroutici sily 2 009 2 1400%, 1% 9999
Offsety kroutici | 843 |Offset kroutici sily 3 000 2 1400%, 1% 9999
sily
844 Filtr kroutici sily 0az5s,9999 0,001s 9999
845 Délka provozu offsetu kroutici sily O0az5s, 9999 0,01s 9999
846 Kompenzace rovnovahy offsetu kroutici sily |0 az 10V, 9999 0,1V 9999
847 Dobéh offsetu kroutici sily €. 3 0 az 400%, 9999 1% 9999
848 Dobéh offsetu kroutici sily €. 3 - zesileni 0 az 400%, 9999 1% 9999
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849 Nastaveni offsetu analogového vstupu * 0 az 200% 0,1% 100%
851 Pocet pulzt kodéru 0 az 4096 1 2048
852 Smér otaceni kodéru 0,1 1 1
L 854 Budici pomér 0az 100% 1% 100%
m‘;’ggove 859 | Proud kroutici sily * 0az, 9999 1 9999
862 Frekvence krouzkového filtru 0az 31 1 0
863 Hloubka krouzkového filtru O0az3 1 0
864 Detekce kroutici sily 0 az 400% 0,1% 150%
865 Detekce nizké rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 45 ot/min
Zobrazovaci 866 Reference sledovani kroutici sily 0 az 400% 0,1% 150%
funkce 867  |Vystupni filtr DA1 0az5s 0,001 s 0,05s
Pfifazena i . y
funkee svorek 868 Pfifazeni funkce svorce €. 1 0,1, 2,5,9999 1 0
870  |Urovefi odchylky otagek g az 1500 otimin, |4 otymin 9999
?Cfllfanné 871 |Délka odchylky otacek 0az100s 01s 12s
unkee 873 Omezeni otacek 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 600 ot/min
874 Nastaveni urovné OLT 0 az 200% 0,1% 150%
Nastaveni 875  |Definice zavady 0,1 1 0
provoznich — - -
funkci 876 Vstup chranice tepelného relé 0,1 1 1
877 Vybér I’IZ?nI ota(_:ek' posunu _vpred/rlzenl 0.1,2 1 0
modelové adaptivni rychlosti
Funkce 878  [Filtr ota&ek posunu vpred 0azls 0,01s 0s
fidiciho n — = = "
systému 879 Omezeni kroutici sily otac¢ek posunu vpfed |0 az 400% 0,1% 150%
880 Pomér zatéZe setrvacnosti 0, 1 az 200krat 0,1 7
881 Zesileni otacek posunu vpied 0 az 1000% 1% 0%
890 Nastavena doba vystupu udrzby 0 az 9998, 9999 10 hod. 9999
Funkce udrzby 891 Casovac vystupu udrzby 0 az 9998 10 hod. 0
892 Vymazani signalu vystupu udrzby 0 1 0
900 Kalibrace svorky DA1
901 Kalibrace svorky DA2
. - 0az10V,0az . .
902 Offset nastaveni rychlosti €. 2 3600 ot/min 0,1 ot/min 0V, 0 ot/min
0. . : x 0az10V,0az " f
903 Zesileni nastaveni rychlosti €. 2 3600 ot/min 1 ot/min 10V, 1500 ot/min
904  |Offset piikazu kroutici sily &. 3 gV 082 0.1% 0V, 0%
Kalibragni Tani nF iy & 0az10V,0az
funkce 905 Zesileni pfikazu kroutici sily €. 3 200 % 0,1% 10V, 150%
x 0az10V,0az . .
917 Offset svorky €. 1 (rychlost) 3600 ot/min 0,1 ot/min 0V, 0 ot/min
0 Y 0az10V,0az . .
918 Zesileni svorky €. 1 (rychlost) 3600 ot/min 1 ot/min 10V, 1500 ot/min
919 Offset svorky €. 1 (kroutici sila/magneticky |0 azom V, 0 az 01% 0V, 0%
tok) 400 %
920 Zesileni svorky €. 1 (kroutici sila/magneticky |o a2010 V,0az 0.1% 10V, 150%
tok) 400 %
Dopliikové 990 Rizeni bzu¢aku PU 0,1 1 1
p
funkce 991 Parametr pro volitelnou ovladaci a parametriza¢ni jednotku (FR-PU04V)
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KAPITOLA 4 RADA FR-V500L

4.1 Typ ménice

- 3 Vykonovy stitek | MITSUBISHI INVERTER
* Stitky 5 Typ ménice MOEL FR-V540L-75K
Rozsah vstupnich _| [ vo
B | | hodnot (A, V. Hz) THIPUT__XXXXX

Rozsah vystupnich—tOUTPUT _ XXXXX |
hodnot WSS XXXXX

Vyrobni &islo SERALL

i
5 ] ——

A MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION
MADE IN JAPAN

* Typ ménice
FR-[V540L]-[75] K
[ [
Symbol Napajeci napéti Kapacita

V520L | T¥ifazova verze 200 V z’n(\é/:;)iée
V540L | Trifazova verze 400 V

* PfisluSenstvi
Navod na pouziti (zakladni, podrobny), tlumivka stejnosmérného proudu
(DCL)
Pokud zjistite v tomto manualu jakoukoli nesrovnalost, chybu, nedostatek
atd., spojte se s vasim obchodnim zastoupenim.

* Zakladni deska (deska CA) této jednotky méni¢e FR-V500L se liSi od
zakladni desky pouzité u modelu FR-V500 (méné nez 55K), FR-A500, a
FR-A500L.

Software téchto modeld se lisi.
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RADA FR-V500L

4.2 Zakladni konfigurace

®

Tlumivka
stfidavého
proudu
(MT-BAL) |
D

Linkovy
odrusovaci filtr

Filtr ( )

vysokofrekvencniho

Sumu
Menic
1 FR-V500L

i RST
Tlumivky P
o & |
zvyseni P1

Uciniku

Brdova
jednotka

N
@

Linkovy
odrusovaci ( )
filtr

Kabel kodéru

.»_l D_!

Uzemnéni

UPOZORNENI

Napajeci zdroj
Pouzivejte napajeni v rozsahu dovoleného napdjeciho napéti pfesné stanoveného pro dany typ
meénice.

Jisti€ s lisovanym pouzdrem (MCCB) nebo uzemnovaci jisti¢ (ELB)
Jisti¢ je nutné vybirat s ohledem na velikost zapinaciho proudu protékajiciho ménicem v
zapnutém stavu.

Stykaé

Nainstalujte styka¢ pro zajisténi bezpecnosti. (Podrobné pokyny najdete v navodu na pouziti.)
Nepouzivejte styka¢ k vypinani a zapinani ménice. V opacném pfipadé se zkracuje zivotnost
ménice.

Tlumivky pro zvyseni Gciniku

» Tlumivka stfidavého proudu (MT-BAL)

Tlumivka se pouziva v pfipadech kdyz je tfeba zlepSit ucinik nebo kdyz je méni¢ nainstalovan
blizko zdroje vysokého napéti. Pokud nepouzijete tlumivky, hrozi poskozeni ménice.

Vénujte zvySenou pozornost uréeni vhodnost instalace tlumivky.

» Tlumivka stejnosmérného proudu (standardni)

Vzdy pfipojte tlumivku stejnosmérného proudu.

Odrusovaci filtr
Nainstalujte odruSovaci filtr na omezeni vlivu elektromagnetického ruseni tvofeného ménicem.
* Linkovy odruSovaci filtr (FR-BLF) .

U¢inny v rozsahu pfiblizné od 1 MHz do 10 MHz. Cim vice vodi€u filtrem prochazi, tim je filtr

ucinngjsi. (Pocet vodich prochazejicich filtrem je omezen pfi montazi na vystupni stranu.)
* Filtr vysokofrekvenéniho sumu (FR-BIF)
U¢innné omezuje Sumy ve vysokofrekvenénim pasmu AM. Tento filtr je uréen pro vystup.

Ménic

Zivotnost ménice je ovlivilovana okolni teplotou. Teplota by méla byt na co nejnizsi drovni
pFipustného rozsahu. Obzvlas" je tfeba sledovat teplotu, pokud je ménic instalovan v rozvadéci.
Chybné zapojeni mlze zplsobit zniceni ménice. Kabel s fidicimi signaly je nutné vést mimo
napajeci vedeni kvuli ochrané proti ruseni.

Brzdova jednotka, brzdovy odpornik

(Upozornéni)+Pripojte k vystupu P-N.
*» Nastavte hodnotu "1" pro parametr Pr. 30 "Vybér rekuperacni funkce".
* Nastavte hodnotu "10%" parametru Pr. 70 "ZatéZovatel brzdéni".

Motor s kodérem

Vzhledem k tomu, Ze je tento méni¢ standardné vybaven funkci automatického ladéni, Ize jej
rovnéz pouzivat s jinymi motory, nez Mitsubishi.

Zagizeni pgipojené na vystup

Na vystup ménice neinstalujte korekéni kondenzator uciniku, pfepé&"ovou ochranu nebo filtr
vysokofrekvenéniho Sumu (FR-BIF).

Uzemnini

Ochrana proti zkratu, vzdy je nutné uzemnit zvla$" motor a méni€. Pro omezeni indukéniho Sumu
z napajeciho vedeni ménic¢e doporu€ujeme pfipojit uzemrovaci kabel na vystup ménice.

(%ﬁ Podrobné pokyny pro omezeni Sumu najdete v navodu na pouziti.

* Na vystup ménice neinstalujte

korekéni kondenzator uciniku, prepé”"ovou ochranu nebo filtr vysokofrekvenéniho Sumu

(FR-BIF). Dojde k vypnuti ménic¢e nebo k poskozeni korekéniho kondenzatoru uciniku nebo prepé”ové ochrany. Pokud je
nékteré z vyse uvedenych zafizeni pripojeno, ihned jej odpojte. (Pokud je pfipojen odrusovaci filtr FR-BIF, miuze vypnuti
napajeni za béhu motoru zptsobit "E.UVT". V takovém pfipadé pripojte odrusovaci filtr na primarni stranu stykace.)

* Elektromagnetické vinové ruseni

Vstup a vystup (hlavni okruh)

ménice obsahuje vysokofrekvenéni soucasti, které mohou kolidovat s komunikaénimi

zafizenimi (napriklad radiostanicemi AM) pouzivanymi v blizkosti ménice. V tomto pripadé nainstalujte dopliikovy
odrusovaci filtr FR-BIF (pouze pro pouziti na vstupu) nebo linkovy odrusovaci filtr FR-BSF01 nebo FR-BLF pro omezeni

ruseni.

* Podrobnosti o perifernich zarizenich najdete v priru¢kach pro kazdy doplnék nebo periferni zarizeni.
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4.3 Seznam parametru
.

Mé&nic je z vyroby nastaven tak, aby zobrazoval pouze parametry jednoduchého rezimu.
Nastavte parametr Pr. 160 "Vybér rozSifenych funkci" podle potfeby.

RADA FR-V500L

. Nastaveni Rozsah .
Parametr Nazev . P Poznamky
vyrobce nastaveni
160 Vybér rozsifenych 0 0 K dispozici pouze parametry jednoduchého rezimu.
funkci 1 K dispozici v8echny parametry.
UPOZORNENI

Parametry, které v nasledujici tabulce uvedeny ¢erné, oznacuji parametry jednoduchého rezimu.

U stinovanych parametru v tabulce Ize ménit nastaveni za provozu, i kdyz je nastaveno "0" (nastaveni

vyrobce) v parametru Pr. 77 (ochrana prepisu parametri).
*: K dispozici pokud Pr. 77 = 801.

N L L Aplika
i Minimalni P s
Funkce C'SIOt Nazev Rotzsah . prirastky Na§tat\)len| n cnt'
parametru nastaveni nastaveni vyrobce aeSniaV
0 ZvysSeni momentu (rucni) 0 az 30% 0.1% 1%
1 Maximalni rychlost 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
2 Minimalni rychlost 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 0 ot/min
3 Zakladni frekvence 20 az 200 Hz 0,01 Hz 60 Hz
4 Predvolena rychlost (vysoka rychlost) 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
Zakladni 5 PFedvolena rychlost (stfedni rychlost) 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 750 ot/min
funkee 6 Predvolena rychlost (nizka rychlost) 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 150 ot/min
7 Doba rozb&hu g;‘gﬁﬁoo sl0az 1 0.1s/0,01s 15
I Doba brzdéni 9oz 36008082 | 91510015 155
Nadproudové elektronicka ochrana
9 P 0 az 3600 A 0,1A 0A
motoru O/L
10 |Rychlost dynamické brzdy DC g az 1500 otimin. | .1 otymin 15 ot/min
11 Doba dynamické brzdy DC 0az05s 0,1s 05s
gf;;’:cfid”" 12 [Napéti DC dynamické brzdy 0 az 30% 0.1% 1%
funkce 13 Spoustéci rychlost 0 aZ 1500 ot/min 0,1 ot/min 15 ot/min
15 Nastaveni rychlosti tipovani 0 az 1500 ot/min 0,1 ot/min 150 ot/min
16 |Doba rozb&hu/dob&hu tipovani 952300051082 | 0150015 05s
17 Vybér vstupu MRS 0,2 1 0
TV - e 0az 1000V,
19 Maximalni vystupni napéti 8888, 9999 0,1V 9999
20 Referenéni rozsah rozbéhu a dobéhu 1 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
21 Velikost pfirdstku doby rozbéhu/dobéhu |0, 1 1 0
22 Omezeni kroutici sily 0 az 400% 0.1% 150%
24 |Pfedvolen rychlost (rychlost 4) 9 22 3000 otmin. | 4 otymin 9999
Nastaven 25  |Pfedvolena rychlost (rychlost 5) 9 22 3000 otmin. | 4 otymin 9999
rovoznich . B 3 i
g 26  |Predvolena rychlost (rychlost 6) 35593600 ovmin. | 4 ot/min 9999
27 |Ptedvolen rychlost (rychlost 7) 9 22 3000 otmin. | 4 otymin 9999
28 Kompenzace vstupu predvolené rychlosti |0, 1 1 0
29 Kfivka rozbéhu a dobéhu 0,1,2,3,4 1 0
30 Vybér rekuperacéni funkce 0,1,2 1 0
31 Rychlostni skok 1A 85593600 ot/min, 1 ot/min 9999
32 Rychlostni skok 1B 85593600 ot/min, 1 ot/min 9999
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N T Aplika
Funkee Cislo Nazev Rozsah M;?r'an;?ll("' Nastaveni éni
parametru nastaveni rln)astaver¥i vyrobce nastav
eni
33 |Rychlostni skok 2A g a2 3600 otimin, | 4 otymin 9999
34  |Rychlostni skok 2B 0az 3600 ot/min, | 4 yymin 9999
Nastaveni 9999
provoznich 35  |Rychlostni skok 3A g a2 3600 otimin, | 4 otymin 9999
36  |Rychlostni skok 3B g a2 3600 otimin, | 4 otymin 9999
37 Zobrazeni rychlosti 0,1 az 9998 1 0
Funk 41 Sifka citlivosti rychlosti 0 az 100% 0.1% 10%
“stupnich 42 |Detekce rychlosti 0az 3600 oUmin | 1 otmin 300 oUmin
svorek 43  |Detekce rychlosti pro smér vzad 0 az 3600 ot/min, 1 ot/min 9999
p 9999
, 44  |Doba druhého rozb&hu/dob&hu 0az3600s/0az | 450015 55
Druha sada 360 s
tri ; - 5 5
parameirt 45  |Doba druhého dob&hu g 08 | 0150015 9999
Funkce
vystupnich 50 Detekce druhé rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 750 ot/min
svorek
0,5az12,17 az
52 Vybér dat na hlavnim displeji DU/PU 20, 23, 24, 1 0
32 az 35, 38, 100
e . " i . 0az3,5az12,
53 Vybér dat na displeji na trovni PU 17 18 1 1
Zobrazovaci 1az3,5az12,
funkce 54 Volba funkce svorky DA1 17,18, 21, 1 1
32az34,36
55 Reference sledovani rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
ry
Jmenovity
56 Reference sledovani proudu 0 aZ 3600 A 0,1A vystupni proud
ménice
Cas dobéhu pro automaticky restart pfi  |0,0,1a230s
57 ] . . P oy ' 0,1s 9999
Automaticky kratkodobém vypadku napajeni 9999
restart Tlumici & r maticky ri fi
58 umic Ca:spo'auto atic y e§tanp 0az60s 01s 10s
kratkodobém vypadku napajeni
gﬂi‘ggove 59  |Funkce motorpotenciometru 0,1,2,3 1 0
60 Vybér inteligentniho rezimu 0,7,8 1 0
65 Vybér opakovaného startu O0az5 1 0
67  |Poget opakovanych start (1)1%2 10,101 a2 1 0
68 Prodleva pfi opakovaném startu 0az10s 0,1s 1s
69 Smazani Citace opakovanych startl 0 1 0
70 Zatézovatel brzdéni 0az10% 0.1% 0%
Nastaveni 0,3az8,10,13
provoznich 71 Druh motoru az 18, 20, 23, 24, 1 30
funkei 30, 33, 34
72 Nastaveni PWM frekvence 1 1 1
73 Signal nastaveni rychlosti 0,4,10,14 1 0
Vybér RESETU/Detekce PU odpojeni/ . .
75 L« O0az3,14az17 1 14
Vybér PU STOP
Ochrana prepisu parametrt 0,1,2 1
78 Zakaz reverzace motoru 0,1,2 1
9 Vybér provozniho rezimu Oaz4,6az8 1
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N T Aplika
i Minimalni . M
Funkce Cislo Nazev Rozsah . pHirastky Na§taven| éni
parametru nastaveni nastaveni vyrobce nastav
eni
80 Vykon motoru 0 aZ 3600 kW 0,1 kW Vykon ménige
81 Pocet polt motoru 2,4,6 1 4
Budici proud moto atézoveé
82 p* ru (bez zatézového 0a2 9999 9999
proudu)
o " 5 200 V (tfida 200 V)
83 Jmenovité napéti motoru 0az 1000V 0,1V /400 V (tFida 400 V)
Konstanty 84 Jmenovita frekvence motoru 20 az 200 Hz 0,01 Hz 60 Hz
motoru 90 [Konstanta motoru R1 * 0az, 9999 9999
91 Konstanta motoru R2 * 0az, 9999 9999
92 Konstanta motoru L1 * 0az, 9999 9999
93 Konstanta motoru L2 * 0az, 9999 9999
94 Konstanta motoru X * 0az, 9999 9999
SR /) bér automatického ladéni online 0,1,2 1 0
96 Funkce automatického ladéni 0, 1,101 1 0
110  |Doba tfetiho rozb&hu/dobéhu 9az 3600008z | 0150015 55
Treti funkce
v o . 0 az 3600/0 az
111 Doba tfetiho dobéhu 360 5, 9999 0,1s/0,01s 9999
Funkce
vystupnich 116 Detekce treti rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
svorek
117 Cislo stanice 0az31 1 0
118 Komunikacni rychlost 48,96, 192 1 192
119 Délka stop bitu/délka dat 0,1,10, 11 1 1
120 |Kontrola parity 0,1,2 1 2
:J%r:é’:'kacn' 121 |[Poget novych pokust komunikace 0az 10, 9999 1 1
122 Interval kontroly komunikace 39359999'8 s 0,1s 0
123 |Doba prodlevy gaz 180 ms, 1ms 9999
124 |Volba CR, LF 0,1,2 1 1
128 |Volba regulace PID 10, 11, 30, 31 1 10
129 |Proporcionalni konstanta PID 3‘91932 1000%, 0.1% 100%
130 |Integradni konstanta PID 3'919;2 3600s, 01s 1s
PID regulace 131 |Horni hranice 0 az 100%, 9999 0.1% 9999
132 Dolni hranice 0 az 100%, 9999 0.1% 9999
133 |Zadana hodnota PID pro provoz PU 0 az 100% 0.01% 0%
134  |Diferencialni konstanta PID 10 001s 9999
Rychlost zastaveni rozbéhu nelinearit
140 Y 5 Y 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 30 ot/min
typu vile
Cas zastaveni rozbéhu nelinearity typu
141 . yyp 0az360s 0,1s 05s
Nelinearita vile
typu vile Rychlost z veni éhu nelineari
142 ye 0°St astaveni dobéhu nelinearity 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 30 ot/min
typu vile
Cas zastaveni dobé&hu nelinearity typu
143 . yyp 0az360s 01s 05s
vile
Zobrazovaci 144 Pfepinani nastaveni rychlosti 0,2,4,6,8,10 1 0
funkce 145  |Parametr pro volitelnou ovladaci a parametrizacni jednotku (FR-PU04V).
150 Uroven detekce vystupniho proudu 0 az 200% 0.1% 150%
\'f,os”thL&;ho 151 [Cas detekce vystupniho proudu 0az10s 01s 0
p)rloud% 152  |Uroven detekce nulového proudu 0 az 200.0% 0.1% 5.0%
153 Cas detekce nulového proudu Oaz1s 0,01s 0,5s
Dopliikove 156 |Volba funkce proudového omezeni 0 az 31, 100, 101 1 1
odfizené = S T
§Snkce ) 157  |Casovac vystupu signalu OL 0az25s, 9999 0s 0
1az3,5az 12,
Zobrazovaci 158 |Volba funkce svorky DA2 17,18, 21, 1 1
funkce 32 az 34, 36
-E- Vybér rozsifenych funkci 0,1 1 0

32




RADA FR-V500L

N T Aplika
E Cislo . Rozsah Minimalni Nastaveni éni
unkce Nazev . prirtstky .
parametru nastaveni nastaveni vyrobce nastav
eni
162 Vybervglftomz’atlckeho res't.artL’l po 0.1.10 1 0
Automatioky okamzitém vypadku napajeni
utomaticky n 77 % >
restart po 163 Prynl tIum|'0| ca's pro restar't_prl' 0a520s 01's 0s
okamzitém kratkodobém vypadku napgjeni
vypadku - P — =
napajeni 164 Prym tlumI,CI na,petl pro reslt‘art Prl 0 az 100% 0.1% 0%
kratkodobém vypadku napajeni
165 Urovern omezeni proudu pfi restartu 0 az 200% 0.1% 150%
168 . - x .
Funkce udrzby 169 Nastaveni parametr(i vyrobce. Neprovadéjte nastaveni.
Pavodni . .
nastaveni 171 Smazani méfeni hodin provozu 0 1 0
180 |Volba funkce svorky DI1 1 0
181 Volba funkce svorky DI2 0a23,5, 82216, 1 1
182  |Volba funkce svorky DI3 20,22 az 27, 42 1 2
183 | Volba funkce svorky DI4 az 44,9999 1 3
187 |Volba funkce svorky STR 1 9999
Prifazené 0az8,10az 16,
funkce svorek 190 |Volba funkce svorky DO1 20, 25 az 27, 30 1 0
az 37, 40 az 44,
191 Volba funkce svorky DO2 96 a2 99, 100 a2 1 1
108, 110 a2 116,
192  |Volba funkce svorky DO3 120,125 az 127, 1 2
130 a2 137, 140
az 144, 196 az
195 |Volba funkce svorky A, B, C 199, 9999 1 99
232  |Predvolena rychlost (rychlost 8) 9 22 3600 otmin, |4 otymin 9999
233 |Predvolena rychlost (rychlost 9) 9 22 3600 otmin, |4 otymin 9999
Predvolené - . 0 az 3600 ot/min, .
rychlosti 234  |Predvolena rychlost (rychlost 10) 9999 1 ot/min 9999
235  |Predvolena rychlost (rychlost 11) 9 22 3600 otmin, |4 otymin 9999
236  |Predvolena rychlost (rychlost 12) 9 22 3600 otmin, |4 otymin 9999
237  |Predvolena rychlost (rychlost 13) 9 22 3600 otmin, |4 otymin 9999
Predvolené - . 0 az 3600 ot/min, .
rychlosti 238 |Predvolena rychlost (rychlost 14) 9999 1 ot/min 9999
239  |Predvolena rychlost (rychlost 15) 9 22 3600 otmin, |4 otymin 9999
Doplrikove 240 Funkce Soft-PWM 0, 1,10, 11 1 10
odfizené —
§L’nkce ) 244  |Volba provozu ventilatoru 0,1 1 0
Volba funkce N
Sastaveni 250 |Volba stopu 0az 100 s, 9999 0,1s 9999
Nastaveni
provozni 251 Vybér detekce preruseni vystupni faze 0,1 1 1
funkce
Doplitkové 252  |Offset prepisu 0 az 200% 0.1% 50%
funkce 253 |Zesileni pfepisu 0 az 200% 0.1% 150%
261 Vybér zastaveni pfi vypadku napajeni 0,1 1 0
262 |Odectena rychlost pfi zahajeni dobéhu 0 az 600 ot/min 1 ot/min 90 ot/min
y . N ot 0 az 3600 ot/min, : :
Funkee 263 |Odectena spoustéci rychlost 9999 1 ot/min 1500 ot/min
zastaveni pfi « v . 0 az 3600/0 az
vypadku P 264 |Doba dobéhu pfi vypadku napajeni 1 360 s 0,1s/0,01s 5s
napajeni . v L. 0 az 3600/0 az
265 |Doba dobé&hu pfi vypadku napajeni 2 360 s, 9999 0,1s/0,01s 9999
266 Rychlost prepnuti doby dobéhu pri 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min

vypadku napajeni
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N T | AQIiI'(a
eni
278  |Oteviraci rychlost brzdy 0 az 900 ot/min 1 ot/min 20 ot/min
279  |Oteviraci proud brzdy 0 az 200% 0.1% 130%
280 |Doba detekce proudu otevirani brzdy O0az2s 0,1s 03s
Sekvence 281 Doba brzdy pfi spusténi O0az5s 0,1s 03s
brzdéni 282 Rychlost brzdy 0 az 900 ot/min 1 ot/min 25 ot/min
283  |Doba brzdy pfi vypnuti O0az5s 0,1s 03s
284  |Vybér funkce detekce zpomalovani 0,1 1 0
285 |Rychlost detekce pretaceni ggagzggoo ot/min, 1 ot/min 9999
286 |Zesileni poklesu 0 az 100.0% 0.01% 0%
Pokles 287 |Konstanta filtru poklesu 0,00az1,00s 0,01s 03s
288  |Vybér aktivace funkce poklesu 0,1,2 1 0
popiikova 342 |Kontrola zapisu do EZPROM 0,1 1 0
350 |Vybér pfikazu polohy zastaveni 0,1,2,3,9999 1 9999
351 Rychlost pfepnuti orientace 0 az 1000 ot/min 1 ot/min 200 ot/min
356  |Pfikaz vnitfni polohy zastaveni 0az 16383 1 0
Orientace 357 |Zobna v poloze 0az 8192 1 1"
360 | Vybér pfikazu externi polohy 0,1,2az127 1 0
361 Posun polohy 0 az 16383 1 0
362 |Zesileni smycky orientace polohy 0.1 az 100 0.1 1
z;‘s”t';f:J idicino | 374 |Uroveh detekce pretodeni 0 a2 4200 ot/min 1 ot/min 3450 ot/min
380 Rozbéh S kfivka 1 0 az 50% 1% 0%
. 381 Dobéh S kfivka 1 0 az 50% 1% 0%
Kfivka S C - —
382 Rozbéh S kfivka 2 0 az 50% 1% 0%
383 |Dobéh S kiivka 2 0 az 50% 1% 0%
393 |Vybér orientace 1,2,10,11,12 1 0
396 |Zesileni rychlosti orientace (termin P) 0 az 1000 1 60
Orientace 397 Integracni konstanta rychlosti orientace [0az20,0s 0.001 0.333
398 |Zesileni rychlosti orientace (termin D) 0 az 100.0% 0.1 1
399 |Pomér zpomaleni orientace 0 az 1000 1 20
419  |Vybér pfikazu polohy vpravo 0,1 1 0
420 CviFatelcfaktoru Skalovatelnosti pulzu 0 a3 32767 ] ;
prikazu
421 Dve'lzlitelgfaktoru Skalovatelnosti pulzu 0 a3 32767 1 1
L pfikazl
Rizent polohy 422  |Zesileni smycky polohy 0az150s™" 157 255"
423 |Zesileni posunu polohy vpfed 0az 100% 1% 0%
424 Cvz?sové konstanta zrychleni/zpomaleni 0a550s 0.001 s 0s
pfikazu polohy
425 Filtr pfikazu posunu polohy vpred O0az5s 0,001 s 0s
426 Sifka v poloze 0 aZ 32767 pulzd 1 pulz 100 pulzt
Rizeni polohy 427 |Nadmérna chyba polohy 0 az 400K, 9999 1K 40K
430  [Vybér monitoru pulzl 0 az 5, 9999 1 9999
450 |Druhy pouzity motor 0, 10, 20, 30, 9999 1 9999
451 Vybér mezody Fizeni druhého motoru 20, 9999 1 9999
mr‘:g:ﬁmy 452 g;tha nadproudova elektronicka ochrana 0 a2 3600A, 9999 04 A 9999
453  |Druhy vykon motoru 0 az 3600 kW 0,1 kW Vykon ménige
454  |Pocet p6lu druhého motoru 2,4,6 1 4
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— Aplik:
Funkce Cislo Nazev Rozsah M;?rlﬁrgill(m Nastaveni e
parametru nastaveni r'n)astaver¥i vyrobce naesr:?v
464 '?0?? d9behu pfi nahlém zastaveni fizeni 02236005 01s 0
digitalni polohy
465 | Velikost posuvu prvnipolohy menSinez 4 |, oqqq 1 0
Cislice
466 | Velkost posuvu prvni polohy vétsinez 4 | oo 1 0
Cislice
467 Vevl!k(.)st posuvu druhé polohy menS$i nez 0 a2 9999 1 0
4 gislice
468 \v/’ell_kost posuvu druhé polohy vétsi nez 4 0 a 9999 1 0
Cislice
469 \v/’ell.kost posuvu tieti polohy menSi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
470 \v/’ell'kost posuvu tfeti polohy vétsSi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
471 \v/’ell_kost posuvu Ctvrté polohy menSi nez 4 0 a5 9999 1 0
Cislice
479 \v/’ell.kost posuvu ¢tvrté polohy vétsi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
473 | Velikost posuvu paté polohy mensinez 4 | ' o o 1 0
Cislice
474 \v/’ell_kost posuvu paté polohy vétsi nez 4 0 a5 9999 1 0
Cislice
475 \v/’ell.kost posuvu Sesté polohy mensi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
476 \v/’ell'kost posuvu Sesté polohy vétsi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
477 | Velikost posuvu sedmé polohy mensineZ [ o - 1 0
4 Gislice
478 \v/’ell.kost posuvu sedmé polohy vétsi nez 4 0 a2 9999 1 0
Cislice
izent polohy 479 \v/’ell'kost posuvu osmé polohy menSi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
480 \v/’ell_kost posuvu osmé polohy vétsi nez 4 0 a5 9999 1 0
Cislice
481 Vevl!kc.)st posuvu devaté polohy mensi nez 0 a3 9999 1 0
4 gislice
482 \v/’ell.kost posuvu devaté polohy vétsi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
483 Vevl!kc_Jst posuvu desaté polohy mensi nez 0 a2 9999 1 0
4 Gislice
484 \v/’ell.kost posuvu desaté polohy vétsi nez 4 0 a3 9999 1 0
Cislice
485 Vel,'ko%t. ppsuvu jedenacté polohy mensi 0 a3 9999 1 0
nez 4 Cislice
486 | Velikost posuvu jedenacté polohy vatsi | "o 1 0
nez 4 Cislice
487 Ve|v|k0§tl ppsuvu dvanacté polohy mensi 0 a3 9999 1 0
nez 4 gislice
488 Ve|v|k0§t’ ppsuvu dvanacté polohy vétsi 0 a3 9999 1 0
nez 4 Cislice
489 Vevl!kc_Jst posuvu tfinacté polohy mensi nez 0 a2 9999 1 0
4 Gislice
490 Vevl!kc.)st posuvu tfinacté polohy vétsi nez 0 a3 9999 1 0
4 gislice
491 Vel,'ko%t, ppsuvu étrnacté polohy mensi 0 a3 9999 1 0
nez 4 Cislice
492 Vevl!kqst posuvu ¢trnacté polohy vétsi nez 0 a% 9999 1 0
4 gislice
493 Vel,'ko%t, ppsuvu patnacté polohy mensi 0 a3 9999 1 0
nez 4 gislice
494 Velikost posuvu patnacté polohy vétsi nez 0 a2 9999 1 0

4 Cislice
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RADA FR-V500L

N T Aplika
i Minimalni . -
Funkce Cislo Nazev Rozsah . pHirastky Na§taven| éni
parametru nastaveni nastaveni vyrobce nastav
eni
o 495  |Vybér vzdaleného vystupu 0,1 1 0
y;stif”y 496 |Data vzdaleného vystupu 1 0 a2 4095 1 0
497 |Data vzdaleného vystupu 2 0 az 4095 1 0
Poplikové 591 |Cas spusténi zadrzeni 0az10's, 9999 01s 9999
Nastaveni S[V \/ybér fidiciho systému 0az5,20 1 0
provoznich 801 Vybér vlastnosti kroutici sily 0,1 1 1
funke 802 |Vybér predb&zného buzeni 0.1 1 0
yber p
VIbEr - ——
803 ybér vlastnosti krou§|0| sily rozsahu 0.1 1 0
frekvence pro vypnuti
804 |Vybér pfikazu kroutici sily vpravo 0,1,2 1 0
805 |Hodnota pfikazu kroutici sily (RAM 600 az 1400% 1% 1000%
Nastaveni p y
astaveni <7 T 7
; Hodnota prikazu kroutici sily (RAM
provoznich 806 ' 600 az 1400% 1% 1000%
funkci E2PROM) as e ’ ’
807 |Vybér omezeni rychlosti 0,1,2 1 0
808 |Omezeni rychlosti otaceni vpred 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 1500 ot/min
809 |Omezeni rychlosti otageni zpét 35593600 o/min, 1 ot/min 9999
Vybér m \% mezeni kroutici
810 }/be etody vstupu omeze outic 0.1 ) 0
sily
812 |Omezeni kroutici sily (rekuperace) 0 az 400%, 9999 0.1% 9999
813 |Omezeni kroutici sily (3 kvadrant) 0 az 400%, 9999 0.1% 9999
814 |Omezeni kroutici sily (4 kvadrant) 0 az 400%, 9999 0.1% 9999
815 |Druha Uroven omezeni kroutici sily 0 az 400%, 9999 0.1% 9999
816  |Omezeni zrychleni kroutici sily 0 az 400%, 9999 0.1% 9999
817 |Omezeni zpomaleni kroutici sily 0 az 400%, 9999 0.1% 9999
818 Nasta\{enl urovvn'e zp(’etne’ vazby 18315 1 )
snadného ladéni zesileni
XICI \/ybér snadného ladéni zesileni 0,1,2 1 0
820 |Zesileni 1 fizeni rychlosti P 0 az 1000% 1% 60%
821 Integracni konstanta rychlosti fizeni 1 0az20s 0,001s 0,333 s
822 Filtr nastaveni rychlosti 1 O0az5s 0,001s 0s
Eusnt‘é?f"d"c"ho 823  [Filtr detekce rychlosti 1 0az5s 0,001s 0,001s
u —— ——
Y 824 |Zesileni 1 fizeni kroutici sily P 0 az 200% 1% 100%
825 Integracni konstanta kroutici sily fizeni 1 [0 az 500 ms 0,1 ms 5ms
826 Filtr nastaveni kroutici sily 1 O0az5s 0,001 s 0s
827 Filtr detekce kroutici sily 1 O0az5s 0,001 s 0s
828 |Modelové zesileni fizeni rychlosti 0 az 1000% 1% 60%
830 |Zesileni 2 fizeni rychlosti P g2z 1000%, 1% 9999
831 Integraéni konstanta rychlosti fizeni 2 0az 20 s, 9999 0,001 s 9999
832 Filtr nastaveni rychlosti 2 0az5s, 9999 0,001 s 9999
833 Filtr detekce rychlosti 2 0az5s, 9999 0,001 s 9999
834 |Zesileni 2 fizeni kroutici sily P 0 az 200%, 9999 1% 9999
835 |Integracni konstanta kroutici sily fizeni 2 ggagzgsoo ms, 0,1 ms 9999
836 Filtr nastaveni kroutici sily 2 O0az5s, 9999 0,001s 9999
837 Filtr detekce kroutici sily 2 0az5s, 9999 0,001s 9999
840 | Vybér offsetu kroutici sily 0az 3, 9999 1 9999
841 |Offset kroutici sily 1 00022 1400%, 1% 9999
842 |Offset kroutici sily 2 00022 1400%, 1% 9999
843 |Offset kroutici sily 3 600 az 1400%, 1% 9999
Offsety kroutici 9999
sily 844  |Filtr kroutici sily 0az5s, 9999 0,001 s 9999
845 |Délka provozu offsetu kroutici sily 0az5s, 9999 0,01s 9999
Kompenzace rovnova ici
846 sily P vahy offsetu kroutici 0 az 10V, 9999 0,1V 9999
847 |Dobéh offsetu kroutici sily €. 3 - offset 0 az 400%, 9999 1% 9999
848 |Dobéh offsetu kroutici sily €. 3 - zesileni |0 az 400%, 9999 1% 9999
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RADA FR-V500L

Cislo Rozsah Minimalni Nastaveni Ag:ill"a
Funkce Nazev . prirastky .
parametru nastaveni nastaveni vyrobce nastav
eni
849 |Nastaveni offsetu analogového vstupu * |0 az 200% 0.1% 100%
851 Pocet pulzl kodéru 0 aZ 4096 1 2048
852 | Smér otaceni kodéru 0, 1 1 1
. ) 854 Budici pomér 0 az 100% 1% 100%
popinkove 859 |Proud kroutici sily 0az, 9999 1 9999
862 Frekcence krouzkového filtru 0az60 1 0
863 Hloubka krouzkového filtru O0az3 1 0
864 Detekce kroutici sily 0 az 400% 0.1% 150%
865 Detekce nizké rychlosti 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 45 ot/min
Zobrazovaci 866 Reference sledovani kroutici sily 0 az 400% 0.1% 150%
funkce 867  |Vystupni filtr DA1 0az5s 0,001s 0,05s
Pfifazena viy . «
funkee svorek 868 Pfifazeni funkce svorce €. 1 0,1,2,5,9999 1 0
870 |Urovef odchylky otadek g 2z 1500 otimin, | 4 otymin 9999
fchllranné 871 Délka odchylky otacek 0az100s 01s 12s
uniee 873 Omezeni otacek 0 az 3600 ot/min 1 ot/min 600 ot/min
874 |Nastaveni urovné OLT 0 az 200% 0.1% 150%
Nastaveni 875 |Definice zavady 0,1 1 0
provoznich — - ~
funkci 876 |Vstup chranice tepelného relé 0,1 1 1
877 Vybér rlzlenl otaf:ek’ posunu ypred/rlzenl 0.1.2 1 0
modelové adaptivni rychlosti
878 Filtr otaCek posunu vpred Oaz1s 0,01s 0s
Funkcefidiciho - — =
) mezeni kroutici sil k n
systému 879 vopF:d © outici sily otacek posunu 0 az 400% 0.1% 150%
880 Pomér zatéze setrvacnosti 0, 1 az 200krat 0.1 7
881 Zesileni otaCek posunu vpred 0 az 1000% 1% 0%
890 |Nastavena doba vystupu udrzby 0 az 9998, 9999 10 hod. 9999
Funkce udrzby 891 Casovac vystupu udrzby 0 az 9998 10 hod. 0
892 |Vymazani signalu vystupu udrzby 0 1 0
900 |Kalibrace svorky DA1
901 Kalibrace svorky DA2
902 |Offset nastaveni rychlosti ¢. 2 g:;o?t/\r/ﬁig az 0,1 ot/min 0V, 0 ot/min
903 |Zesileni nastaveni rychlosti ¢. 2 g:;o?t/\r/ﬁig az 1 ot/min 10 V, 1500 ot/min
904 |Offset prikazu kroutici sily &. 3 oz oV 082 0.1% 0V, 0%
Kalloragni 905 |Zesileni pikazu kroutici sily &. 3 oz o\ 00z 0.1% 10V, 150%
917  |Offset svorky &. 1 (rychlost) 266020100tl\r:1’i2 az 0,1 ot/min 0V, 0 ot/min
918 |Zesileni svorky &. 1 (rychlost) 266020100tl\r:"1i2 az 1 ot/min 10 V, 1500 ot/min
Offset svorky €. 1 (kroutici sila/ 0az10V,0az 0 .
919 | magneticky tok) 400 % 0% oV 0%
Zesileni svorky €. 1 (kroutici sila/ 0az10V,0az
920 magneticky tok) 400 % 0.1% 10 V, 150%
Doplitkové 990 |Rizeni bzu€aku 0,1 1 1
funkce 991 Parametr pro volitelnou ovladaci a parametriza¢ni jednotku (FR-PU04V)
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KAPITOLA 5 DOCHRANNE FUNKCE

5.1 Poruchy (Alarmy)
'

Jestlize se vyskytne néjaka porucha v ménici, aktivuje se odpovidajici ochranna funkce a na parametrizaéni
jednotce se zobrazi kéd odpovidajiciho chybového hlaseni. Pokud se aktivuje ochranna funkce, odstrarite
pfi¢inu vhodnym postupem uvedenym v ¢asti 5.2 Odstrafovani problému. Pokud dojde k zastaveni ménice,
je tfeba jej restartovat.

Pokud se aktivuje alarmni hlaSeni, je nutno poruchu odstranit, méni¢ resetovat a znova spustit.

Metoda resetu

Pokud se aktivuje ochranna funkce a méni¢ zastavil vystup, bude vystup ménice zastaven (a motor bude
kratkodobé vypnut). Pokud se aktivuje ochranna funkce, ménic se zastavi a hlasi alarm. Pfi resetovani
pouzijte néktery z nasledujicich postupu: vypnéte a zapnéte napajeci napéti ménice; zkratujte vystup RES-
SD déle nez 0,1 s, potom oteviete; nebo stisknéte tlacitko na ovladacim panelu nebo na
parametrické jednotce (pouzijte funkci napovédy parametrické jednotky). PFi zkratovani RES-SD se na
ovladacim panelu zobrazi "Err." a parametricka jednotka signalizuje, Ze je ménic resetovan.

5.1.1 Definice chybovych hlaseni (alarmii)

(1) Dulezité alarmy

Pokud se aktivuje ochranna funkce, vystup ménice je zastaven a je spustény alarm.

Indikace na ol u I ) .
ovladacim panelu E.OC1 L FR-PU04 OC During Accs
Nazev Nadproud béhem rozbéhu

KdyZz vystupni proud ménice dosahne pfiblizné 200% * jmenovitého proudu b&éhem
rozb&hu, ménic se zastavi a aktivuje se toto chybové hlaSeni.

Popis Tato indikace se rovnéZz zobrazi, pokud je zadan startovni signal a jsou napajeny
pouze vystupy R1 a S1.
Provéfte dobu rozbéhu.
. Zkontrolujte dlouhou klesavou dobu rozbéhu aplikaci zvedani.
Provéreni

Zkontrolujte vystup proti zkratu.

Zkontrolujte, zda je k dispozici napajeni hlavniho okruhu (R, S, T).

* Prodluzte dobu rozbéhu. (Snizte klesavou dobu rozbéhu.)

» Pokud pfi spusténi vzdy sviti "E.OC1", jednou odpojte motor a spus”te ménic.
Pokud "E.OC1" pfesto sviti, kontaktujte obchodni zastoupeni.

» Zapnéte napajeni hlavniho okruhu (R, S, T).

* U Fady FR-F500L se ochranny okruh aktivuje pfi 150% nebo vice.

Opravné kroky

Indikace na ol n I nin )
ovisdacim panelu E.OC2 gt R FR-PU04 Stedy Spd OC
Nazev Nadproud b&éhem konstantni rychlosti
Popis Kdyz vystupni proud méni¢e dosahne pfiblizné 200% * jmenovitého proudu béhem

konstantni rychlosti, méni¢ se zastavi a aktivuje se toto chybové hlaseni.
Provéfte kolisani zatéZze motoru.
Zkontrolujte vystup proti zkratu.
Opravné kroky Stabilizujte zatéz.
* U Fady FR-F500L se ochranny okruh aktivuje pfi 150% nebo vice.

Provéreni
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DOCHRANNE FUNKCE

Indikace na

e . i
ovisdacim panelu E.OC3 CaL FR-PU04 OC During Dec
Nazev Nadproud béhem brzdéni
Pobi Kdyz vystupni proud ménice dosahne pfiblizné 200% * jmenovitého proudu béhem
opis S . x . L bl
brzdéni motoru, ménic€ se zastavi a aktivuje se toto chybové hlaseni.
Provéfte dobu brzdéni.
Provéreni Zkontrolujte vystup proti zkratu.

Provérte mechanickou brzdu motoru.

Opravné kroky

Prodluzte dobu dob&hu motoru.
Zkontrolujte funkci mechanické brzdy.

* U Fady FR-F500L se ochranny okruh aktivuje pfi 150% nebo vice.

Indikace na
ovladacim panelu

(] ] - i
E.OV1 Cai FR-PU04 OV During Acc

Nazev Prepéti béhem rozbéhu
Jestlize se zvySilo napéti ve stejnosmérném meziobvodé béhem brzdéni a
Popis zastaveni nad urcitou hodnotu napéti, aktivuje se tato ochranna funkce. Napéti se
zvySi pfi generatorickém chodu motoru nebo pfi zvySeném napéjecim napéti
ménice.
Provéfeni Provéfte dlouhou dobu rozb&hu, zméfte napdjeci napéti. (tzn. b&€hem sniZovani
rovéreni

rozbéhu pfi zvedani bfemene)

Opravné kroky

Snizte dobu rozbéhu.

Indikace na

ovladacim panelu E.OV2 ,'::- ,' T ,:' FR-PU04 Stedy Spd OV
Nazev Pfepéti béhem konstantni rychlosti
Jestlize se zvySilo napéti ve stejnosmérném meziobvodé béhem brzdéni a
Popis za§'Ea’1v<3n|’ nad uréitlou ’hodnotu napéti, aktivuje se te}tvo oc’;hranné’ fun}<ce. Navlp,étl’ se
zvySi pfi generatorickém chodu motoru nebo pfi zvySeném napajecim napéti
ménice.
Provéreni Provéfte kolisani zatéze motoru.

Opravné kroky

« Stabilizujte zatéz.
* Pouzijte brzdnou jednotku nebo bézny regeneraéni konvertor (FR-CV).

Indikace na - 1™ - .
ovladacim panelu E.OV3 :::- : T :: FR-PU04 OV During Dec
Nazev Prepéti béhem brzdéni nebo zastaveni
Jestlize se zvySilo napéti ve stejnosmérném meziobvodé béhem brzdéni a
Popis zag’fe’we:_ni nad urc“:it.ou ’hodnotu napéti, aktivuje vs_e te}tvo ocj,hranné'fun'kce. Navp'éti se
zvysi pfi generatorickém chodu motoru nebo pfi zvySeném napajecim napéti
meénice.
Provéreni Provérte dobu brzdéni.

Opravné kroky

* Prodluzte dobu dob&hu motoru. (Nastavte dobu brzdéni odpovidajici momentu
setrvacnosti GD2.)

» Zvyste zatézovatel brzdeéni.

* Pouzijte brzdnou jednotku nebo bézny regeneraéni konvertor (FR-CV).

39




DOCHRANNE FUNKCE

Indikace na ETHM | £ 17 14177 FR-PU04 Motor Ovrload
ovladacim panelu g
Nazev Pretizeni motoru (funkce externiho tepelného relé) *1
Elektronicka nadproudova ochrana v ménici zjistila prehfati motoru nebo redukci
chlazeni béhem konstantni rychlosti. Po dosazeni 85% prfednastavené hodnoty
Pobi bude spustén pfedbézny alarm (indikace TH). Po dosazeni zadané hodnoty se
opis - . . A “ ix v ocr .
aktivuje ochranny okruh, ktery zastavi vystup ménice. Pokud pouZzivate vice-polové
motory nebo dva a vice motoru najednou, pouzijte externi tepelné relé na vystupni
strané ménice, protoze motory nelze chranit elektronickou nadproudovou ochranou.
Provéreni Provérte pretizeni motoru.

Opravné kroky

» Snizte zatizeni motoru.
* Pro motor s cizim chlazenim nastavte v Pr.71 motor s konstantnim momentem.

Indikace na
ovladacim panelu

E.THT :_

o

T FR-PUO04

Inv. Overload

Nazev Pretizeni ménice (funkce externiho tepelného relé) *1
Jestlize je proud ménic vétsi nez 150% +2 jmenovitého proudu ménic¢e a nadproud
. nedosahl 200% *2 hodnoty jmenovitého proudu , pak inverzni €asova charakteristika
Popis L S, L . . oy
aktivuje tuto ochrannou funkci a tim chrani vystupni tranzistory ménice.
(Odolnost proti pretizeni 150% =2, 60 s.)
Provéreni Provéfte pretiZzeni motoru.

Opravné kroky

Snizte zatiZzeni motoru.

*1 Resetujte méni¢ a zobrazi se vnitfni vnitfni integrovana data elektronické nadproudové ochrany.
*2 U fady FR-F500L se funkce elektronické nadproudové ochrany aktivuje pfi 150% nebo méné a 120% nebo vice.
(Odolnost proti pretizeni 120% 60 s)

I’ndlk’ace na E.IPF | R FR-PU04 Inst. Pwr. Loss
ovladacim panelu N B I |

Nazev Ochrana proti okamzitému vypadku napajeni -
Pokud dojde k vypadku napajeni delSim nez 15 ms (plati rovnéz pro odpojeni
vstupu meénice), bude aktivovana ochrana proti okamzitému vypadku napajeni, ktera
zastavi vystup ménice tak, aby se zabranilo vypadku fidiciho okruhu. V tomto

Popis okamziku se kontakty vystrazného alarmniho vystupu oteviou (pfes vystupy B-C) a
zavfou (pres vystupy A-C). - Pokud vypadek napajeni trva déle, nez 100 ms,
vystrazny alarmni vystup neni k dispozici a ménic se restartuje, pokud je pfi
obnoveni napajeni zapnuty spoustéci signal. (Méni¢ pokracuje v provozu, pokud
okamzity vypadek napajeni trva méné, nez 15 ms.)

Provéreni Vyhledejte pficinu okazitého vypadku napajeni.

Opravné kroky

» Odstranite pfi€inu okamzitého vypadku napajeni.
* PFipravte zalozni zdroj napajeni pro pfipad okamzitého vypadku napéjeni.
» Nastavte funkci automatického restartu po okamzitém vypadku napdjeni.

* Pokud dojde k okamzitému vypadku napajeni, neni k dispozici zobrazeni ani vystup alarmu, ale méni¢ provede ochrannou operaci,
aby zabranil chybé, ke které by mohlo dojit v jim samotném. V nékterych provoznich stavech (velikost zatéze, nastaveni doby
rozbé&hu/brzdéni, atd.) mdze byt po obnoveni napajeni obnovena ochrana proti nadproudu nebo jina ochrana.
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Indikace na
ovladacim panelu

[ N
Ewt | 110

- ¢o'an’ ‘a»

FR-PU04 Under Voltage

Nazev

Ochrana proti podpéti

Popis

Pokud se snizi napajeci napéti ménice, nebude fidici okruh fungovat spravné a
vysledkem bude snizeni krouticiho momentu motoru nebo zvySeni zahfivani. Aby
se témto pfipadim zabranilo, tato funkce zastavi vystup ménice, pokud se napajeci
napéti snizi pod 150V (asi 300V pro tfidu 400V).

Pokud neni pfipojena propojka pfes P-P1, je ochranna funkce proti podpéti zapnuta.

Provéreni

Zkontrolujte start velkokapacitniho motoru.
Zkontrolujte, zda je na vyvodech P-P1 pfipojena propojka nebo tlumivka ve
stejnosmérném meziobvodu.

Opravné kroky

Zkontrolujte napajeci zafizeni, jako napfiklad zdroj.
Pfipojte propojku nebo tlumivku ve stejnosmérném meziobvodu pfes vyvody P-P1.

Indikace na
ovladacim panelu

0~
EFIN | A

[}

! I FR-PU04

' H/Sink O/Temp

Nazev Prehrati chladice
Popis JestliZze se tepelna jimka pfehfiva, teplotni &idlo na chladici zastavi vystup ménice.
L * Provéfte okolni teplotu.
Provéreni

» Zkontrolujte, zda neni tepelna jimka ucpana.

Opravné kroky

Snizte okolni teplotu podle technickych parametrd ménice.

Indikace na EGF | £ T FR-PU04 Ground Fault
ovladacim panelu .
Nazev Chyba pfepé"ové ochrany zemniho spojeni (uzemnéni)
Popis Tato ochrana zastavi méni¢ tehdy, kdyz zemnim spojenim te€e nadproud a tento
nadproud je na strané zatéze (na vykonovém vystupu ménice).
Provéreni Provéfte zemni spojeni (uzemnéni) u motoru a kabelu motoru.

Opravné kroky

Odstrarite zavadu zemniho spojeni (propojeni).

Indikace na EOHT | Z 111 FR-PU04 OH Fault
ovladacim panelu _urn

Nazev Sepnuti externiho tepelného relé +
Jestlize externi tepelné relé vyhodnotilo pfehfati motoru nebo tepelné ¢idlo

Popis umisténé pfimo v motoru ( kontakt se rozepnul) vyhodnotilo pfehfati, ménic¢ se
zastavil . | kdyZ se kontakt relé sepne automaticky, méni¢ se musi resetovat ru¢né.
* Provéite pfehfati motoru.

Provéreni  Zkontrolujte, zda je "7" (signal OH) nastaven spravné na parametru 180 az 186

(vybér funkce vstupu).

Opravné kroky

Snizte zatéz, nastavte spravnou funkci tepelného relé.

* Tato ochranna funkce je aktivni tehdy, kdy. je aktivovana svorka OH parametrem Pr.180 a. Pr.183.
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Indikace na E.BE I I FR-PU04 Br. Cct. Fault
ovladacim panelu . o

Nazev Porucha brzdného tranzistoru
Dojde-li k poruse bezdného okruhu z diivodu poskozeni bzdnych tranzistort, atd.,

Pobi tato funkce zastavi ménic.

opis Jeli tato chyba detekovana béhem stopu ménice, je nutno okamzité vypnout
napajeni meénice.
vy . » Snizte zatizeni J.
Provéreni

 Zkontrolujte, zda je spravna frekvence pouzivani brzdy.

Opravné kroky

Pravdépodobné doslo k poSkozeni ménice.
Prosim kontaktujte vase obchodni zastoupeni.

Indikace na

D ) Still Prev STP (je zobrazeno OL
ovladacim panelu EOLT e FR-PU04 béhem proudového omezeni)
Nazev Proudové omezeni
Pobi Frekvence ménice klesla na OHz pfi aktivované funkci proudového omezeni. ( OL se
opis ; oo : : ) ;
zobrazi dokud existuje aktivované proudové omezeni)
Provéreni Provéfte pretiZzeni motoru.

Opravné kroky

Snizte zatizeni motoru.

Indikace na cCoor .
ovladacim panelu E.OPT g Rl FR-PU04 Option Fault

Nazev Porucha pfislusenstvi
Zastavi vystup ménicCe, pokud jsou nainstalovany dvé nebo vice moznosti komunikace.

Popis Pokud je pfipojen konvertor faktoru vysokého vykonu, zobrazi se tento alarm, pokud
je zdroj stfidavého proudu nahodné pfipojen k vystupum R, S, T.
 Zkontrolujte, zda je nainstalovana jedna moznost komunikace.

Provéreni » Pokud je pfipojen konvertor faktoru vysokého vykonu, zkontrolujte, zda je k

vystupim R, S, T pfipojen zdroj stfidavého napéti.

Opravné kroky

* Omezte pocet pouzivanych komunika&nich moznosti na jednu.

 Zkontrolujte nastaveni parametru (Pr. 30) a zapojeni.

* Pokud je pfipojen konvertor faktoru vysokého vykonu, maze pfipojenim stfidavého
napéti k vystupim R, S, T dojit k poSkozeni ménice. Kontaktujte vaSe obchodni zastoupeni.

* Model FR-A5NR (vystup
funkci vystupu relé a pfip

relé/pfipojeni k pocitaci) umoznuje pfipojit dalsSi moznost komunikace. V takové pfipadé Ize pouzit pouze
ojeni k pocitaci je nepouzitelné.

Indik E.OP1 ':'-":"to
ndikace na - U UL FR-PU04 Option slot alarm 1 to 3
ovladacim panelu | az OP3 ‘m
[N
Nazev Alarm pfisluSenstvi ve slotu
Zastavi vystup ménice, pokud dojde k alarmu funkce v modulu plug-in, ktery je
Popis pfipojen k odpovidajicimu slotu (tzn. alarm komunikace v pfipadé komunikacniho
modulu, chybny kontakt jiného modulu plug-in, nez komunikaéniho).
* Zkontrolujte nastaveni a funkci chybného modulu.
* Zkontrolujte zda je modul volitelného pfislusenstvi fadné pfipojen ke konektoru.
Provéfeni (Cisla 1 az 3 oznaluiji porty s volitelnym pfisluSenstvim.)

 Zkontrolujte, zda nedoslo k pferuSeni komunika¢niho kabelu.
» Zkontrolujte, zda je koncovy rezistor spravné nainstalovan.

Opravné kroky

« Zkontrolujte nastaveni funkci voliteIného pfisluSenstvi, atd.
* Pfipojte bezpe&né pfislusenstvi ménice.

Indikace na - -7 1~
ovladacim panelu E.PE :: :_':: FR-PU04 Corrupt Memry
Nazev Porucha paméti parametr(i
Popis Zasvtavi vystup mé:ni(':e, pokuod dojde k zavadé na zafizeni E2PROM, ve kterém jsou
uloZena nastaveni parametru.
Provéreni Nastavte parametry na tovarni nastaveni.

Opravné kroky

Kontaktujte vaSe obchodni zastoupeni.
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Indikace na EPUE| L o1 FR-PU04 PU Leave Out
ovladacim panelu o

Nazev Odpojeni parametriza¢ni jednotky
Tato ochranna funkce zastavi méni¢ tehdy, kdyz se pferusi komunikace mezi PU a
ménic¢em, napf. ovladaci panel nebo PU se odpoji a parametr Pr. 75 je nastaven na
"2", "3", "16" nebo "17" v parametru 75 "Vybér RESETU/Detekce PU odpojeni/Vybér

Pobi PU STOP". Tato funkce zastavi vystup ménice, pokud je poc€et naslednych chyb

opis komunikace vy33i, nez povolené mnozstvi opakovanych pokust, kdyZ parametr Pr.
121 # "9999" pro komunikaci RS-485 z konektoru PU. Tato funkce zastavi vystup
meénice, pokud dojde k pferuseni komunikace na dobu nastavenou v parametru
Pr.122.
Provéieni  Zkontrolujte fadné pfipojeni DU nebo PU.
rovéreni

» Zkontrolujte nastaveni parametru Pr. 75.

Opravné kroky

Radné pfipojte DU a PU.

Indikace na
ovladacim panelu

E.RET :_

! -
~ FR-PU04

Retry No Over

Nazev Nadmeérny pocet pokusu
Popis Jestlize pocet restartt je vétSi nez nastaveny, tato ochrana zastavi ménic.
Provéfeni Zjistéte pficinu poruchy.

Opravné kroky

Eliminujte pFi¢inu vyskytu této poruchy.

Indikace na

| | -
ovladacim panelu ELF . FR-PU04 0
Nazev Detekce pferuseni vystupni faze.
Pobis * Tato ochrana je aktivni, pokud se pferusi jedna ze tfi fazi (U, V, W) na vystupni
P strané ménice.
Provéfeni » Zkontrolujte zapojeni vodi€u (zkontrolujte, zda nedoslo k zavadé motoru).

» Zkontrolujte, zda kapacita pouzitého motoru neni mensi, nez kapacita ménice.

Opravné kroky

« Radné pfipojte kabely.
» Zkontrolujte nastaveni parametru Pr. 251 "Detekce preruseni vystupni faze".

Indikace na Ecru| S0 FR-PU04 CPU Fault
ovladacim panelu | N R I N |
Nazev CPU porucha
Popis Jestlize vznikne porucha vypoc&tu CPU, méni¢ se zastavi a nahlasi tuto poruchu..
Provéreni m
, + Radné pipojte kabely.
Opravné kroky » Kontaktujte vase obchodni zastoupeni.
Indik E. 1 [y [
ndikace na az L. ! FR-PU04 Fault 1 a2 Fault 3
ovladacim panelu [} (
E.3 "~ =
Nazev Zavada pfislusenstvi
Pobis Vystup méni€e se zastavi, pokud dojde k zavadé kontaktu na konektoru mezi méniéem a
P komunikacnim pfisluSenstvim, k chybé& samotného komunikacniho pfisludenstvi, atd.
-Zkvontrolujte, zda je komunikacni pfisluSenstvi fadné pfipojeno ke konektoru.
Provéreni (Cisla 1 az 3 oznacuji porty s volitelnym pfisluSenstvim.)

» Zkontrolujte, zda se v okoli méni¢e nenachazeji nadmeérné elektrické Sumy.

Opravné kroky

+ Radné pripojte komunikaéni pfislugenstvi.

* Pokud se v okoli méni¢e nachazeji zafizeni, ktera vytvareji nadmérny elektricky
Sum, provedte opatfeni na odstranéni téchto Sumdu.

» Kontaktujte vase obchodni zastoupeni.
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ndik E.6 ,C ,C, Fault 6
Indikace na o ! FR-PU04
ovladacim panelu - -
E.7 Lo Fault 7
L. !
Nazev CPU porucha
Pobis Tato funkce zastavi vystup ménice, pokud dojde k chybé& komunikace v
P integrovaném procesoru.
Provéreni * Zkontrolujte, zda se v okoli méni€e nenachazeji nadmérné elektrické Sumy.

Opravné kroky

» Pokud se v okoli méni¢e nachazeji zafizeni, ktera vytvareji nadmérny elektricky
Sum, provedte opatfeni na odstranéni téchto Sum.
» Kontaktujte vase obchodni zastoupeni.

Indikace na EP24 | L0000 FR-PU04 E.P24
ovladacim panelu N I |

Nazev Zkrat na vystupu napajeni 24 V =
Dojde-li ke zkratu na vystupu napajeni 24 V ~ z vystupu PC, tato funkce vypne

Popis vystup napajeni. V tomto okamziku se vypnou vsechny vnéjsi vstupni kontakty.
Ménic¢ nelze resetovat zadanim signalu RES. Chcete-li ménic¢ resetovat, pouzijte
ovladaci panel nebo vypnéte a zapnéte vypinac.

Provéreni Vyhledejte zkrat ve vystupu PC.

Opravné kroky

Odstrante zkrat.

Indikace na
ovladacim panelu

L
ZJ

E.P12 " ‘.l FR-PU04V E.P12

Nazev Zkrat na vystupu 12V = ~
Popis Dojde-li ke zkratu napajeni 12V = kodéru, tato funkce vypne vystup napajeni.
* Zkontrolujte, zda nedoslo k chybnému zapojeni.
Provéreni * Zkontrolujte, zda néktery konektor neni uvolnény. Zkontrolujte, zda nedo$lo k

preruseni komunikaéniho kabelu.

Opravné kroky

Radné pripojte kabely. Vymérite kabely.

* K dispozici pouze u fady FR-V500(L).
Indikace na ECTE| L1 Im i FR-PU04 m
ovladacim panelu I R B

Nazev Zkrat napajeni ovladaciho panelu
Dojde-li ke zkratu napajeni (P5S konektoru PU) ovladaciho panelu, tato funkce

Pobis vypne vystup napajeni. V tomto okamziku nelze pouzivat ovladaci panel

P (parametrickou jednotku) a RS-485 nem(ze komunikovat z konektoru PU. Chcete-li
resetovat, pouzijte signal RES nebo vypnéte a zapnéte vypinac.
Provéreni Vyhledejte zkrat v kabelu konektoru PU.

Opravné kroky

Zkontrolujte PU a kabel.
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Indikace na
ovladacim panelu

E.15 'C : C' FR-PU04 (V) Fault 15

Nazev Chyba hlavniho okruhu *
Prehfivani tepelné jimky brzdové jednotky, spalena pojistka stejnosmérného proudu,
Pobi chyba okolni teploty zakladni desky, nadproud na vystupu, chyba proudu ventilatoru,
opis \ e o
nadproud na kondenzatoru, prehfivani tepelné jimky, chyba napajeni hradla.
Podrobné informace jsou uvedeny na nasledujici strance.
Provéreni Dalsi informace jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Opravné kroky

Prosim kontaktujte vase obchodni zastoupeni.

Ovladaci panel

Displej Provéreni Naprava
Je frekvence pouzivani brzdove | g iy o atiseni GD2. Sniste
R . jednotky spravna? S
Prehfivani tepelné . . - frekvenci brzdéni.
. . Nejsou zablokovany chladici i ix L
jimky brzdové sebra? Ocistéte chladici zebra.
jednotky Nedoslo k chybs ventilétoru Vyménte ventilator.
jednotky ménice?
Spglena QO“?tka Neni okruh stejnosmérného proudu Opravvvte zkrfelltovanou. cast % .
stejnosmérného . vyménte pojistku stejnosmérného
zkratovan?
proudu proudu.
Chyba okolni teploty | NedoSlo k chybé ventilatoru? Neni Vyr'le’.‘te vent|I'ator.
. . . - . Udrzuijte okolni teplotu podle
zakladni desky okolni teplota pfili§ vysoka? L .
technickych parametru.
Nedoslo ke zkratovani vystupu
nebo k zavadé na uzemnéni? Opravte zkratovany vystup nebo
(Zkontrolujte vinuti motoru a odpor | vadné uzemnéni. (Opravte nebo
izolace.) vymeérite motor.)
Bylo dosazeno kratkého zrychleni? | Prodluzte dobu dobéhu motoru.
Nadproud na « s . ex s N - .
. Nedoslo k nahlému vykyvu zatéze? | Zabrarite nahlym odchylkédm
vystupu fixs
zatéze.
Bylo dosazeno kratkého Prodluzte dobu dobéhu motoru.
E 15 zpomaleni? Zkontrolujte funkci brzd.

Nebyly mechanické brzdy motoru
sepnuty pfili§ rychle?

Nedoslo ke zkratu napajeni
ventilatoru?

Neni napajeni ventilatoru
abnormalni?

Neni spalena pojistka?

Neni okruh stejnosmérného proudu
zkratovan?

Opravte zkratovanou ¢ast.
Chyba napajeni
ventilatoru Vyménte napajeni ventilatoru.

Vymeérite pojistku.

Opravte zkratovanou ¢ast a
vymeénite pojistku stejnosmérného
proudu.

Opravte zkratovany vystup nebo
vadné uzemnéni. (Opravte nebo
vymeéiite motor.)

Nadproud na

kondenzatoru Nedoslo ke zkratovani vystupu

nebo k zadvadé na uzemnéni?
(Zkontrolujte vinuti motoru a odpor
izolace.)

Vymeérite ventilator.
Vycistéte tepelnou jimku.
Udrzuijte okolni teplotu podle
technickych parametrd.

Nedoslo k chybé ventilatoru?
Neni tepelna jimka ucpana?
Neni okolni teplota pfili§ vysoka?

Prehfivani tepelné
jimky

Neni okruh hradla zkratovan?
Nedoslo k chybé fidici desky
napajeni?

Chyba napajeni
hradla

Opravte zkratovanou ¢ast.
Vymeénte fidici desku napajeni.

» Pokud se aktivuje funkce ochrany, provedte pfislusné opatfeni, restujte ménic a pokracujte v provozu.
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Napravo od ovladaciho panelu se
nachazeji dva 7dilné indikatory (viz
vlevo). Indikatory signalizuji

néasledujici podrobnosti o zavade.

L—

FREQROL-A500L

ALARy/

e | Spdlena | Chvba -, .
’ °l ristk okolni : yba rehrivani
Levy | iimky | merm|  teplty | Nadproud Pravy | napgjeni |NeROUNa| epeing | Chyba
indikator | brzdove |- zéKladni | M@ VYStupu indikator | ventilatory |KONJENZAON| iy | napajeni
. ého proudu hradla
jednotky desky
THB FUSE THC MAOC E24 coc THF VL
I I
[ [}
i O ' O
l:'. O |:'_ O
- O O 3 O O
H O - O
) O O 5 O O
) O O = O O
' O O O ' O O O
= O = O
9 | O ® 9 | O O
i—. O O - O O
) O O O ) O O O
[} O O _ O O
= O O O - O O O
. O O O = O O O
O O O O O O O O

* Napriklad pri zobrazeni, doslo k nasledujicim chybam: '—'l 5 spalena pojistka stejnosmerného
proudu, nadproud na kondenzatoru a selhani napajeni hradla.

Nazev Podrobnosti
Prehfivani tepelné jimky brzdové Vystup ménice se zastavi, pokud teplota tepelné jimky brzdové jednotky pfesahne
jednotky ur¢enou hodnotu.
Spalena pojistka stejnosmérného

oroudu Pokud dojde ke spaleni pojistky stejnosmérného proudu, vystup ménice se zastavi.

Chyba okolni teploty z&kladni desky Vystup ménice se zastavi, pokud okolni teplota zékladni desky pfesahne uréenou

hodnotu.
Nadproud na vystupu Vystup ménice se zastavi, pokud vystupni proud méni¢e pfesahne uréenou hodnotu.
Chyba napajeni ventilatoru Vystup ménice se zastavi, pokud napajeni ventilatoru klesne pod uréenou hodnotu.

Vystup ménice se zastavi, pokud proud presahujici ur€éenou hodnotu dosahne
vyhlazovaci kondenzator v hlavnim obvodu.

Nadproud na kondenzatoru

Prehfivani tepelné jimky Vystup ménice se zastavi, pokud teplota tepelné jimky pfesahne uréenou hodnotu.

Chyba napajeni hradla Vystup ménice se zastavi, pokud napajeni hradla klesne pod uréenou hodnotu.
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[ N |
I’ndlk’ace na E.I\V/IB1 cJaoon FR-PU04 o
ovladacim panelu az’7 N
!
Nazev Chyba sekvenéniho brzdéni +
* Vystup ménice bude uzavien, pokud béhem pouzivani sekvenéniho brzdéni dojde
k chybé sekvence (parametr Pr. 278 az Pr. 285).
Popis » Pokud se (zjisténa frekvence) - (vystupni frekvence) snizi pod parametr Pr. 285
béhem zpétné vazby kodéru nebo pokud je vybrano fizeni orientace pomoci FR-
A5AP, dojde k E.MB1 a vystup méni¢e bude uzavien.
Provéreni Zjistéte pficinu poruchy.

Opravné kroky

Dukladné zkontrolujte nastaveni parametrt a zapojeni.

* 7adna indikace pro fadu FR-F500L.
I'ndlk’ace na E.OS ': ] ‘: FR-PU04V Overspeed occurrence
ovladacim panelu [ R I B |
Nazev Pretaceni ~
Popis Signalizuje, Ze otd€ky motoru pfesahly uroveri nastaveni pfetaceni.
« Zkontrolujte, zda je spravné nastavena hodnota "Uroven detekce pretadeni"
Provéreni parametru Pr. 374.

+ Zkontrolujte, zda se pocet pulzt kodéru li§i od skute€ného poctu pulzl kodéru.

Opravné kroky

« Nastavte spravné hodnotu "Uroveri detekce pFetadeni" parametru Pr. 374.
» Nastavte spravny pocet pulz kodéru v parametru Pr. 851.

* K dispozici pouze u fady FR-V500(L).
I’ndlk’a ce na E.OSD [ | FR-PU04 Excessive speed deflection
ovladacim panelu L B Y}

Nazev Detekce nadmérné odchylky otacek *
Vystup méni¢e bude uzavien, pokud se ota¢ky motoru zvySi nebo snizi vlivem

Popis zatéze, atd. a otacky motoru nelze fidit tak, aby odpovidaly hodnoté pfikazu
rychlosti béhem vektorové kontroly provadéné pomoci FR-AS5AP.

Provéreni Provéfte kolisani zatéze motoru.

Opravné kroky

Provedte opatieni, ktera zabrani nahlé zméné zatéze.

* Zadna indikace pro fadu FR-F500L.
Indikace na EECT| L L 1m FR-PU04 No encoder signal
ovladacim panelu | N I A |
Nazev Detekce prerusené kabelaze -
Pobis Vystup méni¢e bude uzavien, pokud je signal kodéru vypnut béhem orientace,
P zpétné vazby kodéru nebo vektorové kontroly provadéné pomoci FR-AS5AP.
Provéreni Zkontrolujte, zda nedoslo k pferuseni kabelu signalu kodéru.

Opravné kroky

Opravte preruseny kabel.

* 74dna indikace pro fadu FR-F500L.
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I’ndlk’a ce na E.OD ': [ FR-PU04V Excessive position error
ovladacim panelu . o
Nazev Velka chyba polohy *
Pobi Signalizuje, Ze rozdil mezi pfikazem a zpétnou vazbou polohy pfesahl referencni
opis
hodnotu.
» Zkontrolujte, zda montazni poloha kodéru pro detekci polohy odpovida parametru.
Provéfeni » Zkontrolujte, zda neni zatéz pfilis vysoka.

« Zkontrolujte, zda je spravné nastavena hodnota "Uroveti chyby pfesahu”
parametru Pr. 427 a "Pocet pulz( kodéru" parametru Pr. 851.

Opravné kroky

» Zkontrolujte parametry.

» Snizte velikost zatizeni.

+ Nastavte spravné hodnotu "Uroveri chyby presahu" parametru Pr. 427 a "Pocet
pulz( kodéru" parametru Pr. 851.

* K dispozici pouze u fady FR-V500(L).
Indikace na EECA| I 20 2 || FR-PUO4V No encoder A signal
ovladacim panelu [ I I i |
Nazev Zadny signal kodéru orientace *
Popis Zadny vstupni pulz kodéru pro FR-V5AM nebo FR-A5AP.
» Zkontrolujte, zda je FR-V5AM nebo FR-A5AP spravné pfipojeno.
L » Zkontrolujte, zda néktery konektor neni uvolnény.
Provéreni

» Zkontrolujte, zda komunika&ni kabel neni pferuseny.
 Zkontrolujte, zda nedoslo k chybé detektoru.

Opravné kroky

« Radné pripojte kabely.
* Vyménte kabel.
* Vyménite detektor.

* K dispozici pouze u fady FR-V500(L).
Indikace na gl |
. . E.EP S S FR-PU04V E.EP
ovladacim panelu J |
Nazev Detekce nespravného zapojeni kodéru *
Pobis Ptikaz otaceni smérovace se lidi od skuteného sméru ota€eni motoru, ktery je
P zjistén z kodéru béhem automatického ladéni offline.
* Vyhledejte nespravné zapojeni kabelu kodéru.
Provéreni » Zkontrolujte, zda neni nespravné nastaven parametr Pr. 852 "Smér otaceni

kodéru".

Opravné kroky

« Radné pripojte kabely.

« Zménte hodnotu parametru Pr. 852 "Smér otaeni kodéru".

* K dispozici pouze u fady

FR-V500(L).

(2) Vedlejsi poruchy

Pokud se aktivuje funkce ochrany, vystup nebude vypnut. MUzete provést takové nastaveni parametr(, aby
byl na vystupu signal vedlejSich poruch. (Nastavte "98" v libovolném parametru Pr. 190 az Pr. 195 (vybér

funkce vystupu).)

I'ndik’al ce na FN - FR-PU04 Porucha ventilatoru
ovladacim panelu [ |
Nazev Porucha ventilatoru
Popis Vent.ilféltor chladice se za_stavi]_ ne?owpracuje odlié'né ovd ngstavevni podlg funkce
ventilatoru Pr.244 . Na displeji ménice se zobrazi hlaseni FN béhem této poruchy.
Provéreni Provéfte funkci a zapojeni ventilatoru.

Opravné kroky

Vymérite ventilator. (Viz strana 60.)
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Indikace na
ovladacim panelu

oL I

i FR-PUO04 OL

Nazev

Proudové omezeni (Nadproud)

Popis

Jestlize se hodnota proudu zvysi nad 150% * jmenovitého
proudu ménice, tak tato ochrana pozastavi zvySovani frekvence
tak dlouho, dokud proud neklesne pod vypinaci proud. Pokud
proud klesne pod 150 % * jmenovitého proudu ménice,
frekvence se za¢ne opét zvySovat.

Béhem rozbéhu

Jestlize se hodnota proudu zvySi nad 150% * jmenovitého
proudu ménice, tak tato ochrana zacne snizovat frekvenci tak
dlouho, dokud proud neklesne pod vypinaci proud. Pokud
proud klesne pod 150 % * jmenovitého proudu ménice,
frekvence se zacne opét zvySovat na nastavenou hodnotu.

Béhem konstantni
rychlosti

Jestlize se hodnota proudu zvySi nad 150% * jmenovitého
proudu ménice, tak tato ochrana pozastavi sniZzovani frekvence
tak dlouho, dokud proud neklesne pod vypinaci proud. Pokud
proud klesne pod 150 % * jmenovitého proudu ménice,
frekvence se zacne opét snizovat .

Béhem brzdéni

Provéreni

Provéfte pretizeni motoru.

Opravné kroky

Dobu rozbéhu Ize zménit. Zvyste hodnotu proudového omezeni pomoci parametru
Pr.22, nebo miizete vypnout funkci proudového omezeni parametrem Pr. 156.

* Tovarné nastavena hodnota proudového omezeni €ini 150%. Tato hodnota miize byt uzivatelem zménéna.
(Pro Fadu FR-F500L je tovarné nastavena hodnota 120%.)

Indikace na

- ' -
ovladacim panelu oL o FR-PU04 oL

Nazev Prepéti

Jestlize generovana energie z motoru pfi brzdéni dosahne
. Y . ix brzdné kapacity, tato ochrana pozastavi snizovani frekvence do

Popis Bé&hem brzdéni , . er . . g
té doby nez klesne napéti v ss meziobvodé. Pokud se sniZi
brzdna energie, brzdéni pokracuje dal.

Provéreni Provéfte dobu brzdéni.

Opravné kroky

Dobu zpomaleni Ize zménit. Prodluzte dobu zpomaleni pomoci parametru Pr. 8
"doba zpomaleni".

Indikace na

ake PS [y FR-PU04 PS
ovladacim panelu |
Nazev PU stop
Pobis Zastaveni Ize provést stisknutim tlacitka = PU podle nastaveni v parametru
P Pr. 75 "Vybér PU STOP".
. Zkontrolujte provedené zastaveni stisknutim tlacitka | &% | na ovladacim
Provéreni

panelu.

Opravné kroky

1) KdyZ se ménic uplIné zastavil, vypnéte startovaci signédly STF a STR.
2) Dvojitym stisknutim tlagitka vyvolate zobrazeni 7= I't .

3) Stisknéte tladitko .

4) Zapnéte signal STF nebo STR.
Podrobné informace jsou uvedeny v navodu k obsluze.
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Indikace na

ovladacim panelu RB ~ l':! FR-PUO4 RB
Nazev Pfedbé&zZny alarm rekuperacniho brzdéni
Tento alarm se aktivuje, pokud zatizeni rekuperacniho brzdéni dosahne 85%
Popis hodnoty n'ista\’/ené v par?rr)etru I?r. V7Q "Sp(?ciélm’ zatiieni.rekuperaéni br:zc?y".
Pokud zatizeni rekuperacniho brzdéni dosahne 100%, dojde k rekuperacnimu
prepéti (E.OV_).
Provéreni Zkontrolujte, zda se brzdny rezistor nepouziva pfilis ¢asto.

Opravné kroky

Prodluzte dobu dobéhu motoru.

Indikace na
ovladacim panelu

]

TH /

FR-PU04

[
' TH

Nazev Pfedbézny alarm elektronické nadproudové ochrany
Tento alarm se aktivuje, jestlize kumulativni hodnota elektronické nadproudové
Popis ochrany dosahne 85% prednastavené hodnoty. Pokud dosahne 100%
pfednastavené hodnoty, dojde k vypnuti motoru z divodu pretizené (E.THM).
Provéreni Zkontrolujte, zda neni vysoka zatéZ nebo zda nedochéazi k nahlému zrychleni.

Opravné kroky

Snizte velikost zatizeni nebo frekvenci provozu.

Indikace na MT - FR-PU04V MT
ovladacim panelu 10
Nazev Vystup signalu udrzby *
Popis Signalizuje, Ze kumulativni buzeni méni€e dosahlo danou délku.
Provéfeni Zkontrolujte, zda je nastaven parametr Pr. 890 "Nastaveni délky vystupu udrzby".

(Je nastavena kratka doba.)

Opravné kroky

Po kontrol délky buzeni zapiste "0" do parametru Pr. 892 "Vymazani vystupu signalu

udrzby".
* K dispozici pouze u fady FR-V500(L).
Indikace na SL Uy FR-PU04V SL
ovladacim panelu g0

Nazev Indikace omezeni otacek *

Popis Tento vy§tupvje aktivni, pokud je béhem fizeni kroutici sily pfekroena uroven
omezeni otacek.

— * Zkontrolujte, zda pfikaz kroutici sily neni vétsi, nez je vyzadovano.
Provéreni

» Zkontrolujte, zda neni Uroveri omezeni otaek nizka.

Opravné kroky

Snizte omezeni kroutici sily. ZvySte droveri omezeni otacek.

* K dispozici pouze u fady

FR-V500(L).

Indikace na
ovladacim panelu

Err.

ol nl

A

Popis

Tento alarm vznikne za podminek:

* RES signal je zapnuty.

* Pokusili jste se zménit parametr béhem externiho provozu.

* Pokusili jste se zménit druh provozu méni¢e béhem provozu ménice.

* Pokusili jste se zadat hodnotu parametru mimo dovoleny rozsah parametru.

* Mezi PU a méni€em nelze navazat normalni komunikaci.

* Pokusili jste se nastavit parametr, kdyz byly aktivni svorky
STF nebo STR.

* Pokusili jste se zménit nastaveni parametru, kdyz byl parametr Pr. 77 "Ochrana
prepisu parametr(l" nastaven na ochranu proti pfepisu parametr(.

Opravné kroky

Provadéjte operace korektné.
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5.1.2 Resetovani ménice

Méni¢ Ize resetovat jednou z nasledujicich metod. Pfi resetovani méniCe se smaze vnitfni integrovana
hodnota elektronické tepelné ochrany a pocet opakovanych startd ménice.

Obnoveni pfibliZzné 1 s po resetovani je zruseno.

Zpusob 1: Restujte méni¢ stisknutim tladitka na ovladacim panelu (FR-DUO04).

ZpUsob 2: Vypnéte a zapnéte napajeci napéti ménice.

Zpusob 3: Sepnéte vstupni svorky RES.
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5.2 Odstranovani problém
.

DOPORUCENI: Jestlize problém pretrvava nadale ﬁo provedeni vSech kontrol, provedte tovarni
nastaveni vSech parametrd, resetujte hodnoty parametr( a provéfte znova.

5.2.1 Motor ziistane stat

- 1) Provéfte hlavni obvod ménice |

— Provéfte spravné zapojeni a velikost napajeciho napéti. (Pomoci pfipojené ovladaci jednotky)
— Provérfte, zda je motor spravné zapojen.

— Zkontrolujte, zda je pfipojen kondenzator na vyvodech P1-P.

H 2) ProvéHte vstupni signaly |

— Provéfte startovaci vstupni signaly.

— Provéfte, zdali nejsou sepnuty oba sméry STR a STF.

— Provérfte, zdali neni zadana frekvence 0 Hz.

— Provérte, zdali je vstup AU sepnuty pfi pouziti proudového vstupu 4-20mA.

— Provérte, zda-li signal MRS (blokovani vystupu) a RES (Reset ménice) nejsou sepnuty.

L Zkontrolujte, zda signal CS neni vypnuty, pokud je vybran automaticky restart po okamzitém vypadku
napajeni (Pr. 57 = jiné nez "9999").

— Zkontrolujte, zda je konektor propojky jimky/zdroje fadné pfipojen.

—| 3) Zkontrolujte nastaveni parametrd. |

— Provérte, jestli neni zakazan smér rotace (Pr. 78).

— Provéfte spravné nastaveni druhu provozu (Pr. 79).

— Provéfte, zdali jsou korektné nastavené offset a zesileni (Pr. 902 az Pr. 905).
— Provéfte, zda-li neni startovaci frekvence (Pr. 13) vét3i neZ provozni frekvence.

— Provérte, zda-li maximalni frekvence Pr.1 neni nastavena na 0 Hz.

H 4) Provéfte zatizeni. |

— Provérte, zda-li neni zatéz motoru pfili§ velika.

— Provéfte, zda-li hfidel motoru neni mechanicky zablokovana.

5) Jiné

— Provéfte, zda indikator ALARM nesuviti.

— Provérte, zda-li Pr.15 je nastaveny méné nez startovaci frekvence Pr.13.

5.2.2 Motor se otaéi opaénym smérem

—— Provéfte zapojeni vystupnich svorek U,V a W na motor.
—— Provéfte startovaci signaly, zda-li jsou spravné zapojené (STF, STR).

5.2.3 Rychlost se odliSna nez nastavena

—— Provéfte spravné nastaveni signalu pro frekvenci. (Zméfte na analogovém vstupu napéti)
—— Provéfte spravné nastaveni téchto parametr(: Pr. 1, Pr. 2, Pr. 19, Pr. 902 az Pr. 905.
—— Provéfte, zdali analogovy vstup neni elektromagneticky rusen. (Pouzijte stinéné vodice)
—— Provéfte, zda-li neni zatéz motoru pfilis velika.

5.2.4 Rozbéh a dobéh neni hladky

Provéfte, zda-li neni doba rozb&hu a dobéhu kratka.
Provérfte, zda-li neni zatéz motoru pfilis velika.
Provérte, zda-li nastaveni momentu (Pr. 0, Pr. 46, Pr. 112) neni pfili$ veliké.

5.2.5 Proud motoru je veliky

—— Provéfte, zda-li neni zatéz motoru pfili$ velika.
—— Provéfte, zda-li nastaveni momentu (Pr. 0, Pr. 46, Pr. 112) neni pfilis veliké.
—— Zkontrolujte, zda nastavena hodnota volby zatéZovaci charakteristiky (Pr. 14) vhodna pro danou

52




DOCHRANNE FUNKCE

5.2.6 Rychlost se nezvysSuje

—— Provéfte korektni nastaveni maximalni frekvence (Pr. 1).

—— Provérfte, zda-li neni zatéz motoru pfilis velika. (U michadla, atd., zatéz mize byt v zimé vyssi.)
—— Provéfte, zda-li nastaveni momentu (Pr. 0, Pr. 46, Pr. 112) neni pfili§ veliké a aktivuje funkci
proudového omezeni.

—— Provéfte, zda-li neni brzdny odpor pfipojen na svorky +,-,P1 nahodné.

5.2.7 Rychlost se méni béhem provozu

Béhem provozu v rezimu vektorového fizeni se vystupni frekvence méni podle zatiZeni v rozsahu 0 az 2 Hz. To
je normalni a neni to chyba.

— 1) Kontrola zatéze |
L Provéite, zda-li zatéZ neni proménna.

—{ 2) Kontrola vstupnich signalll |
E Provéfte, zda-li se neméni signal pro zadani frekvence.

Provéfte, zda-li se neméni signal pro zadani frekvence vlivem indukovaného ruseni.

Zkontrolujte, zda nedochazi k zavadé vlivem nezadouciho proudu, napfiklad kdyZ je pfipojena tranzistorova
vystupni jednotka.

Provéfte, zda-li je spravné nastaveni vykonu motoru pro vektorové fizeni ménice (Pr.80) a pocet pdlu
motoru (Pr. 81).

Provérte, zda-li je délka vodi€¢l mezi motorem a ménice kratsi nez 30 m, pokud se pouziva vektorové fizeni.
Provérte, zda-li je korektni délka vodi€u u skalarniho fizeni ménice (U/f).

5.2.8 Provozni mod neni zménén korektné

Jestlize neni zménén provozni méd korektné, zkontrolujte nasledujici body:

1) Externi vstupni signal | Provéfte, zda-li signdly STF a STR jsou vypnuté.
Pokud jsou sepnuty, provozni mod nelze zménit.

2) Nastaveni parametru | Zkontrolujte nastaveni parametru Pr. 79.
Zkontrolujte, zda je parametr Pr. 79 "Vybér provozniho rezimu"
nastaven na hodnotu "0" (nastaveni vyrobce); pak pfi zapnuti
napajeni méniCe se nastavi externi provoz. Stisknéte dvakrat

tlacitko na ovladacim panelu a jednou tlacitko 22 (stisknéte

tlagitko [%] u parametrické jednotky (FR-PU04)). Externi provozni
rezim se zméni na provozni rezim PU. Pro ostatni nastaveni (1 az
8) je provozni rezim omezen podle nastaveni.

5.2.9 Displej ovladaci jednotky (FR-DU04) neni k dispozici

\— Zkontrolujte spravné propojeni mezi méni¢em a ovladacim panelem.

5.2.10 Kontrolka POWER nesviti

\— Zkontrolujte spravné zapojeni napajeni ménice.

5.2.11 Zapis parametrl nelze potvrdit

—— Provéfte, zda méni¢ neni v provozu (signaly STF nebo STR jsou sepnuty).
—— Zkontrolujte, zda bylo tlacitko (& (tlaCitko ) stisknuto déle nez 1,5 s.
—— Provéfte, zda neni nastavena hodnota parametru mimo rozsah nastaveni.
—— Provéfte, zda nenastavujete hodnotu parametru v rezimu externiho provozu.
—— Provérfte nastaveni Pr. 77 "Ochrana pfepisu parametr".
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Tranzistorovy ménic¢ je statické zafizeni, které se sklada prfevazné z polovodi¢ovych soucastek. Pravidelna
kontrola zafizeni se musi provadét s ohledem na nepfiznivy vliv provozniho prostfedi, kontroly teploty,
vlhkosti, prachu, pary a vibraci, zmény dild, servis zafizeni a jiné.

6.1 Bezpecnost pri udrzbé a kontrole
.

Kratce po vypnuti napajeni napéti ménice zlstava zbytkové napéti na vyhlazovacich kondenzatorech. Pfed
kontrolou méni¢e vypnéte napajeni. Po ubéhnuti 10 minut od vypnuti napajeni vzdy voltmetrem zmérfte
napéti na vystupech hlavniho obvodu P-N, zda nepfesahuje 30 V =.

6.2 Kontrolni body
.
(1) Denni kontroly

+ Zkontrolujte nasledujici body:
1) Porucha provozu motoru

2) Nespravna instalace zafizeni
3) Porucha chlazeni
4) Neobvyklé vibrace a zvuky
5) Neobvykla pfehrati a zbarveni
« B&hem provozu zkontrolujte napéajeci napéti méni¢e pomoci voltmetru.

(2) Cisténi

Ménic provozujte vzdy v Cistém stavu.
Pokud distite meénic, lehce utfete znecistény povrch mékkym hadfikem namocenym v neutralnim cCisticim
prostfedku nebo etanolu.

Pozn: Jako Cistici prostfedek nepouzivejte aceton, benzin, toluen a alkohol.
Nepouzivejte Cistici prostfedek nebo alkohol, pro Cisténi displeje ovladaciho panelu (FR-DUO04)
nebo parametrické jednotky (FR-PU04); u téchto ¢asti mdze dojit k deformaci.

6.3 Pravidelna kontrola

'

Zkontrolujte nepfistupna mista béhem provozu a provedte pravidelnou kontrolu. V pfipadé zajmu vam

muzeme poskytnou pravidelné kontroly.

1) Porucha chlazeni: Vydistéte vzduchovy filtr, atd.

2) Kontrola utazeni a utahovani: Srouby a svorniky se mohou uvolnit vlivem vibraci, zmén
teploty atd. Zkontrolujte a utahnéte. Utahnéte uvedenou
momentovou silou.

3) Zkontrolujte, zda material vodi€u a izolantl neni zkorodovany nebo poskozeny.

4) Zmeérfte odpor izolace.

5) Zkontrolujte a vyméiite ventilator a relé.
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6.4 Méreni izolaéniho odporu megmetem

1) Pfed méfenim izolaéniho odporu ménic¢e odpojte vSechny vodi¢e z ménice tak, Zze méfici napéti megmetu
neni pfivedeno do ménice.

2) Pro méfeni fidicich obvodu pouzijte voltmetr, ktery ma velky vstupni odpor a nesmi se pouzivat megmet
apod.

3) U ménice pospojujte svorky hlavniho obvodu podle obrazku nize uvedeného. (Pouzijte k tomu 500 V =
megmet).

. Motor
Nopgjeot TTTTTTTYIR Mene  Ueeeos
zdroj S v -
7777777 T Nl

500VDC
megmet

@

Svorka uzemneni (zem)

6.5 Tlakovy test

Neprovadéjte tlakovy test. Hlavni okruh méni¢e obsahuje polovodice, u kterych mlze pfi tlakové zkouSce
dojit k poSkozeni.

6.6 Denni a pravidelna kontrola
.

Interval
Pravideln .
Misto | Kontrolo é Zz!f;z
kontrol vana Popis Den 1 2 Metoda Kritérium Nastroj kontro
y polozka né | krat | krat la
za za
rok | rok
Okolni teplota:
(konstantni kroutici
sila)
-10°C az +50°C,
Zkontrolujte okolni Metfte ve bez zamrazu. Teplomér,
Okolni teplotu, vihkost, o vzdalenosti 5 cm | (Nastavitelna h ’
. . ixpx o e ygrometr,
prostiedi prasnost, znecisténi, od kroutici sila) Zaznamnik
atd. meénice. -10°C az +40°C, bez
zamrazu Okolni
vihkost:
Obecné 90% nebo méné,
bez kondenzace.
Zkontrolujte, zda
Cela nedochazi k o Vizualni a Bez z4vad
jednotka neobvyklym vibracim sluchové kontroly. ’
nebo hluku.
eps | Zeontal,zdajso e TR | poclens | Zusecka
napajeni napéti v hlavnim © svorkovnice odchylky viceucelové
okruhu normaini. iy stfidavého napéti <
ménice. méfidlo
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Interval
Pravideln .
Misto | Kontrolo é Z;\!:gz
kontrol vana Popis Den 1 2 Metoda Kritérium Nastroj kontro
y polozka né | krat | krat la
za za
rok | rok
(1) Zkontrolujte O | (1) Odpojte (1) 5M Q nebo
megmetem (na vSechny kabely | vice.
vystupech hlavniho od ménice a
okruhu a na provedte
zemnicim vystupu O méfeni
(uzemnéni)). megmetem Megmet
. (2) Zkontrolujte, zda mezi vystupy R, -
Obecneé nejsou uvolnéné S, T,U V,Wa t_r|dy 500V
Srouby a svorniky. zemnicim -
Hlavni (3) Zkontrolujte, zda (uzemnovacim)
okruh se na soucastech vystupem. (2), (3) Bez zavad.
nevyskytuji stopy (2) Dotahnéte.
po prehfivani. (3) Vizualni
(4) Ocistéte. kontrola.
(1) Zkontrolujte, zda O
vodice nejsou
Vodice, opotfebované. O (1), (2) Vizualni .
kabely (2) Zkontrolujte, zda kontrola. (1), (2) Bez zévad.
izolace kabell neni
porusena.
Svorkovni Zkontvroluﬁe, z da . O Vizualni kontrola. Bez zavad.
ce nedoslo k poskozeni.
Odpojte vSechny
Modul kabely od ménice
ménice, . a provedte méfeni .
modul 5'.‘\?2;2;?16 odpor na O | navystupech R, S, | (Viz strana 58) ?l?:lﬁgg\lg
konvertor | Y : T.P.NaU,V,W,
u P, N mefidlem v
rozsahu 100Q.
(1) Zkontrolujte, zda O (1) Sluchova (1) Bez zavad.
se béhem provozu kontrola. (2) Bez zavad.
Hlavni neobjevuji rusivé (@) (2) Vizualni
. signaly. kontrola.
okruh Rele (2) Zkontrolujte, zda
na kontaktech
nevytvafi hruby
povrch.
(1) Zkontrolujte, zda O (1) Vizualni (1) Bez zévad.
neni praskla kontrola. (2) Tolerance
izolace rezistoru. O Rezistorzacelte chyby musi byt | Méfidlo,
Rezistor (2) Zkontrolujte, zda a ovinte +10% uvedené | digitalni
kabel neni vodi¢em. hodnoty viceucelové
preruseny. (2) Odpojte jeden odporu. meéfidlo
konec a zmérte
méfidlem.
(1) Zkontrolujte O (1) Zmérte napéti (1) Zfazujte
rovnovahu na vystupnich rovnovahu
vystupnich napéti vyvodech napéti v ramci
na fazich s ménice U-V-W. 4V (8 V) pro
méni¢em (2) Simulativné 200 V (400 V).
Ridici spusténym O zkratujte nebo (2) Z davodu Digitalni
okruh samostatné. preruste sekvence musi vice.uc“:elové
Ochran Kontrola (2) Provedte test vystupy dojit k chybé. méfidlo,

, provozu sekvenéniho ochranného voltmetr s
ny ochranného okruhu ménice. usmérniovac
okruh provozu a em

zkontrolujte, zda na
ochranném okruhu
a okruhu displeje
neni zadna
zavada.
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Interval
Pravideln .
Misto | Kontrolo é Zz!(;z
kontrol vana Popis Den 1 2 Metoda Kritérium Nastroj kontro
y polozka né | krat | krat la
za za
rok | rok
(1) Zkontrolujte, zda (©) (1) Otoéte rukou pfi | Zadné neobvyklé
nedochazi k vypnutém vibrace ani hluk.
neobvyklym O napajeni
Chladici | Ventilator vibracim nebo (2) Vizualni
systém | chladice hluku. kontrola.
(2) Zkontrolujte, zda
néktery spoj neni
uvolnény.
(1) Zkontrolujte, zda (©) (1) Svétla ukazuji (1) Zkontrolujte,
sviti indikator LED. indikatory na zda indikatory
Displej (2) Ocistéte. O panelu. sviti.
(2) Ocistéte
Displej hadfikem.
Zkontrolujte, zda O Zkontrolujte udaje | Tyto udaje musi v
o ) "y : oltmetr,
Méiidlo mer'ldlovukaZUJe meéfidel na panelu. odpowdat’ ampérmetr
spravné. stanovenym a P
e e . atd.
fidicim hodnotam.
(1) Zkontrolujte, zda o (1) Sluchova, (1), (2) Bez zavad.
nedochazi k smyslova a
neobvyklym (©) vizualni
vibracim nebo kontrola.
hluku. (2) Zkontrolujte,
Obecné (2) Zkontrolujte, zda z zda nevznika
ecné - .
motoru nevychazi neobvykly
neobvykly zédpach. zapach
Motor zpUsobeny
prehfivanim,
poskozenim
atd.
(1) Zkontrolujte O | (1) Odpojte kabely | (1) 5M Q nebo
Odpor megmetem (na z vystupt U, V, vice Megmet
izolace vystupech a na W véetné 500
zemnicim vystupu kabel motoru.
(uzemnéni)).

Poznamka: Hodnoty v uvozovkach odkazuji na tfidu 400 V.
*V pfipadé zajmu vam mizeme poskytnou pravidelné kontroly.
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® Kontrola modulil ménice a konvertoru

<Priprava>

(1) Odpoijte kabely externiho pfivodu napajeni (R, S, T) a kabely motoru (U, V, W).
(2) Pripravte zkousecku. (Pouzijte rozsah 100Q.)

<Metoda kontroly>
Mérite polaritu zkouSec¢ky na vystupech ménice R, S, T, U, V, W, P a N a kontrolujte souvisly prabéh.

Poznadmka:1. Pfed méFfenim zkontrolujte, zda je vyhlazovaci kondenzator vybity.
2. Pfi naruSeni souvislého pribéhu zkouSecka vlivem vyhlazovaciho kondenzatoru
pravdépodobné nebude ukazovat co. BEéhem souvislého priibéhu se naméfena hodnota lisi
o nékolik desitek ohm0 v zavislosti na typu modulu, typu zkousecky okruhu, atd. Pokud jsou
v8echny naméfené hodnoty takika stejné, neni na modulech Zadna zavada.

<Cisla moduld a vyvody ke kontrole >

Polarita NaméFens Polarita NaméFena

zkouseck zkouseck

@ é hodnota @ é hodnota
2| p R P Pretrzitost D4 R N Nepfretrzitost
% P R Nepietrzitost N R Pietrzitost
Z S P Pretrzitost S N Nepfretrzitost
c | D2 — D5 -
- P S Nepretrzitost N S Pretrzitost
3 o3 T P | Pretrzitost 06 T N | Nepretrzitost
= P T Nepretritost N T Pretrzitost

U P Pretrzitost U N Nepfretrzitost
o | TR1 — TR4 —
zg P U Nepretrzitost N U Pretrzitost
’g \% P Pretrzitost V N Nepfretrzitost

TR3 — TR6 T
g P \% Nepretrzitost N \% Pretrzitost
‘23 w P Pretrzitost W N Nepretrzitost
TR5 — TR2 T

P W Nepfretrzitost N W Pretrzitost

(Predpoklada pouziti analogového méfidla.)
Modul konvertoru P Modul menice
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6.7 Vymeéna nahradnich dilu
.

Ménic¢ se sklada z mnoha elektronickych souastek jako jsou polovodi€ova zafizeni.

Nasledujici dily se mizou zhorsit s dobou pouziti, protoZe jejich podstata nebo fyzikalni vlastnosti vedou ke
snizeni vykonu nebo prace ménice. Kvali preventivni udrzbé je nutné tyto dily periodicky vyménovat.

Pokyny pro vyménu nahradnich dili méni€e jsou uvedeny v nasledujici tabulce. V rdmci pravidelné kontroly

je tfeba rovnéz vyménovat indikatory a dal&i dily s kratkou Zivotnosti.

Vyména nahradnich dild ménice

® FR-A500, rada V500

Nazev dilu

Standardni cyklus vymény

Popis

zdroji napajeni ventilatoru

Ventilator chladice 2 az 3 roky Vyména (podle potfeby)
Vyhlazovaci kondenzator v hlavnim . .
obvods 10 let Vyména (podle potfeby)
Vyhlazovaci kondenzator na desce 10 let Vyména desky (podle potfeby)
Relé m Vyména podle potieby
® Rada FR-F500L
Nazev dilu Standardni cyklus vymény Popis
Ventilator chladi¢e 2 az 3 roky Vyména (podle potfeby)
Vyhlazovaci kondenzator v hlavnim . .
obvods 5 let Vymeéna (podle potfeby)
Vyhlazovaci kondenzator na desce 5 let Vyména desky (podle potfeby)
Relé — Vyména podle potieby
® Rada FR-V500L
Nazev dilu Standardni cyklus vymény Popis
Ventilator chladi¢e 5 let Vymeéna (podle potfeby)
Vyhlazovaci kondenzator v hlavnim P -
obvods 5 let Vyména (podle potreby)
Vyhlazovaci kondenzator na desce 5 let Vyména desky (podle potfeby)
Vyhlazovaci kondenzator na 5 let Vymeéna zdroje napajeni (podle potfeby)

Relé

Vyména podle potfeby
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(1) Ventilator chladice

Ventilator chladige odvadi teplo z vykonovych polovodiSovych souéasti hlavniho okruhu. Zivotnost loZisek
ventilatoru je obvykle od 10 000 do 35 000 hodin. Proto musi byt ventilator vyménén vzdy po 2 az 3 letech,
jestlize méni¢ pracuje nepretrzité. Pokud ventilator vydava béhem provozu méni¢e neobvyklé zvuky nebo
vibruje, musi se vyménit ihned.

® FR-A500, rada V500

® Demontaz

MZHEEDD mmmm .
0000 Onont Kryt ventilatoru
1)Uvolnéte hacky v horni &asti a sejméte kryt ventilatoru.

o000 Onon
UDDD DDBU L v
i» ‘ \\@} Ventilator
0 =
! J E |
| !‘ 4—17 Konektory ventilat
2)Odpojte konektor(y) ventilatoru. ) * T ©

3)Vyjméte ventilator.

o1

@ Montaz
1)Ovéfite spravnou orientaci ventilatoru a nainstalujte jej tak, aby Sipka
vlevo od napisu "AIR FLOW" smé&fovala nahoru.

<Priklad: FR-A520-5.5K>

1 AIR FLOW

<Ptedni strana ventilatoru>

2)Pripojte konektory ventilatoru.
PFi zapojovani vodi¢l zabrarite, aby ventilator zachytil kabely.
3)Namontujte kryt ventilatoru.

0000 ooy
UUUD DDDD
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® FR-F500L, fada V500L
® Demontaz
1) Otocte Ctyfi vroubkované knofliky, kterymi je upevnéna instalacni deska ventilatoru, doleva.
(Knofliky Ize snadno otocit minci, atd.)
2) Nadzvednéte instalacni desku a ventilator a odpojte konektory.
3) Vyjméte ventilator s instalacni deskou.
4) Odmontujte Ctyfi Srouby, kterymi je ventilator pfipevnén k instalaéni desce.

® Montaz

1) Ovéfte spravnou orientaci ventilatoru a nainstalujte jej tak, aby Sipka vlevo od napisu "AIR FLOW"
sméfovala nahoru.
1 AIR FLOW

<PFedni strana ventilatoru>
2) Odpojte konektory ventilatoru.
PFi zapojovani vodi€u zabrante zachyceni ve ventilatoru nebo rozdrceni mezi kovovymi Castmi
ventilatoru a ménice.
3) Vlozte instalacni desku ventilatoru do ménice a zajistéte Srouby.

Instalacni deska ventilatoru

Vroubkované knofliky

Ventilator chladice

— Konektory ventilatoru

»‘ /_\/

<Pohled ze strany>

Jednotka menice
FR-F500L

Upozornéni: PocCet pouzitych ventilator(l se lisi podle kapacity ménice. V zavislosti na po¢tu mohou byt
ventildtory nainstalovany na dvou instalacnich deskach.

(2) Vyhlazovaci kondenzatory

Hlinikové elektrolytické kondenzatory s velikou kapacitou se pouzivaji u ménice k vyhlazeni stejnosmérného
napéti ve vykonovém obvodu ménice a dale se pouzivaji v fidicich obvodech pro stabilizaci napajeni. Jejich
charakteristika je nepfiznivé ovlivnéna zvinénym proudem atd. Intervaly vymény se znacné liSi v zavislosti na
okolni teplot¢ a provoznich podminkach. Pokud se méni¢ pouziva v normalnich klimatizovanych
podminkéach, je tfeba kondenzatory vymeénit pfiblizné kazdych 10 let.
Mezi vzhledova kritéria pfi kontrole patfi:
1) Obal kondenzatoru: ¢elni strana a spodni strana pro roztazeni
2) Tésnici viko: zfejmé zvinéni nebo extrémni prasknuti
3) Ventil proti vybuchu: nadmérné roztazeni ventilu a jeho funkce
4) Zkontrolujte, zda nedoSlo k vnéjSimu popraskani, vyblednuti, uniku kapaliny, atd. Zvazte, zda kondenzator
nedosahl zivotnosti, pokud zméfena kapacita kondenzatoru klesne pod 85% jmenovité hodnoty.
Nutnost vymény kondenzatoru signalizuje alarm zivotnosti.
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(3) Relé

Aby nedoslo k poSkozeni kontaktu atd., je tfeba vyménovat relé podle kumulativniho poctu sepnuti (spinaci
zivotnost).

6.8 Vyména ménice

Mé&nic¢ Ize vyménit pfi zapnutém pfipojeni fidiciho okruhu. Pfed vymé&nou odmontujte Srouby v krytu zapojeni
vodi¢d ménice.

1) Odmontujte instala¢ni Srouby na obou koncich svorkovnice fidiciho okruhu.

2) Vyklopte svorkovnici z vystup( Fidiciho okruhu.

=

o>

oo

E@\

3) P¥i instalaci svorkovnice do nového ménice postupujte opatrné, aby jste neohnuli koliky na konektoru
svorkovnice fidiciho okruhu.
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6.9 Méreni napéti, proudd a vykont na silovych obvodech

® Méreni napéti a proud

ProtoZe napéti a proudy na vstupni a vystupni strané& ménie obsahuji sloZky vysSich harmonickych,
nameéfené udaje jsou zavislé na pouzitych méficich pfistrojich a méfeném obvodé.

PFi pouzivani nastroju pro komercni frekvenci provedte méfeni na nasledujicich okruzich pomoci
nastroji uvedenych na dalSi strané.

//\v/\\//\\ Vstupni napei Vystupni napeti

Mo o, "M A A [
L N NN

/
R

» Do motoru

—0s v Oo—(av)

(o) 6
Fmbgr O E i —

3-fazové
napajeni @

Typ s elektromagnetem

: % : Elektrodynamometricky typ
T T T T T T T @ : Meridlo s pohyblivou civkou
A S S (2 SR S B

Priklady méricich bodt a pfistroju

Typ s usmernovacem

Poznamka: Pouzijte FFT (Fast Fourier Transforms) pro pfesné méreni vystupniho napéti. Zkousecka
nebo bézny méfici pfistroj nemaji dostate€¢nou pfesnost.
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Mérici body a pfristroje (FR-A500, fada F500L)

Poznamky
(Referenéni hodnota méreni) *
Komeréni zdroj napajeni
V ramci povolené odchylky
stfidavého napéti

Polozka Méfici bod Mérici pfFistroj

Voltmetr ~ s pohyblivym

Napéti zdroje napajeni V1 | Na fazich R-S, S-T a T-R
magnetem

Proud na zdroji napajeni Ampérmetr ~ s pohyblivym

Proudy navedeniR,SaT

11 magnetem
Proud na zdroji napajeni | Na fazich R, S a T a mezi fazemi | Jednofazovy elektrodynamicky | P1= W11+ W12 + W13
P1 R-S, S-TaT-R wattmetr (Metoda 3 wattmetr(i)
Vypoctéte po zméfeni napéti zdroje napajeni, proudu na zdroji napajeni a vykonu na zdroji napajeni.
Vykon na zdroji napajeni P,
— Ucinik Pf1 - _ 0
Pf1 NGZET % 100%
Voltmetr ~ s usmérfiovacem
. . - e . (Poznamka 1) (K méfeni nelze | Tolerance rozdilu mezi fazemi €ini
Vystupni napéti V2 Mezi fazemi U-V, V-W a W-U pouzit voltmetr s pohyblivym +1% maximalniho vystupniho napéti.
magnetem)
Ampérmetr ~ s pohyblivym Proud musi byt mensi nebo roven
Vystupni proud I2 Proudy na vedeni U, Va W magnetem jmenovitému proudu ménice. Rozdil
(Poznamka 3) mezi fazemi je 10% nebo nizsi.
- e . . . oo | P2= War + W22
Vystupni vykon P2 Na fazich U, V a W a mezi fazemi | Jednofazovy elektrodynamicky Metoda 2 wattmetr
U-VaV-W wattmetr ,
(nebo metoda 3 wattmetr()

Vypoctéte stejnym zplisobem, jako ucinik zdroje napajeni.
Vystupni vykon - uc€inik Py

Pf2 [ — 0
Pf2 Bvariz x 100%
o M&fidlo s pohyblivou civkou | S\t indikator POWER
Vystup konvertoru Mezi fazemi P-N (napfiklad zkougetka) 1.35 x V1
P Maximalné 380 V (760 V) pfi rekuperaci
) Mezi 2 (+) -5 0az5V/0az10V= ©
zgzt;‘f”' frekvence Mezi 1 (+) 5 0az45V/0az £10V = S
Mezi 4 (+) -5 4 az 20mA= o3
; Mezi 10 (+) -5 5V= Lo
Nastaveni frekvence <
zdroje napajeni Mezi 10E (+) -5 10V-= .§
Priblizné 5 V = pfi maximalni
frekvenci
(bez méfidla frekvence)
T
>
8VDC
_ M&fidlo s pohyblivou civkou —»
Mezi FM (+) -SD (napfiklad zkousecka) (Vnitini | . T2 g
. Xt&T Irka pulzu .
Signal méfidia frekvence odpor: 50kQ nebo vétsi) PR Nastaveno g
parametrem Pr.900 .8
Cyklus pulzu T2: Nastaveno ®
parametrem Pr.55 »
(Platné pouze pro g
sledovani a
frekvence) 2
Priblizné 10 V = pfi
Mezi AM (+) -5 maximalni frekvenci
(bez méfidla frekvence)
Signal spusténi Mezi STF, STR, RH, RM, RL, ; B o
Signal vybéru JOG, RT, AU, STOP, CS (+) -SD 20 az ?’0 V = pi qtevrenl.
Reset Mezi RES (+) -SD :?é‘r)\%tl po zapnuti: 1V nebo
Zastaveni vystupu Mezi MRS (+) -SD
Kontrola nepretrzitosti (Poznamka 2)
Mezi A-C Méfidlo s pohyblivou civkou <Po vypnuti> <Po zapnuti>

Signal alarmu Mezi B-C (napfiklad zkousecka) Mezi A-C: Pretrzitost  Nepfetrzitost

Mezi B-C:  Pretrzitost Nepfetrzitost

Poznamka: 1. ZkouSecka nema dostateénou presnost.
2. Kdyz je nastaveni parametru Pr. 195 "A, B, C volba vystupni svorky" logicky kladné.
3. Kdyz frekvence nosi¢e presahne 5 kHz, nepouzivejte pfistroj; v opaéném pfipadé hrozi zvy$eni ztrat zpusobenych
vifivymi proudy, které vznikaji v kovovych ¢astech uvnitf pfistroje a které mohou zpUsobit vyhoreni.
V tomto pfipadé pouzijte pfistroj s pfibliznou u¢innou hodnotou.
* Hodnoty v uvozovkach jsou pro tfidu 400 V.
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Mérici body a pfristroje (fada V500(L))

Polozka Méfici bod Mévici pristroj Poznamky (Referenéni hodnota méfeni)
Napéti napajeni Mezi fazemi R- | Voltmetr ~ s pohyblivym V ramci pfipustné odchylky napéti komeréniho
V1 S,S-TaT-R magnetem stfidavého zdroje napajeni
E;o:qe:? zdroji Proudy na Ampérmetr ~ s pohyblivym
11 pay vedeniR,SaT | magnetem
Vykon na zdroji NafazichR, S a Jednofazovy elektrodynamicky
napajeni T a mezi fazemi | * > 10 2 y Y Y | P1=W11+W12+W13 (Metoda 3 wattmetr)

P1 R-S,S-TaT-R

Uginik zdroje Vypoctéte po zméreni napéti zdroje napajeni, proudu na zdroji napajeni a vykonu na zdroji napajeni.
napgjent PH = o x100%

Pf1 BVix °

Vystupni napéti

Mezi fazemi U-

Voltmetr ~ s usmérnovacem
(Upozornéni 1)

Tolerance rozdilu mezi fazemi &ini £1%

V2 V, V-W a W-U (K méfeni nelze pouzit voltmetr s | maximalniho vystupniho napéti.

pohyblivym magnetem)
Vystupni proud Proudy na Ampérmetr ~ s pohyblivym Rozdil jmenovitého proudu méni¢e mezi fazemi je
12 vedeni U, V a W | magnetem (Upozornéni 2) 10% nebo nizsi.

Vystupni vykon
P2

Na fazich U, V a
W a mezi fazemi
U-V a V-W

Jednofazovy elektrodynamicky
wattmetr

P2 = W21 + W22
Metoda 2 wattmetrd (nebo metoda 3 wattmetrd)

Vystupni Gcinik
Pf2

Vypoctéte stejnym zplsobem, jako ucinik zdroje napajeni.

_ P2
Pf2 “[3V2 x12

x100%

Vystup konvertoru

Mezi fazemi P-N

Méfidlo s pohyblivou civkou
(napfiklad zkousecka)

Displej LED ménice sviti. 1.35xV1

Signal nastaveni Mezi 2 (+) -5 Oaz10V =
rychlosti Mezi 1 (+) -5 0azx10V =
(Signal nastaveni - -
kroutici sily) Mezi 3 (+) -5 Oazx10V =
Nastaveni . ) . "5" je
frekvence zdroje Mezi 10E (+)-5 | Méfidlo s pohyblivou civkou 10V = b&zna
napajeni (je mozné pouzit zkouSecku hodnota.
. apod.). , £10 V = pfi maximalni rychlosti
o Mezi DA1(+)-5 (Vnitfni odpor: 50kQ nebo - .
Signal méfidla VELS) (bez méfidla rychlosti)
rychlosti Mezi DA2(+)-5 PFiblizné 10 V = pfi maximalni rychlosti
(bez méfidla rychlosti)
Signal spusténi Mezi STF, STR, Pri otevieni "SD" je
Signal vybéru DI1, DI2, DI3, 20az30V = bézna
DI4(+)-SD Napéti po zapnuti: 1 V nebo méné hodnota.
Kontrola nepretrzitosti
Signal alarmu Mezi A-C Méfidlo s pohyblivou civkou <Normalni> <Abnormélni>
Mezi B-C (napfiklad zkousecka) Mezi A-C: Pretrzitost Nepretrzitost
Mezi B-C: Nepretrzitost  Pretrzitost

Poznamka: 1. Pouzijte FFT (Fast Fourier Transforms) pro pfesné méfeni vystupniho napéti. ZkouSecka nebo bézny méfici pfistroj
nemaji dostate¢nou presnost.

2. Kdyz frekvence nosi¢e pfesahne 5 kHz, nepouzivejte pfistroj; v opaéném pfFipadé hrozi zvySeni ztrat zplsobenych

vifivymi proudy, které vznikaji v kovovych €astech uvnitf pfistroje a které mohou zpusobit vyhofeni. V tomto pfipadé

pouzijte pfistroj s pfibliznou u¢innou hodnotou.
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* Cislo navodu je uvedeno vlevo dole na zadni obélce.

Tiskova data *Cislo navodu Revize

Cerv., 2004 IB(NA)-0600212CZE-A | 1. vydani

A Maximalni bezpeénost

* Tranzistorové méni¢e Mitsubishi nejsou uréeny ani vyrobeny pro pouzivani v zafizeni nebo v systémech v
situacich, které mohou ovlivnit nebo ohrozit lidské Zivoty.

* Pfi zvaZovani zvlastniho pouzivani tohoto produktu, napfiklad ve strojirenstvi nebo v systémech pro
pfepravu cestujicich, v I€ékafstvi, letectvi, jaderné energetice, vyrobe elektrické energie nebo podmorskych
zesilovacich aplikacich se obra"te na nejblizs§iho obchodniho zastupce spole¢nosti Mitsubishi.

* AcCkoli byl tento produkt vyroben za pfisné kontroly jakosti, durazné doporuCujeme nainstalovat
bezpe€nostni zafizeni, ktera zabrani vaznym nehodam na pracovistich, kde by selhani produktu
pravdépodobné zplsobilo vazné nehody.

* Nepouzivejte tento produkt pod jinou zatézi, nez pro tfifazové indukéni motory.




